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 Valveتعریف 

ؼـ٤ه  (PRESSURE)ٚ فٍبـ  (FLOW)ِٚٛ ٤ه ٚو٥ّٝ ٔىب٥٘ى٣ اوز وٝ ثفا٢ وٙشفَ خف٤بٖ و٥بَ 

٤ه ِٚٛ، و٥ىشٓ ٤ب ففآ٤ٙؽ خف٤بٖ و٥بَ ٚ فٍبـ ـا ثٛو٥ّٝ ا٘دبْ ٤ى٣ اق . و٥ىشٓ ٤ب ففآ٤ٙؽ اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌٛؼ

 : ٥ّٕ٠بر ق٤ف وٙشفَ ٣ٔ وٙؽ

(a  تستي ٍ تاز كردى جرياى سيال 

(b ادير هختلف از جرياى سيال  ق ػثَر دادى م

  (cكٌترل كردى هسير جرياى سيال ٍ شذت جرياى 

 (d تخليِ فشار تٌظين كردى فشار فرآيٌذ ٍ 

 (e آزادكردى تجْيسات يا لايٌْا از فشار اضافي 

f)  جلَگيری از جرياى سيال تِ ػقة(Back Flow)  

ؼـ ٥ٌف  (Closure member)ٜٚب٤ف ٔػشّف ؾوف ٌؽٜ ـا ٣ٔ سٛاٖ ثب س٥ٝٙٓ ٥١ٔٚز ٠ٕٛ ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ 

ؼـ ٠ٍّٕف ؼوش٣ ٕٔىٗ اوز . ا٤ٗ ٠ُٕ ٕٔىٗ اوز ثٝ ِٛـر ؼوش٣ ٤ب اسٛٔبس٥ه ا٘دبْ ٌفؼؼ. ا٤دبؼ وفؼ

٥ٌفٞب٢ ؼوش٣ ١ٕٔٛلا ثفا٢ لٟٙ ٚ . ٥ٌف ثّٛـر ٔىب٥٘كٜ ٠ُٕ وٙؽ ٣ِٚ ففٔبٖ ثّٛـر ؼوش٣ اـوبَ ٌفؼؼ

٥ٌفٞب٢ اسٛٔبس٥ه اغّت ثفا٢ د٥ٍٍ٥ف٢ اق خف٤بٖ و٥بَ ثٝ . ُِٚ خف٤بٖ ٚ سغ٥٥ف خٟز خف٤بٖ ثىبـ ٣ٔ ـٚ٘ؽ

 .اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ (٥ٝ٘Pressure relief valveف )ٚ سػ٥ّٝ ٤ب س٥ٝٙٓ فٍبـ  (٥ٝ٘Check valveف )٠مت 

Rupture disks ٓوٝ ؼـ ث٣ٕ١ سد٥ٟكار ثٝ ٠ٙٛاٖ ا٣ٕٙ٤ ثفا٢ ٔطؽٚؼ وفؼٖ فٍبـ و٥بَ ؼاغُ ٤ه و٥ىش ٓٞ 

 .ثىبـ ثفؼٜ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ، ٥٘ك ٣٠ٛ٘ ٥ٌف سػ٥ّٝ فٍبـ ٤ىجبـ ّٔفف ٞىشٙؽ وٝ ثٝ ضبِز ا٥ِٚٝ غٛؼ ثبق ٣ٕ٘ ٌفؼ٘ؽ
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 Valveاجسای 

 : ٞف ِٚٛ اق لىٕشٟب٢ ق٤ف سٍى٥ُ ٤بفشٝ اوز 

 (Body)تذًِ . 1

 (Bonnet)كلاّک يا سرپَش . 2

 (Stem)هحَر . 3

 (Actuator)هحرک . 4

 (Packing)آب تٌذ . 5

 (Seat)ًشيوٌگاُ . 6

  (Disk)صفحِ . 7

 (Spring)فٌر . 8

 (Ports)دريچِ ّا . 9
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 Body  تذنه ولو

ا٤ٗ لىٕز اق ِٚٛ لىٕز ا٣ِّ ؼـٔد٠ٕٛٝ ِٚٛ ٣ٔ ثبٌؽ زٖٛ ثؽ٘ٝ، ٌبو٣ ا٣ِّ اوز وٝ ل١ٙبر ـا ثب 

ثؽ٘ٝ ، ٔطؽٚؼٜ ا٣ِّ لفاـ٥ٌف٢ فٍبـ ا٥ِٚٝ ثفـ٢ٚ ِٚٛ ثٛؼٜ وٝ ؼـ ٔمبثُ ثب فٍبـ و٥بَ . ٤ىؽ٤ٍف ٍ٘بٜ ٣ٔ ؼاـؼ

 . اق لىٕز اسّبَ ثٝ لا٤ٗ ٔمبٚٔز ٥ٔىٙؽ 

ثؽ٘ٝ ِٚٛ ٤ب ثّٛـر . ثّٛـر ؼ٘ؽٜ ا٢، د٥س٣ ٤ب اسّب٣ِ خ٣ٌٛ ٣ٔ ثبٌؽ لا٤ٟٙب٢ ٚـٚؼ٢ ٚ غفٚخ٣ ثٝ ِٚٛ

اق ٘ٝف سئٛـ٢ ، اٌىبَ وف٢ٚ . ـ٤ػشٝ ٌف٢ ثٛؼٜ ٚ ٤ب ثّٛـر فٛـج ٚ ؼـ ٌىّٟب٢ ٔشفبٚر س٥ٟٝ ٣ٔ ٌٛؼ 

 .ؼاـ٘ؽ ٚاوشٛا٘ٝ ا٢،  ٔمبٚٔز ث٥ٍشف٢ ؼـ ٔمبثُ فٍبـ و٥بَ ٍٞٙب٣ٔ وٝ ِٚٛ ثبق ٣ٔ ثبٌؽ

 

  Bonnet سرپوش ولو 

٘ب٥ٔؽٜ ٣ٔ ٌٛؼ ؼـث٣ٕ١ اق ٘فاض٣ ٞب ، ثؽ٘ٝ غٛؼي ثٝ ؼٚ سىٝ  (ولاٞه)دٌٛب٘ٙؽٜ ثؽ٘ٝ ِٚٛ ثٙبْ وفدٛي 

 . وٝ ثٛو٥ّٝ د٥ر ثٝ ٤ىؽ٤ٍف ُِٚ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ ٚخٛؼ ؼاـؼ

ٌج٥ٝ ثؽ٘ٝ ٞب٢ ِٚٛ ، ولاٞىٟب ؼـ ٘فضٟب٢ ٌٛ٘بٌٖٛ ٞىشٙؽ ث٣ٕ١ اق ولاٞىٟب ٠ّٕىفؼ وبؼٜ ا٢ ثفـ٢ٚ 

دٌٛب٘ٙؽٜ ِٚٛ ؼاـ٘ؽ ؼـ ضب٥ِىٝ ثفغ٣ اق آٟ٘ب ٍٟ٘ؽاـ٘ؽٜ ل١ٙبر ؼاغ٣ّ ِٚٛٞب ٚ ٔش١ّمبر آٟ٘ب ٕٞب٘ٙؽ ٔطٛـ، 

 .  ؼ٤ىه ٚ ٔطفن ٞىشٙؽ

ولاٞه ؼ٥ٔٚٗ ٔفق فٍبـ ا٣ِّ ثف ـ٢ٚ ٤ه ِٚٛ ٣ٔ ثبٌؽ وٝ ٤ب ثّٛـر ـ٤ػشٝ ٌف٢ ثٛؼٜ ٚ ٤ب ثّٛـر 

ولاٞىٟب٢ ِٚٛ اٌف . فٛـج اق ٕٞبٖ ٔٛاؼ ثؽ٘ٝ ٚ ثٝ ثؽ٘ٝ ثٛو٥ّٝ ـقٜٚ ٤ب ثِٛز ٤ب ٘مٙٝ خٛي ٔشُّ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ

زٝ ثفا٢ اوثف ِٚٛٞب لاقْ ٚ ٔفٚـ٢ ٞىشٙؽ ث٥بٖ وٙٙؽٜ ٣٠ٛ٘ ٍ٘فا٣٘ ٥٘ك ٞىشٙؽ ولاٞىٟب ٣ٔ سٛا٘ٙؽ ففآ٤ٙؽ 

س٥ِٛؽ ِٚٛ ـا د٥س٥ؽٜ سف وفؼٜ،  وب٤ك ِٚٛ ـا افكا٤ً ؼاؼٜ ٚ ٕٞس٥ٙٗ ٕ٘ب٤بٖ ٣ٔ وبقؼ لىٕز ا٠ٝٓ ٞك٤ٙٝ ا٣ِّ 

 .اق ٞك٤ٙٝ ٤ه ِٚٛ ٚ ٕٞس٥ٙٗ ٔٙجٟ ا٣ِّ ثفا٢ ا٤دبؼ ٍ٘ش٣ ؼـ ِٚٛ ٞىشٙؽ

  

  Trim  متعلقات ولو

ث١ٙٛاٖ ٕ٘ٛ٘ٝ سف٤ٓ . ٔد٠ٕٛٝ ا٢ اق ل١ٙبر ؼاغ٣ّ ٤ه ِٚٛ ٞىشٙؽ وٝ سطز ٠ٙٛاٖ سف٤ٓ ٘ب٥ٔؽٜ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ

٠ّٕىفؼ ٤ه ِٚٛ . ٌبُٔ ٤ه ؼ٤ىه ٥ٍٍٕ٘ٙبٜ ، ٔطٛـ ٚ ثٛي ٞب٣٤ وٝ ثفا٢ ـإٞٙب٣٤ ٔطٛـ ثىبـ ٣ٔ ـٚ٘ؽ

زٛ٘ىٝ سف٤ٓ، ضفوبر دب٤ٝ ٚا٣ِّ . ثب ؼـ٘ٝف ٌففشٗ اـسجبٖ ث٥ٗ ٔٛل٥١ز ؼ٤ىه ثب ٥ٍٍٕ٘ٙبٜ س١ف٤ف ٣ٔ ٌٛؼ

 .ٚ وٙشفَ خف٤بٖ ـا ٕٔىٗ ٣ٔ وبقؼ
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 Disk & Seat دیسل 

ؼ٤ىه لبث٥ّز اخبقٜ . ثفا٢ ٤ه ِٚٛ ؼاـا٢ ولاٞه ، ؼ٤ىه و٥ٔٛٗ لىٕز ا٣ِّ ٔطؽٚؼٜ فٍبـ ٣ٔ ثبٌؽ

ٚلش٣ وٝ ؼ٤ىه ٣ٔ ثٙؽؼ فٍبـ ا٣ِّ و٥ىشٓ ثف . ٠جٛـ ثٝ خف٤بٖ ٤ب ٠ؽْ ٠جٛـ خف٤بٖ و٥بَ ـا ثٛخٛؼ ٣ٔ آٚـؼ

  .وفاوف ؼ٤ىه ا٠ٕبَ ٣ٔ ٌٛؼ ثٝ ٥ٕٞٗ ؼ٥ُِ ٤ه ل١ٙٝ سطز فٍبـ ؼـ ِٚٛ ٣ٔ ثبٌؽ

ؼ٤ىىٟب ثّٛـر فٛـج س٥ٟٝ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ ؼـ دبـٜ ا٢ اق ٔٛاـؼ وٙص ؼ٤ىه ـا وػشىبـ٢ ٣ٔ وٙٙؽ سب وٙص 

وٙص د٤ًٛ ٌؽٜ ؼ٤ىه ؼـ لىٕز ٥ٍٍٕ٘ٙبٜ ؼـ ِٚٛ ثى٥بـ ٔفٚـ٢ . غٛث٣ ؼـ ٔمبثُ ثب وب٤ً ؼاٌشٝ ثبٌؽ

اوثف ِٚٛٞب ثفاوبن ٌىُ ٚ ٘فاض٣ ٘ٛٞ ؼ٤ىىٟب ٘جمٝ . ثفا٢ آة ثٙؽوفؼٖ ؼـ ٍٞٙبْ ثىشٝ ثٛؼٖ ِٚٛ ٣ٔ ثبٌؽ

 .ثٙؽ٢ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ

 

  Stem  محور

ٔطٛـٞب . ؼ٤ىه ـا ثٝ ٤ىؽ٤ٍف ٔفسجٗ ٣ٔ وٙؽ ٚ ثٛو٥ّٝ آٖ ؼ٤ىه سغ٥٥ف ٔٛل٥١ز ٣ٔ ؼٞؽ ٔطفن ٚ ٔطٛـ،

ثفا٢ ٘فاض٣ . اغّت ثّٛـر فٛـج س٥ٟٝ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ ٚ ثٛو٥ّٝ ٘مٙٝ خٛي ٤ب ـقٜٚ ثٝ ؼ٤ىه ٔشُّ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ

ٞب٢ ِٚٛ ٥٘بق ثٝ آة ثٙؽ وفؼٖ ٔطٛـ ثفا٢ خ٥ٌّٛف٢ اق ٍ٘ش٣ ٣ٔ ثبٌؽ ٚخٛؼ وٙص ٥ِم٣ّ ثفا٢ ٔطٛـ ؼـ 

 . ٔطٛـ اق اخكاء ؼـ ٔطؽٚؼٜ لفاـ٥ٌف فٍبـ ٣ٕ٘ ثبٌؽ. لىٕز آة ثٙؽ٢ ثى٥بـ ضبئك ا٥ٕٞز ٣ٔ ثبٌؽ 

اسّبَ ؼ٤ىه ثٝ ٔطٛـ ٣ٔ سٛا٘ؽ ثٝ ؼ٤ىه ؼـ لىٕز ٥ٍٍٕ٘ٙبٜ أىبٖ ضفوبر زفغ٣ٍ ٤ب ٌٟٛاـٜ ا٢ ثؽٞؽ 

ٔشٙبٚثبً ثب ٔطٛـٕٔىٗ اوز ثٝ ا٘ؽاقٜ وبف٣ لبث٥ّز ا١٘ٙبف ؼاٌشٝ ثبٌؽ وٝ ؼ٤ىه ؼـ خٟز ٔػبِف ٥ٍٍٕ٘ٙبٜ 

ٞفزٙؽ وٝ ضفوبر ٘ٛوب٣٘ ٤ب زفغ٣ٍ ثبثز ٕٔىٗ اوز ثب٠ث اق ث٥ٗ ـفشٗ اسّبَ . غٛؼي لفاـ ث٥ٍفؼ

 .ؼ٤ىه ٚ اق ث٥ٗ ـفشٗ اسّبًِ ثٝ ٔطٛـ ٌٛؼ

ٚ ٘ٛٞ ؼ٤ٍف غ٥ف ثبلاـٚ٘ؽٜ  (Rising stem)ؼٚ ٘ٛٞ ٔطٛـ ٚخٛؼ ؼاـؼ ٘ٛٞ اَٚ ٔطٛـٞب٢ ثبلاـٚ٘ؽٜ 

(Nonrising stem). 

ا٤ٗ ضبِز ٚلش٥ىٝ ٔطٛـ ـقٜٚ ٌؽٜ . ؼـ ٘ٛٞ اَٚ، ؼـ ٍٞٙبْ ثبق ٌؽٖ ِٚٛ ؼـ ثبلا٢ وف ٔطفن لفاـ ٣ٔ ٥ٌفؼ

 .ثٛخٛؼ ٣ٔ آ٤ؽ (Yoke)ثبٌؽ ٚ ثب ثٛي ـقٜٚ ٌؽٜ اق ؼٚ ٌبغٝ 

ؼـا٤ٗ ٔؽَ ؼ٤ىه ِٚٛ ـقٜٚ . ؼـ ٘ٛٞ ؼْٚ، ٔطٛـ ضفوش٣ ثٝ وٕز ثبلا٢ ِٚٛ ٚ ثٝ وٕز ث٥فٖٚ آٖ ٘ؽاـؼ

 .ؼاغ٣ّ ٌؽٜ ٚ ثب ـقٜٚ ٞب٢ ٔطٛـ ٤ىذبـزٝ ٣ٔ ٌفؼؼ
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(a) Rising threaded stem shows when valve is open.  

(b) Nonrising stem valve requires less overhead. 

  Actuator  محرك ولو

٤ه ٔطفن ٕٔىٗ اوز ثب ٤ه زفظ ؼوش٣ ثٝ ِٛـر ؼوش٣ . ٔطفن ٚو٥ّٝ ٔٛ٘شبل ٔطٛـ ٚ ؼ٤ىه ٣ٔ ثبٌؽ

 .٠ُٕ وٙؽ ٤ب ثّٛـر اٞفْ ؼوش٣،  ٠ٍّٕف ٔٛسٛـ، ٠ٍّٕف وِٛٙٛئ٥ؽ٢، ٠ٍّٕف دٙٛٔبس٥ى٣ ٤ب ٥ٞؽـ٥ِٚى٣ ثبٌؽ

ؼـ دبـٜ ا٢ اق ٘فضٟب،  ٔطفن ثٛو٥ّٝ ولاٞه ٍ٘ٝ ؼاٌشٝ ٣ٔ ٌٛؼ ثدك ثفا٢ وٙشفَ ِٚٛٞب٢ ٥ٞؽـ٥ِٚى٣، 

 .ؼـ دب٤بٖ ٔفّلا ـ٢ٚ ا٤ٗ ٔٛٔٛٞ ثطث غٛاٞؽ ٌؽ. ٔطفوٟب ؼـ ث٥فٖٚ ٔطؽٜٚ فٍبـ ٚاـؼٜ ٣ٔ ثبٌٙؽ

 

    Packing آب تنذی

ؼـ ث٥ٍشف ِٚٛٞب اق ث٣ٕ١ اق ا٘ٛاٞ آة ثٙؽٞب ثفا٢ خ٥ٌّٛف٢ اق ٍ٘ش٣ فٕب٢ ث٥ٗ ٔطٛـ ٚ ولاٞه اوشفبؼٜ ٣ٔ 

ففٟٔب٢ ٤ه آة ثٙؽ . آة ثٙؽٞب ١ٕٔٛلاً اق ٔٛاؼ ا٥ِبف٣ ٤ب ؼ٤ٍف سفو٥جبر آٟ٘ب ٥ٝ٘ف سفّٖٛ س٥ٟٝ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ. ٌٛؼ

 . ث٥ٗ ل١ٙبر ؼاغ٣ّ ٤ه ِٚٛ ٚ غبـج آٖ خبئ٥ىٝ ٔطٛـ ؼـ ؼاغُ ثؽ٘ٝ لفاـٌففشٝ اوز 

آة ثٙؽٞب٢ ِٚٛ ثب٤ؽ ثٝ غٛث٣ وٕذفن ٌٛ٘ؽ سب اق ٞؽـ ـفشٗ و٥بَ خ٥ٌّٛف٢ ٌٛؼ ٚ ٕٞس٥ٙٗ اق ِؽٔٝ 

اٌف آة ثٙؽٞب٢ ِٚٛ ٌُ ٌٛ٘ؽ ِٚٛ ٍ٘ش٣ غٛاٞؽ ؼاٌز وٝ ا٤ٗ ٔٛـؼ غٙف ا٣ٕٙ٤ . ؼ٤ؽٖ ٔطٛـ ِٚٛ ٌفؼؼ

اٌف آة ثٙؽٞب غ٣ّ٥ ق٤بؼ وفز ٌٛ٘ؽ ثب٠ث ِؽٔٝ ؼ٤ؽٖ ضفوز ٌؽٜ ٚ أىبٖ ِؽٔٝ ـوب٘ؽٖ ثٝ ٔطٛـ . ؼاـؼ

 .٥٘ك ٚخٛؼ ؼاـؼ
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 (CONTROL VALVE)منترلشير 

 ثٝ ٥ٌف  ا٤ٗ.ٌٛؼ ٣ٔ ؼاؼٜ لفاـ ؼـٔى٥ف ٠جٛـآٖ و٥بَ خف٤بٖ وٙشفَ خٟز آ٤ؽ ٣ٔ ثف آٖ اوٓ اق وٝ ٕٞب٘ٙٛـ

 ٚثؽ٣ٟ٤ ٕ٘ٛؼ ؼوز ثبقٚثىشٝ ثب آ٘فا سٛاٖ ٣ٔ ِكْٚ ٔٛلٟ ؼـ (وٙؽ ٣ٔ وبـ ٞٛا فٍبـ ثب ١ٕٔٚٛلا اسٛٔبس٥ه ٘ٛـ

 (اوز ٥ٌف ٣ِٕٛ١ٔ ٤ه ٚفمٗ ثٛؼ ٘ػٛاٞؽ وٙشفَ ٥ٌف ؼ٤ٍف ضبِز ا٤ٗ ؼـ وٝ اوز

 ٌٛؼ ٣ٔ ٚثىشٝ ثبق ثٙٛـ اسٛٔبس٥ه وٙؽ وٙشفَ ثب٤ىش٣ ـا ز٥ك٢ زٝ ٚا٤ٙىٝ ٔطُ ٔٛل٥١ز ثٝ سٛخٝ ثب ٥ٌف ا٤ٗ 

 ٔطُ اوز، ـاثٙٝ ؼـ وٙشفَ ٥ٌف ثب ٌٛؼ ٚ ٔؽاْٚ وٙشفَ ثب٤ىز ٣ٔ وٝ ؼ٤ٍف٢ ٠بُٔ ثٝ سٛخٝ ثب ضم٥مز ٚؼـ

 ٘ٝف ٔٛـؼ فٍبـي وٝ ؼ٤ٍف٢ ٔطُ اق وٙؽ وٙشفَ ـا ثبٌؽ فٍبـ لفاـ اٌف ٔثبَ ٘ٛـ ثٝ .٥ٌفؼ ٣ٔ ِٛـر ٥ٌف

فٍبـ  سب ٌٛؼ ٣ٔ سف ثىشٝ ٚ ٤ب ثبقسف ٥ٌف ٔطُ فٍبـآٖ ٚ ثبسغ٥٥ف اوز اـسجبٖ ثفلفاـ ٥ٌف ثب ٔؽاْٚ ٘ٛـ ثٝ اوز

اوشفبؼٜ  ٔٛـؼ ٜفف ٤ه ؼـ ٔب٤ٟ وٙص ٤ٚب ؼث٣ فٍبـ، وٙشفَ ثفا٢ ٥ٌف ا٤ٗ ١ٕٔٛلا. ثٕب٘ؽ ٔطُ ثبثز آٖ ؼـ لاقْ

 .ٌفؼؼ ٣ٔ ٚثىشٝ ثبق ٥٘ك آٟ٘ب سغ٥٥فار ثٝ ٚ٘ىجز ٥ٌفؼ ٣ٔ لفاـ

 ثب وبغشٕبٖ ِطبٚ اق فمٗ ٚ ٣ٔ ثبٌٙؽ ٤ى٣ ٠ّٕىفؼ ِطبٚ اق وٝ ؼاـؼ ٔػشّف٣ ٚخٛؼ ٞب٢ ٕ٘ٛ٘ٝ ٥ٌف ا٤ٗ اق 

 .ؼاـ٘ؽ سفبٚر ٤ىؽ٤ٍف

 

 :منترل شير در اصطلاحات و تعاریف

 Air Set : ٖثٝ آSupply Pressure Regulatorٚو٥ّٝ ا٢ اوز وٝ خٟز وبًٞ .  ٥٘ك ٣ٔ ٤ٌٛٙؽ

١ٕٔٛلا .  ٚ ؼ٤ٍف ٚوب٤ُ وٙشفَ اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌٛؼ Positionerفٍبـ ٞٛا٢ ٚاضؽ خٟز اوشفبؼٜ ؼـ

 . ٣ٔ ثبٌؽpsi 35-20فٍبـ ضؽٚؼ 

 Av :إُِّ  ث٥ٗ و٥ىشٓ ؼـ ٥ٌف خف٤بٖ ٔف٤ت(SI)                Av = 2.4 ×10-5 Cv 

 ANSI Class :ٔٙٝٛـ ا٤ٗ ثفا٢ . ثبٌؽ ٣ٔ و٥بَ فٍبـ اثف ؼـ ٥ٌف سطُٕ ٥ٔكاٖ ٕ٘ب٤ٍٍف ٚ ١ٔفف 

ضؽاوثف  خؽاَٚ آٖ ؼـ وٝ ٌؽٜ س٥ٟٝ آ٥ِبل ٞف ثفا٢ آٔف٤ىب ٔىب٥٘ه ٟٔٙؽو٣ ا٘دٕٗ خؽا٣ِٚ سٛوٗ

 . اوز ٌؽٜ ؼـج ٕ٘ب٤ؽ، سطُٕ ثػَّٛ ؼٔب٢ ٞف ؼـ سٛا٘ؽ ٣ٔ ٥ٌف وٝ فٍبـ٢

 Booster :قٔب٣٘  سبغ٥ف وبًٞ خٟز وٝ اوز ٥٘ٛٔبس٥ه ـ١ِ ٤ه وٙٙؽٜ، سم٤ٛز(Time Lag) ؼـ 

 اق .ٌٛؼ ٣ٔ اوشفبؼٜ ثبلا فٍبـ ٤ب ٚ ثبلا ضدٓ غفٚخ٣ و٥ٍٙبِٟب٢ س٥ِٛؽ ٚو١ّ٥ ثٝ ٥٘ٛٔبس٥ه ٔؽاـٞب٢

فٍبـ  وٙٙؽ٠ سم٤ٛز ٤ب  ٚ(Volume Booster)ضدٓ  وٙٙؽ٠ سم٤ٛز ٠ٙٛاٖ ثٝ سٛاٖ ٣ٔ ٚو٥ّٝ ا٤ٗ

 .ٕ٘ٛؼ اوشفبؼٜ

 Cage :٠ٕٛ  ا٤ٗ  اق.ٌفؼؼ ٣ٔ ٔطىٛة ٥ٌف سف٤ٓ اق لىٕش٣ وٝ اوز سٛغب٣ِ ٔب٘ٙؽ و٥ّٙؽـ ٢ٕٛ٠

 . ٕ٘ٛؼ اوشفبؼٜ ٥ٍٍٕ٘ٙبٜ ـ٢ٚ ثف ثٙؽآٚـ ٞؽا٤ز خٟز وٙٙؽٜ ٞؽا٤ز ٤ه ٠ٙٛاٖ ثٝ سٛاٖ ٣ٔ
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غ٥ِّٛبر  وٝ ثبٌؽ ٔػشّف اٌىبَ ثب ٢ ا ضففٜ ٢ ؼاـا اوز  ٕٔى٥ٌCageٗفٞب ،  ا٘ٛاٞ اق ؼـث٣ٕ١ 

 ٥٘ك  ٚ(Noise)ِؽا  ٚ وف وبٞٙؽ٠ ٠ٙٛاٖ ثٝ سٛا٘ؽ ٣ٔ  ٕٞسCageٗ٥ٙ. وٙؽ ٣ٔ س٥٥١ٗ ـا وٙشفَ ٥ٌف خف٤ب٣٘

 .ٌٛؼ  اوشفبؼAnti-Cavitationٜوب٤ٚشبو٥ٖٛ  ٔؽ ٚو١ّ٥ ٤ه ٠ٙٛاٖ ثٝ

 Control Valve Gain :ٞب٣٤ ٔٙط٣ٙ ٚو١ّ٥ ثٝ وٝ ٥ٌف اق ٠جٛـ٢ خف٤بٖ ٥ٔكاٖ ٚ ضفوز ث٥ٗ ـاث١ٙ 

 .ث٥بٖ ٣ٔ ٌٛؼ ٥ٌف ٍٔػّٝ ٞب٢ ٔٙط٣ٙ ِٛـر ثٝ ٤ه ٕ٘ٛؼاـ ـ٢ٚ ؼـ

 Face-To-Face :اث١بؼ ا٤ٗ .اوز ٥ٌف غفٚخ٣ ثٝ ٔفثٖٛ وٙص سب ٚـٚؼ٢ ثٝ ٔفثٖٛ وٙص ث٥ٗ فب١ِّ 

 .اوز ٌؽٜ  ٍٔػANSI/ISAُسٛوٗ اوشب٘ؽاـؼ 

 High Recovery Valve :ؼٞؽ ٣ٔ ؼوز اق ـا خف٤بٖ ا٘فل٢ اق و٣ٕ ٔمؽاـ وٝ ٥ٌف اق ٘فض٣ ٚ 

 . آٚـؼ ٣ٔ ٚخٛؼ ثٝ خف٤بٖ ؼـ  و٣ٕ(Turbulency)اغشٍبي 

 .ثبٌؽ  ٥ٌHigh Recovery٣ٔفٞب٢  اق  وٕشفVena Contracta٘بض١٥  اق ث١ؽ فٍبـ ٥ٌفٞب ا٤ٗ ؼـ

 .ثبٌؽ ٣ٔ ؼوشٝ  اق ا٥ٌGlobeٗ٤فٞب٢ 

 Nominal Pipe Size (NPS) :و١ّٕ  ٌ٘ٛشٗ ٚو١ّ٥ ثٝ وٝ ا٤ٙر ضىت ثف ِِٛٝ لٙفNPSٚ  ٤ه وذه 

 .٣ٔ ٌٛؼ ٍٔػُ ٠ؽؼ

 Nominal Size (DN) :ثب آٖ ٕ٘ب٤ً خٟز وٝ (ٔشف ٣ّ٥ٔ ضىت ثف)ِِٛٝ  وب٤ك ٔشف٤ه ٠لأز 

 .٥ٍٔٛؼ ٍٔػُ ٠ؽؼ وذه ٤ه  DNٚضفٚف 

 Plug :و٥بَ  خف٤بٖ س٥ٝٙٓ خٟز غ٣ٙ ضفوز ثب خف٤بٖ ٔى٥ف ؼـ وٝ ٌىُ ا٢ اوشٛا٘ٝ ٠ٕٛ ٤ه

اق  و٥بَ خف٤بٖ وٝ ثبٌؽ ٘بلُ ٔػفٖٚ ٤ب اوشٛا٘ٝ ٤ه سٛا٘ؽ ٣ٔ ٕٞس٥ٙٗ ٠ٕٛ ا٤ٗ .وٙؽ ٣ٔ ضفوز

 .٣ٔ ٕ٘ب٤ؽ س٥ٝٙٓ ـا و٥بَ خف٤بٖ غٛؼ ؼٚـا٣٘ ضفوز ثب ٚ وٙؽ ٣ٔ ٠جٛـ آٖ ؼـٖٚ

 Range ability :Rangeٖٛآٖ  ؼـ وٝ وٙشفَ، ٥ٌف ثٝ  ٔفثRangeؼٞؽ ٣ٔ ا٘دبْ ـا وٙشفَ ٠ُٕ  ٥ٌف 

 10ؼـ  ١ٕٔٛلا ـا ٥ٌف دؿ٤ف٢ ؼأٙٝ . ٌٛ٘ؽ وٙشفَ خف٤بٖ ضؽالُ ثٝ ضؽاوثف ٘ىجز اق اوز ٠جبـر ٚ

 .٥ٌف٘ؽ ٣ٔ ٘ٝف ؼـ ٥ٌف ضفوز % 100 ٚ %

 Reverse Acting Valve :افكا٤ً ٣ٔ ٤بثؽ ، ٔطفن ـ٢ٚ ا٠ٕب٣ِ و٥ٍٙبَ وٝ ٔٛل٣١ وٝ وٙشف٣ِ ٥ٌف 

 .ٕ٘ب٤ؽ ٣ٔ ثبق
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 حرمت نوع لحاظ از شير انواع

 : ٥ٍٔٛ٘ؽ سمى٥ٓ ؼوشٝ ؼٚ ثٝ آٚـ ثٙؽ ضفوز ٘ٛٞ ِطبٚ اق وٙشفَ ٥ٌفٞب٢

 خطي حركت تا شير -1

 :(Linear Motion)غ٣ٙ  ٥ٌفضفوز غ٥ِّٛبر

 غٓ ؼاـاوز ٚ د٥ر خف٤بٖ ٔى٥ف. 

 ٥ٌفٞب٢  ٘ٛٞ اقLow Recovery فٍبـ ثبق٤بفز ِطبٚ اق) اوز( 

 سٛا٘ؽ  ٣ٔFlow Rateوٙؽ وٙشفَ ٥٘ك ـا وٓ  ٞب٢. 

 اق  ٔػشّف٣ ٞب٢ ٘فاض٣ ؼاـا٢trimثبٌؽ  ٣ٔ. 

 ٣ٔ ثبٌؽ ٔٙبوت ثبلا فٍبـٞب٢ ثفا٢. 

 ٌٛؼ ٣ٔ وبغشٝ د٥س٣ ٤ب فّٙد٣ ِٛـر ثٝ ١ٕٔٛلا. 

 Bonnetٖاوز ٌؽٖ خؽا لبثُ  آ. 

 

 دٍراًي حركت تا شير -2

 :(Rotary Valve)ؼٚـا٣٘  ٥ٌفضفوز غ٥ِّٛبر

 خف٤بٖ  ٔى٥فStream Linedثبٌؽ  ٣ٔ. 

 ٥ٌفٞب٢  ٘ٛٞ اقHigh Recoveryثبٌؽ  ٣ٔ. 

 ثٝ ٘ىجز ث٥ٍشف٢ ٜفف٥ز  ٞٛ٘Linearؼاـؼ . 

  ًوب٤Rackingاوز وٕشف آٖ  ؼـ. 

 ـا  آثٟب ؼ٢ٚ ٚ غ٥ّٛ ٚ وب٤ٙؽٜ و٥بِٟب٢ سٛا٘ؽ ٣ٔHandleوٙؽ . 

 ثؽٖٚ  سٛا٘ؽ ٣ٔFlangeٌٛؼ  ٘فاض٣. 

  ١ٕٔٛلاBonnetٖثبٌؽ ٣ٔ ٤ىذبـزٝ  آ. 

 Range abilityؼاـؼ  ثبلا٣٤. 
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 :انواع والو

1- Ball Valve 

٘ب٥ٔؽٜ ٣ٔ ٌٛؼ، ثب زفغب٘ؽٖ ؼوشٝ ا٢ وٝ سٛد٣  Quarter turn valve وٝ ٌب٣ٞ اٚلبرBall Valve ٤ه 

 ُِٚ اوز ثبق ٚ ثىشٝ ٣ٔ ٌٛؼ ا٤ٗ سٛد٣ ؼاـا٢ وٛـاغ٣ ٤ب ؼـٌب٣ٞ ؼـ ٔفوك غٛؼ ٣ٔ ثبٌؽ ٚ  valveؼاغُ

 ثبق اوز ٚ ٍٞٙب٣ٔ وٝ ؼوشٝ ـا ٣ٔ زفغب٥٘ٓ  valveٍٞٙب٣ٔ وٝ ا٤ٗ وٛـاظ ؼـ خٟز خف٤بٖ لفاـ ٣ٔ ٥ٌفؼ 

خٟز ٚ . ثىشٝ ٣ٔ ٌٛؼvalve ا٤ٗ ضففٜ زفغ٥ؽٜ ٚ ؼـ خٟز ٠ٕٛؼ ثف خف٤بٖ ٣ٔ ا٤ىشؽ ؼـ ا٤ٗ ضبِز 

. ٞب ثٍٛ٘ٝ ا٢ اوز وٝ وبـثف ٣ٔ سٛا٘ؽ سٍػ٥ُ ثؽٞؽ وٝ ٥ٌف ثبق اوز ٤ب ثىشٝ valve ٔٛل٥١ز ؼوشٝ ا٤ٗ

وبـثفؼ ا٤ٗ ٔؽَ ٥ٌفٞب خٟز لٟٙ ٚ ُِٚ خف٤بٖ و٥بَ ثٛؼٜ ٚ ٕٞس٥ٙٗ لبث٥ّز ٔشٛوٗ ؼـ وٙشفَ ٌؽر 

 .خف٤بٖ ٚ لبث٥ّز سغ٥٥ف ٔى٥ف ـا ؼاـا ٣ٔ ثبٌٙؽ

ـا ٠ٕٛٔب اق  valve سٛد٣ ؼـٖٚ. ٞب ٣ٔ سٛا٘ؽ فّك٢ ٤ب اق وفا٥ٔه ٤ب ضش٣ اق دلاوش٥ه ثبٌؽvalveثؽ٘ٝ ا٤ٗ 

 . لا٤ٝ ا٢ اق وفْ ـٚوً ٣ٔ ؼٞٙؽ وٝ ؼٚاْ ث٥ٍشف٢ د٥ؽا ٕ٘ب٤ؽ

 : ٚخٛؼ ؼاـؼ ٠Ball Valveٕٛٔب وٝ ٘ٛٞ

1 .Full port valve  

2 .Standard port valve  

3 .Reduced port valve  

اق ا٘ؽاقٜ ثكـ٣ٌ ثفغٛـؼاـ اوز ٚ ِؿا وٛـاظ  valve  سٛد٣ ؼـٖٚ Full portاق ٘ٛٞ Ball Valve ؼـ ٤ه

اق ٔك٤ز ٞب٢ ا٤ٗ ٘ٛٞ ٥ٌف خ٥ٌّٛف٢ اق ٔىبئ٣ّ . ٣ٔ ثبٌؽ Valve ٚوٗ ضففٜ ٞٓ وب٤ك غٗ ِِٛٝ ٔشُّ ثٝ

 خبـ٢  ٥ٝ٘Valveف افز فٍبـ ٚ اِٙىبن ؼـ خف٤بٖ ٣ٔ ثبٌؽ ِؿا خف٤بٖ ثؽٖٚ ٔطؽٚؼ٤ز غب٣ِ ؼـ ؼـٖٚ

 .اوز

 



 (سهامی خاص)                                                                                        شرکت مهندسی ایرسا آیتک  هاvalveآشنایی با  13 

 ثفغٛـؼاـ اوز أب سٛد٣  Full port اق ل٥ٕز وٕشف٢ ٘ىجز ثٝ ٘ٛٞ Standard portاق Ball Valve ٤ه

 ا٘ؽاقٜ وٛزىشف٢ ؼاـؼ ؼـ ٘ش٥دٝ ضففٜ ٚوٗ سٛد٣ ٥٘ك وٛزه اوز ٚ ٠ٕلا ٤ه ا٘ؽاقٜ اق ا٘ؽاقٜ Valveؼاغُ

 .ٔطؽٚؼسف ٣ٔ ٌٛؼ Full port ِِٛٝ وٛزىشف اوز ِؿا خف٤بٖ ؼـ ا٤ٗ ضبِز ٘ىجز ثٝ ٘ٛٞ

 

ٚ ؼـ . ٣ٔ ثبٌؽ valve  ضففٜ ؼاغُ سٛد٣ ؼٚ ا٘ؽاقٜ وٛزىشف اق ا٘ؽاقٜ ِِٛٝ ٔشُّ ثٝ Reduced portؼـ ٘ٛٞ

 .٘ش٥دٝ خف٤بٖ ٔطؽٚؼ٤ز ث٥ٍشف٢ ٘ىجز ثٝ ؼٚ ٘ٛٞ لج٣ّ ؼاـؼ

ؼـ .  ٣ٔ ثبٌؽTٞب٢ وٝ ـاٞٝ ٥٘ك ٚخٛؼ ؼاـؼ وٝ ضففٜ ؼـٖٚ سٛد٣ ثٝ ٌىُ ضفف  Ball Valve ٕٞس٥ٙٗ

ٞب خف٤بٖ اق ٤ه وٕز ٚاـؼ ٚ لبؼـ اوز ثب سٛخٝ ثٝ ٔٛل٥١ز سٛد٣ اق ؼٚ خٟز غبـج ٚ ٤ب  Valve ا٤ٍٙٛ٘ٝ

  .فمٗ اق ٤ه خٟز غبـج ٣ٔ ٌٛؼ

 

 BALL VALVEهَقؼيت قرار گيری 

 ؼـخٝ ثٝ ِٚٛ اخبقٜ ٣ٔ90 ثبٌٙؽ وٝ سٟٙب  (اوشخ) ٞب ؼاـا٢ ٔٛل٥١ز ٍٟ٘ؽاـ٘ؽٜ BALL VALVEثفغ٣ اق 

ؼـ ٞف .  ؼـخٝ ٣ٔ ٌفؼؼ360ٌفؼي ٣ٔ ؼٞؽ ؼـ ثفغ٣ اق ا٤ٗ ِٚٛٞب وٝ ؼاـا٢ ٔٛل٥١ز اوشخ ٣ٕ٘ ثبٌٙؽ ِٚٛ 

 . ؼـخٝ ٔٛـؼ ٥٘بق ٣ٔ ثبٌؽ90ؼٚ ٌفٜٚ فٛق سٟٙب ثفا٢ ثبق ٚ ثىشٝ ٌؽٖ ِٚٛ ثّٛـر وبُٔ ٌفؼي 

ـ٢ٚ ِٚٛ ٔٛل٥١ز ِٚٛ ـا ٍ٘بٖ ٥ٔؽٞؽ ٚلش٥ىٝ ؼوش٥ٍفٜ ؼـ أشؽاؼ ٔطٛـ ِٚٛ لفاـ ٥ٌفؼ ثٝ  (ؼوش٥ٍفٜ ٞب)اٞفْ 

 ؼـخٝ ثف ٔطٛـ ِٚٛ ٠ٕٛؼ ثبٌؽ ثٝ ٣ٙ١ٔ آٖ اوز ٣ٙ١ٔ90 آٖ اوز وٝ ِٚٛ ثبق ٣ٔ ثبٌؽ ٚ ٚلش٥ىٝ ؼوش٥ٍفٜ 

 .وٝ ِٚٛ وبٔلاً ثىشٝ ٣ٔ ثبٌؽ
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2- Gate Valve 

ِٚٛ ثب ضفوز غ٣ٙ اوز وٝ ثفا٢ ٌفٚٞ ٤ب لٟٙ خف٤بٖ و٥بَ اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌٛؼ ا٤ٗ ِٚٛ ،  gate valve ٤ه

اق لفاـٌففشٗ ؼ٤ىه ؼـ  (وٍٛ)   gate٘بْ. لبثُ س٥ٝٙٓ ٘جٛؼٜ ٚ لبث٥ّز س٥ٝٙٓ ؼـ٤سٝ ا٢ خف٤بٖ ـا ٥٘ك ٘ؽاـؼ

 .خف٤بٖ و٥بَ ٍٔشك ٌفؼ٤ؽٜ اوز

ا٤ٗ ِٚٛٞب خٟز ـوب٘ؽٖ افز فٍبـ ثٝ دبئ٥ٗ . ٥٘ك ٌفشٝ ٣ٔ ٌٛؼ Slide valve ٌب٣ٞ اٚلبر gate valve ثٝ

ا٤ٗ ٘ىشٝ ٟٔٓ اوز وٝ ثؽا٥٘ٓ لٙف ٚـٚؼ٢ و٥بَ ثٝ ؼاغُ ِٚٛ ؼل٥مب  .سف٤ٗ وٙص ٔٛـؼ اوشفبؼٜ لفاـ ٣ٔ ٥ٌفؼ

 .ٕٞبٖ لٙف لا٤ٗ ٣ٔ ثبٌؽ

 

  :Gate Valve اًَاع

 ٘ٛٞ اَٚ وٝ ثٝ ٘بْ ٔٛاق٢ ١ٔفٚف اوز ثف اوبن اوشفبؼٜ اق ٤ه ؼ٤ىه سػز ؼـٚاقٜ ا٢ وٝ ؼـ ث٥ٗ ؼٚ  -1

ا٤ٗ ِٚٛٞب ٕٞس٥ٙٗ  (خف٤بٖ ثبلاؼوز ٚخف٤بٖ دبئ٥ٗ ؼوز).٥ٍٍٕ٘ٙبٜ ٔٛاق٢ لفاـ ٌففشٝ سٍى٥ُ ٌفؼ٤ؽٜ اوز

ق ث٥ٗ ثفؼٖ ؾـار خبٔؽ ؼاـا٢ ٤ه ِجٝ س٥ك٢ ؼـ لىٕز دبئ٥ٗ غٛؼ ٣ٔ ثبٌٙؽ وٝ ا٤ٗ ِجٝ س٥ك ثفا٢ ثفي ٚ ا

 .ٚـٚؼ٢ ثٝ ِٚٛ ٣ٔ ثبٌؽ

ٞب٢ ٘بٔشمبـٖ، ٣ٔ سٛا٘ٙؽ  valve seat ٔك٤ز ٟٔٓ ا٤ٗ لج٥ُ ِٚٛٞب ا٤ٙىشىٝ ا٤ٗ ِٚٛٞب ٠لاٜٚ ثف ثىبـ ـفشٗ ثفا٢

  .  ٞب٢ قا٤ٚٝ ا٢ ٥٘ك ثىبـ ـٚ٘ؽ valve seatثفا٢

ؼـا٤ٗ ٘ٛٞ اق ِٚٛٞب .  ٌٜٛ ا٢ ٌىُ ٣ٔ ثبٌٙؽ gateٞب٢ ثب  gate valve  ٞب ثٙبْ   gate valve ٘ٛٞ ؼ٤ٍف اق -2

  .(shut offثٝ ٔٙٝٛـ أىبٖ ثىشٝ ٌؽٖ ؼـ ضبِز ). ٔٛـة اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌفؼؼ gate ٔٛـة ٚ ٤هseatاق ؼٚ 
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  فَٛ ثبق ٣ٔ ٌٛؼ، وبٔلاً اق ٔى٥ف ٠جٛـ خف٤بٖ ثفؼاٌشٝ ٣ٔ ٌٛؼ gate valve ٚلش٥ىٝ gate valveؼ٤ىه ٤ه 

 . ا٤ٗ غب٥ِز ثب٠ث اق ث٥ٗ ـفشٗ ٞفٌٛ٘ٝ ٔمبٚٔش٣ ؼـ ِٚٛ ؼـٍٞٙب٣ٔ وٝ ِٚٛ ثبق اوز ٣ٔ ٌٛؼ

ٚلش٥ىٝ ِٚٛ وبٔلاً ثىشٝ ٌؽ سٛوٗ ٤ه ـ٤ًٙ آة ثٙؽ ؼ٤ىى٣ ِفطٝ ا٣ِّ ـا آة ثٙؽ ٣ٔ وٙؽ ٚ آة ثٙؽ٢ 

ثب لفاـ٥ٌف٢ ؼ٤ىه ؼـ ؼاغُ ـ٤ًٙ آة ثٙؽ٢، ٔمؽاـ ثى٥بـ و٣ٕ ٍ٘ش٣ ٚ ٤ب اِلاً ٥ٞر . غٛث٣ ثٛخٛؼ ٣ٔ آ٤ؽ

 . (ؼـضبِش٥ىٝ ِٚٛ ثىشٝ ٌؽٜ اوز)ٔمؽاـ ٍ٘ش٣ ٕٔىٗ اوز ؼـؼ٤ىه ٠جٛـ٢ ثٛخٛؼ ث٥ب٤ؽ 

 

 (globe valve)ولو مروی  -3

 ٤ه ِٚٛ ضفوز غ٣ٙ اوز وٝ ثفا٢ ثىشٗ، ثبق وفؼٖ ٚ س٥ٝٙٓ خف٤بٖ و٥بَ اوشفبؼٜ ٣ٔ ٤globe valveه 

 . ٍ٘بٖ ؼاؼٜ ٌؽٜ اوز z-baday ٔؽَ globe valveؼـٌىُ ق٤ف ٤ه ٕ٘ٛ٘ٝ اق . ٌٛؼ

 

 

 ٥ٔشٛا٘ؽ اق ٔى٥ف خف٤بٖ وبٔلاً ثفؼاٌشٝ globe valveٕٞب٘ٙٛـ وٝ ؼـ ا٤ٗ ٌىُ ٍ٘بٖ ؼاؼٜ ٌؽٜ اوز ؼ٤ىه 

 ، ضفوز globe valve٘ىشٝ ا٣ِّ ؼـ اـسجبٖ ثب ٠ّٕىفؼ . ٌٛؼ ٤ب ٣ٔ سٛا٘ؽ ثٙٛـ وبُٔ ٔى٥ف خف٤بٖ ـا ثٙؽؼ

 .٠ٕٛؼ٢ ؼ٤ىه ثٝ ٤ه ٘فف ٥ٍٍٕ٘ٙبٜ ٣ٔ ثبٌؽ 
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ا٤ٗ ٥١ٔٚز وجت ٣ٔ ٌؽ وٝ فٕب٢ ضّم٢ٛ ث٥ٗ ؼ٤ىه ٚ ـ٤ًٙ ٥ٍٍٕ٘ٙبٜ سؽـ٤دبً ثىشٝ ٌٛؼ وٝ ا٤ٗ ضبِز 

 ٕٔىٗ اوز ٠لاٜٚ globe valveا٤ٗ ٍٔػّٝ ٞب سٛا٘ب٣٤ س٣ٕ٥ٝٙ ؼـ٤سٝ ا٢ غٛث٣ ثٝ . ِٚٛ ثىشٝ ٌؽٜ اوز

ثف اوشفبؼٜ ؼـ ضبِشٟب٢ ثىشٗ ٚ ثبقوفؼٖ خف٤بٖ اوشفبؼٜ ٌٛؼ ثفا٢ س٥ٝٙٓ خف٤بٖ ٥٘ك ٔٛـؼ اوشفبؼٜ لفاـ ٣ٔ 

 وٕشف globe valve ١ٕٔٛلاً ٍ٘ش٣ اق ٥ٍٍٕ٘ٙبٜ gate valve ٚ globe valveؼـ ٍٞٙبْ ٔمب٤ىٝ ث٥ٗ ٤ه . ٥ٌفؼ

اق ؼ٤ٍف٢ اوز ا٤ٗ ثؽ٤ٗ ؼ٥ُِ اوز وٝ ٥١ٔٚز سٕبو٣ ؼ٤ىه ثب ـ٤ًٙ ٥ٍٍٕ٘ٙبٜ ؼـ ث٥ٍشف ٥١ٔٚشٟب ثب 

قا٤ٚٝ لبئٕٝ اوز ٚ ا٤ٗ ثب٠ث ثٝ ٚخٛؼ آٔؽٖ ٥٘ف٢ٚ ث٥ٍشف٢ ثفا٢ ثىشٝ ٌؽٖ ٚ وز ٌؽٖ ؼ٤ىه ٚ 

 .٥ٍٍٕ٘ٙبٜ آٖ ٌفؼؼ

globe valve ٝٞب ٥ٔشٛا٘ٙٙؽ ٘ٛـ٢ لفاـ ث٥ٍف٘ؽ و disk ٖآٟ٘ب ؼـخٟز غلاف خف٤بٖ ٚ ٤ب ؼـخٟز ٕٞب 

خف٤بٖ و٥بَ لفاـ ٥ٌفؼ ٚلش٣ وٝ ؼ٤ىه ؼـخٟز غلاف خف٤بٖ ٣ٔ ثٙؽؼ ا٘فل٢ خٙج٣ٍ و٥بَ ٔبٟ٘ اق ثىشٗ 

 .٣ٔ ٌفؼؼ ٚ وٕه ثٝ ثبق ٌؽٖ ِٚٛ ٣ٔ وٙؽ

 ٚلش٣ وٝ ؼ٤ىه ؼـ خٟز خف٤بٖ و٥بَ ٣ٔ ثٙؽؼ ا٘فل٢ خٙج٣ٍ و٥بَ وٕه ثٝ ثىشٗ ِٚٛ 

٣ٔ وٙؽ ٚ ٔبٟ٘ اق ثبق ٌؽٖ ِٚٛ ٣ٔ ٌفؼؼ ا٤ٗ ٤ٚم٥ٌٟب ٘ىجز ثٝ وب٤ف ٘فضٟب ثفسف ٞىشٙؽ غِّٛبً ٚلش٣ وٝ 

 .ثىشٗ وف٤ٟ خف٤بٖ ٔٛـؼ ٥٘بق ثبٌؽ 

 

 globe valveطراحي تذًِ 

 :وٝ ٘ٛٞ ٘فاض٣ ثؽ٘ٝ ثفا٢ ا٤ٗ ِٚٛٞب ٚخٛؼ ؼاـ٘ؽ وٝ ٠جبـسٙؽ اق 

 Z(Z-BODY)ثؽ٘ٝ ثٝ ففْ - 1

 Y(Y-BODY)ثؽ٘ٝ ثٝ ففْ - 2

 (ANGLE BODY)ثؽ٘ٝ قا٤ٚٝ ؼاـ - 3

 

 Zطراحي تذًِ تِ فرم 

 ٣ٔ ثبٌؽ Zوبؼٜ سف٤ٗ ٚ ٣ٕٔٛ٠ سف٤ٗ ٘ٛٞ ٘فاض٣ ثؽ٘ٝ ثفا٢ ٔٛاـؼ٤ىٝ و٥بَ آة ثبٌؽ ٘فاض٣ ثؽ٘ٝ ثٝ ٌىُ 

ا٤ٗ ففْ ثؽ٘ٝ ؼـ ٌىُ ق٤ف ٍ٘بٖ ؼاؼٜ ٌؽٜ اوز ؼـ ا٤ٗ ففْ ؼ٤بففآٌ ٤ب ِفطٝ خؽا وٙٙؽٜ ؼـ وفسبوف ثؽ٘ٝ 

 ٣ٔ ثبٌؽ س٥ٝٙٓ افم٣ ٥ٍٍٕ٘ٙبٜ ا٤ٗ اخبقٜ ـا ٣ٔ ؼٞؽ وٝ ٔطٛـ Zوٝ ٌبُٔ ٥ٍٍٕ٘ٙبٜ ٞٓ ٣ٔ ٌفؼؼ ثٝ ٌىُ 

 . ؼـخٝ ثب ٔطٛـ ِِٛٝ ثسفغٙؽ 90ؼ٤ىه ؼـقا٤ٚٝ 
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  Yطراحي تذًِ تِ فرم 

 ٍ٘بٖ ؼاؼٜ ٌؽٜ اوز ا٤ٗ ٘فش ثٟشف٤ٗ ٘ٛٞ ثؽ٘ٝ ثفا٢ اقث٥ٗ Y ثٝ ففْ globe valveؼـٌىُ ق٤ف ٤ه ٕ٘ٛ٘ٝ 

 . ٞب ٣ٔ ثبٌؽ globe valve ثفؼٖ افز فٍبـ ؾاس٣ ؼـ 

 ٞب ٔٙبوت سف٤ٗ ِٚٛ ثفا٢ لفاـ globe valve ؼـخٝ ٣ٔ ثبٌؽ ا٤ٗ ففْ اق 45 ٚ ٔطٛـ سمف٤جبً seatقا٤ٚٝ ث٥ٗ 

 .٥ٌف٢ ؼـ فٍبـٞب٢ ثبلا ٚ  وب٤ف ثب ٌؽر ثبلا ٣ٔ ثبٌؽ 
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 (ANGLE BODY)طراحي تذًِ تِ فرم زاٍيِ ای 

 globe valveٔٙبثك آ٘سٝ وٝ ؼـٌىُ ق٤ف ٍ٘بٖ ؼاؼٜ ٌؽٜ اوز ا٤ٗ ٘فش ٤ه ٔؽَ سغ٥٥ف ٤بفشٝ اق ٘فش ا٣ِّ 

 ؼـخٝ ثٛؼٜ ٚ ؼ٤بففآٌ آٖ ٣ٔ سٛا٘ؽ ثٝ ٤ه ِفطٝ سػز سجؽ٤ُ ٌفؼؼ ؼـ ٣ٔ90 ثبٌؽ ا٤ٗ ِٚٛ ؼاـا٢ ا٘شٟب٢ 

 ؼـخٝ ثسفغؽ ٚ غفٚج آٖ ٔشمبـٖ سف اق غفٚج اق 90ا٤ٗ ِٚٛ و٥بَ لبؼـ غٛاٞؽ ثٛؼ وٝ فمٗ ثب ٤ه قا٤ٚٝ 

 ٣ِٕٛ١ٔ ٣ٔ ثبٌؽ ٔك٤ز ا٣ِّ ٚ ٤ٚمٜ ا٤ٗ ِٚٛ اٖ اوز وٝ ٠لاٜٚ ثف ا٤ٙىٝ ث١ٙٛاٖ ٤ه ِٚٛ ٤globe valveه 

 .٣ٔ ثبٌؽ ٣ٔ سٛاٖ ث١ٙٛاٖ ٤ه قا٣٤ٛ٘ ٥٘ك ٠ُٕ وٙؽ 

 

 ٣ِٕٛ١ٔ ٠ُٕ ٣ٔ وٙؽ ٥١ٔٚز  globe ٕٞب٘ٙؽ ٤هangle globe valveثفا٢ ٥١ٔٚشٟب٢ ٔش١بؼَ اقفٍبـ ٚ ؼٔب 

 . ثٍٛ٘ٝ ا٢ اوز وٝ ثفا٢ و٥بلار د٤ٛب ٚ غٛـ٘ؽٜ ٔٙبوت ٣ٔ ثبٌؽangle globe valveغفٚخ٣ 

 

 (CHECK VALVE)ولوهای ینطرفه  -4

 ِٚٛٞب٢ ٤ىٙففٝ ثفا٢ خ٥ٌّٛف٢ اق ثبقٌٍز و٥بَ ؼـ ٤ه و٥ىشٓ دبد٥ًٙ ؼـ٘ٝف ٌففشٝ 

٣ٔ ٌٛ٘ؽ ا٤ٗ ِٚٛٞب سٛوٗ خف٤بٖ و٥بَ ؼـلا٤ٟٙب ٠ُٕ ٣ٔ وٙؽ فٍبـ و٥بَ ٠جٛـ٢ اق ؼـٖٚ لا٤ٗ ثب٠ث 

ثبقٌؽٖ ِٚٛ ٌفؼ٤ؽٜ ٚ ٞفٌٛ٘ٝ ثفٌٍز و٥بَ ثب٠ث ثىشٝ ٌؽٖ ِٚٛ غٛاٞؽ ٌؽ ٕ٘ٛ٘ٝ ٞب٣٤ اق ا٘ٛاٞ ا٤ٗ 

 :ِٚٛٞب ؼـ ق٤ف آٔؽٜ اوز 
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 زه ِٚٛٞب٢ ٘ٛوب٣٘- 1

 زه ِٚٛٞب٢ ؼ٤ىى٣- 2

 زه ِٚٛٞب٢ ثب ؼ٤ىه ؼٚ سىٝ- 3

 زه ِٚٛ لٟٙ وٙٙؽٜ ا٢- 4

 زه ِٚٛ ثب ؼ٤ىه ٚاـٚ٘ٝ - 5

 

 (SWING CHECK VALVE)چک ٍلَ ًَساًي 

 :٤ه ٕ٘ٛ٘ٝ اق ا٤ٗ زه ِٚٛٞب ؼـ ٌىُ ق٤فٍ٘بٖ ؼاؼٜ ٌؽٜ اوز 

 

ٍٞٙب٥ٔىٝ ا٤ٗ ِٚٛ وبٔلاً ثبق ٣ٔ ثبٌؽ و٥بَ ثؽٖٚ ٥ٞسٍٛ٘ٝ ٔمبٚٔش٣ ٠جٛـ ٣ٔ وٙؽ ٚ ثٝ ٔطٓ افز فٍبـ 

 . و٥بَ ا٤ٗ ِٚٛ ثّٛـر غٛؼوبـ ٔى٥ف و٥بَ ـا ٣ٔ ثٙؽؼ

 ا٤ٗ ِٚٛٞب ٍٞٙب٥ٔىٝ فٍبـ و٥بَ ثٝ ِفف ثفوؽ وبٔلاً ٣ٔ ثٙؽؼ ٚ اق ثفٌٍز و٥بَ خ٥ٌّٛف٢ 

 .٣ٔ ٕ٘ب٤ؽ ا٤دبؼ آٌفش٣ٍ ؼـ خف٤بٖ ٚ افز فٍبـ ؼـ ا٤ٗ ٌٛ٘ٝ ِٚٛٞب ثى٥بـ وٓ ٣ٔ ثبٌؽ 

 ٞب اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌٛؼ ثٝ ؼ٥ُِ افز فٍبـ وٓ ؼـ ا٘فاف ا٤ٗ ِٚٛٞب، gate valveؼـ ففا٤ٙؽٞب٣٤ وٝ ؼـ آٟ٘ب اق 

 .٠ٕٛٔبً اق زه ِٚٛٞب٢ ٘ٛوب٣٘ اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌفؼؼ 

 :زه ِٚٛٞب٢ ٘ٛوب٣٘ ثٝ ؼٚ ٌىُ ٔٛخٛؼ ٣ٔ ثبٌٙؽ 

 Yٌىُ - 1

 (STRAIGHT CHECK VALVE)ثّٛـر ثؽ٘ٝ ٔىشم٥ٓ - 2



 (سهامی خاص)                                                                                        شرکت مهندسی ایرسا آیتک  هاvalveآشنایی با  20 

ِٚٛٞب٢ ٘ٛوب٣٘ ثب ثؽ٘ٝ ٔىشم٥ٓ ؼاـا٢ ؼ٤ىى٣ ٣ٔ ثبٌٙؽ وٝ ؼـ ثبلا٢ ثؽ٘ٝ ثٝ ثؽ٘ٝ للاة ٌؽٜ اوز زه 

 ٣ٔ ثبٌٙؽ ٔٛـؼ اوشفبٜ لفاـ ٣ٔ ٥ٌف٘ؽ زٖٛ gate valveِٚٛٞب٢ ٘ٛوب٣٘ ٠ٕٛٔب ؼـغٖٙٛ د٥ٛوشٝ وٝ ؼاـا٢ 

ا٤ٗ ِٚٛٞب ثفا٢ لا٤ٟٙب٣٤ وٝ وف٠ز دبئ٥ٗ ٣ٔ ثبٌؽ . ا٤ٗ ِٚٛٞب خف٤بٖ آقاؼ ٘ىج٣ ـا اق غٛؼ ٠جٛـ ٣ٔ ؼٞٙؽ

ٔٛـؼ اوشفبؼٜ لفاـ ٣ٔ ٥ٌف٘ؽ ٚ ؼـ لا٤ٟٙب٢ وٝ ؼاـا٢ خف٤بٖ ٔفثب٣٘ ٣ٔ ثبٌٙؽ ٘جب٤ؽ اق ا٤ٗ ِٚٛٞب اوشفبؼٜ 

 .ٕ٘ٛؼ 

 .زٖٛ ثٙٛـ د٥ٛوشٝ ؼ٤ىه ثبق ٚ ثىشٝ ٌؽٜ ٚ وٛث٥ؽٜ ٌؽٖ آٖ ثب٠ث اق ث٥ٗ ـفشٗ ٔش١ّمبر ِٚٛ غٛاٞؽ ٌفؼ٤ؽ

ثٙٛـ و٣ّ ٕٞبٖ ٘ٛـ وٝ ث٥بٖ ٌؽ ا٤ٗ ٘ٛٞ زه ِٚٛٞب ٌك٤ٙٝ ٔٙبوج٣ ثفا٢ ضبِش٣ وٝ و٥بَ ضفوز ٔفثٝ ا٢ 

ا٤ٗ ٘ٛٞ زه ِٚٛٞب ـا ٣ٔ سٛاٖ ٞٓ ؼـضبِز افم٣ ٚ ٞٓ . ؼاٌشٝ ٚ ٤ب ثفٌٍز و٥بَ وف٤ٟ ثبٌؽ ٣ٕ٘ ثبٌؽ

ؼـضبِز ّ٘ت ٠ٕٛؼ٢ ثب٤ؽ خف٤بٖ و٥بَ اق دب٥٤ٗ ثٝ ثبلا ثبٌؽ سب ٥٘ف٢ٚ خبؾثٝ )٠ٕٛؼ٢ ٔٛـؼ اوشفبٜ لفاـ ؼاؼ 

ا٤ٗ لج٥ُ اق زه ِٚٛٞب ثٝ ؼ٥ُِ وبؼ٣ٌ سد٥ٟكار سٍى٥ُ ؼٞٙؽٜ ؼاـا٢  (ثٝ ثىشٝ ٌؽٖ ؼ٤ىه وٕه ٕ٘ب٤ؽ

 .س٥ٕ١فار ثٝ ٘ىجز وبؼٜ سف٢ ؼـ ٔمب٤ىٝ ثب وب٤ف زه ِٚٛٞب ٣ٔ ثبٌٙؽ 

 

 Swing type wafer check valve)) (صفحِ ای)چک ٍلَ ًَساًي از ًَع ٍيفری 

ا٤ٗ ٘ٛٞ زه ِٚٛٞب ٌجبٞز ق٤بؼ٢ ثٝ زه ِٚٛٞب٢ ٘ٛوب٣٘ اوشب٘ؽاـؼ ؼاـ٘ؽ ثب ا٤ٗ سفبٚر وٝ ثؽ٘ٝ زه ِٚٛ 

ؼـ٠ْٛ ٍٞٙب٥ٔىٝ ِٚٛ ثبق ٣ٔ ٌٛؼ قثب٘ٝ زه ِٚٛ ثٝ لىٕز . ثٙٛـ وبُٔ ؼٚـ سب ؼٚـ آٖ ـا ؼـ ثف ٣ٕ٘ ٥ٌفؼ

ثبلا٢ ِِٛٝ فٍبـ ٚاـؼ ٣ٔ وٙؽ ٘ىشٝ ٟٔٓ ؼ٤ٍف آٖ وٝ قثب٘ٝ زه ِٚٛ ثب٤ؽ وٛزىشف اق لٙف لا٤ٗ ثبٌؽ ٚ ؼ٤ٍف 

 ٣ٔ ثبٌؽ غ٣ّ٥ وف١٤شف اق Swing ckeck valveا٤ٙىٝ افز فٍبـ ؼـ ا٤ٗ زه ِٚٛٞب وٝ ٠ٕٛٔب ث٥ٍشف اق ٘ٛٞ 

 .ا٤ٗ ٘ٛٞ زه ِٚٛٞب افكا٤ً ٣ٔ ٤بثؽ
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 (DICK CHECK VALVE)چک ٍلَّای ديسكي 

 : لىٕز سٍى٥ُ ؼٞٙؽٜ ٣ٔ ثبٌٙؽ 4زه ِٚٛٞب٢ ؼ٤ىى٣ ؼاـا٢ 

 ثؽ٘ٝ - 1

 ؼ٤ىه - 2

 فٙف - 3

 ٍٟ٘ؽاـ٘ؽٜ فٙف- 4

 ؼـخٝ ؼـ خٟز ٔى٥ف خف٤بٖ ضفوز 90ؼـ ا٤ٗ زه ِٚٛٞب ؼ٤ىه ؼـ ٔط٣ّ وٝ لفاـ ٌففشٝ اوز ثب قا٤ٚٝ 

وفؼٜ ٚ ٥ٔكاٖ ضفوز آٖ سٛوٗ فٙف٢ وٝ ؼـ دٍز ؼ٤ىه لفاـ ٌففشٝ اوز وٙشفَ ٣ٔ ٌفؼؼ ثؽ٘ٝ ثٝ ٌٛ٘ٝ ا٢ 

 seatؼـ ٔٛاـؼ٤ىٝ ٍ٘ش٣ ِفف اق ا٤ٗ زه ِٚٛ ٔؽ٘ٝف ثبٌؽ ثب٤ؽ ٤ه . وٝ ؼٚـ سب ؼٚـ ؼ٤ىه ـا ؼـ ثف ٣ٔ ٥ٌفؼ

 .٘فْ ٥٘ك ثٝ ٔد٠ٕٛٝ أبفٝ ٌفؼؼ

ٍٞٙب٥ٔىٝ ٥٘ف٢ٚ ٚاـؼٜ ثف ؼ٤ىه وٝ ثٛو٥ّٝ فٍبـ خف٤بٖ ا٤دبؼ ٣ٔ ٌفؼؼ اق ٥٘ف٢ٚ فٙف ثكـٌشف ثبٌؽ وجت ٣ٔ 

خؽا ٌؽٜ ٚ اخبقٜ ؼٞؽ سب خف٤بٖ اق ؼاغُ ِٚٛ ٠جٛـ ٕ٘ب٤ؽ  (seat)ٌفؼؼ وٝ ؼ٤ىه اقٔطُ لفاـ ٥ٌف٢ غٛؼ 

ٍٞٙب٥ٔىٝ اغشلاف فٍبـ ؼـ ؼاغُ ِٚٛ وبًٞ ٤بثؽ ؼـ ا٤ٗ ضبِز فٙف ثف ؼ٤ىه ٥٘فٚ ٚاـؼ وفؼٜ ٚ ثب٠ث ٣ٔ 

ٚخٛؼ فٙف ؼـا٤ٗ .  لفاـ ٌففشٝ ٚ ٔى٥ف خف٤بٖ ـا لجُ اق خف٤بٖ ١ٔىٛن ثجٙؽؼseatٌفؼؼ وٝ ؼ٤ىه ؼـٔطُ 

٘ٛٞ ِٚٛ ثب٠ث ٌفؼ٤ؽٜ وٝ ا٤ٗ ٘ٛٞ زه ِٚٛ ـا ؼـ ٔى٥ف٢ ثشٛاٖ اوشفبؼٜ ٕ٘ٛؼ ثب٤ؽ سٛخٝ ٕ٘ٛؼ وٝ اغشلاف 

زه . فٍبـ٢ وٝ ثب٠ث ثبق ٌؽٖ زه ِٚٛ ٣ٔ ٌفؼ اـسجبٖ ٔىشم٥ٓ ثب ٘ٛٞ فٙف ثىبـ ـفشٝ ؼـ زه ِٚٛ ؼاـؼ

 (SEWING CHECK VALVE LIFT)ِٚٛٞب٢ ؼ٤ىى٣ ٕٞٛاـٜ اقزه ِٚٛٞب٢ ٘ٛوب٣٘ ٚ ثبلا و٥ٍؽ٣٘ 

 .وجىشف ٚ وٛزىشف ثٛؼٜ ٚ ٟ٘ب٤شب ٞك٤ٙٝ آٟ٘ب ٥٘ك وٕشف غٛاٞؽ ثٛؼ 
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 (SPLIT DISK CHECK VALVE)چک ٍلَّای تا ديسک دٍ تكِ 

زه ِٚٛٞب٢ ثب ؼ٤ىه ؼٚ سىٝ خٟز فبئك آٔؽٖ ثف افز فٍبـ ٚ وب٤ك لا٤ٗ ؼـ زه ِٚٛٞب٢ ٘ٛوب٣٘ ٚ زه 

 .ِٚٛٞب٢ ؼ٤ىى٣، ٘فاض٣ ٌفؼ٤ؽٜ ا٘ؽ 

ؼ٤ىه ا٤ٗ زه ِٚٛٞب ؼـ ٚالٟ ؼٚ سىٝ ٌؽٜ ٚ اق ٘فف ٔفوكٌبٖ ِٛلا ٌفؼ٤ؽٜ ا٘ؽ ٕٞب٘ٙؽ ا٤ٗ وٝ ؼٚ ؼ٤ىه 

 ثٛو٥ّٝ ٤ه فٙف د٥س٣ٍ ؼـ ٤ه seatؼـ ٤ه ٔى٥ف ثّٛـر ِٛلا٣٤ لفاـ ٌففشٝ ثبٌٙؽ ا٤ٗ ؼ٤ىىٟب ثف ـ٢ٚ 

 : للاة لفاـ ؼاؼٜ ٌؽٜ ا٘ؽ ؼـ ٌىُ ق٤ف ٕ٘ٛ٘ٝ ا٢ اق ٤ه زه ِٚٛٞب ٍ٘بٖ ؼاٜ ٌؽٜ اوز 

 
ٚ ؼ٤ىىٟب سٛوٗ فٙف  (Normally closed)ا٤ٗ زه ِٚٛٞب ؼـ ضبِز ٣ِٕٛ١ٔ ثّٛـر ثىشٝ ٣ٔ ثبٌٙؽ 

د٥س٣ٍ ثّٛـر ثىشٝ ٍ٘ٝ ؼاٌشٝ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ ٍٞٙب٥ٔىٝ ٔى٥ف خف٤بٖ ثٝ وٕز خّٛ ثبٌؽ فٍبـ و٥بَ وجت ٣ٔ 

ٌفؼؼ سب ؼ٤ىىٟب ِٛلا ـا ثبق وفؼٜ ٚ اخبقٜ ٠جٛـ خف٤بٖ ؼاؼٜ ٥ٍٔٛؼ ؼـ ا٤ٗ ضبِز ثٝ ٔطٓ لٟٙ ٌؽٖ خف٤بٖ 

 .و٥بَ ٚ لجُ اق ا٤دبؼ ١ٔىٛن ؼـ زه ِٚٛ، ؼ٤ىىٟب ثٛو٥ّٝ ٥٘ف٢ٚ فٙف ٔدؽؼا ثىشٝ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ 

 

 Split disk check valveهسيتْای 

 .افز فٍبـ ؼـ ا٤ٗ ٘ٛٞ زه ِٚٛٞب ثٝ ٔفاست وٕشف اق وب٤ف زه ِٚٛٞب ٣ٔ ثبٌؽ - 1

 .ا٤ٗ زه ِٚٛٞب لبؼـ ٞىشٙؽ ثب ضؽالُ فٍبـ ثبق ٌٛ٘ؽ - 2

 .ا٤ٗ زه ِٚٛٞب ـا ٣ٔ سٛاٖ ؼـ ٞف ٥١ٔٚش٣ اق خّٕٝ ثّٛـر ٠ٕٛؼ٢ ٥٘ك ٔٛـؼ اوشفبؼٜ لفاـ ؼاؼ- 3
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 (TILTING DISK CHECK VALVE)چک ٍلَّای تا ديسک ٍارًٍِ 

زه ِٚٛٞب٢ ثب ؼ٤ىه ٚاـٚ٘ٝ ٌج٥ٝ ثٝ زه ِٚٛٞب٢ ٘ٛوب٣٘ ٥ٔجبٌٙؽ ا٤ٗ زه ِٚٛٞب ثّٛـر افم٣ ؼـ لا٤ٗ 

لفاـ ٣ٔ ٥ٌف٘ؽ ٕٞس٥ٙٗ ؼـ لا٤ٟٙب٣٤ وٝ ضفوز و٥بَ ـٚ ثٝ ثبلا ٣ٔ ثبٌؽ ثّٛـر ٠ٕٛؼ٢ ٥٘ك ٔٛـؼ اوشفبؼٜ 

 .لفاـ ٣ٔ ٥ٌفؼ 

ٍٞٙب٥ٔىٝ خف٤بٖ و٥بَ ثٝ وٕز خّٛ ثفلفاـ ٣ٔ ٌفؼؼ ؼ٤ىه ثبلا و٥ٍؽٜ ٌؽٜ ٚ ؼـ ٔى٥ف خف٤بٖ و٥بَ 

ثّٛـر ٌٙبٚـ ثبل٣ ٣ٔ ٔب٘ؽ ؼـ ا٤ٗ ضبِز ضؽالُ ٔمبٚٔز ؼـ ٔمبثُ ٠جٛـ و٥بَ سٛوٗ ؼ٤ىه ثٛخٛؼ ٣ٔ 

ٍٞٙب٥ٔىٝ خف٤بٖ و٥بَ وبًٞ ٥٥ٔبثؽ ٚ ٤ب و٥بَ ٣ٔ غٛاٞؽ وٝ ؼـ خٟز ٔػبِف خف٤بٖ ٚاـؼ لا٤ٗ ٌفؼؼ . آ٤ؽ

 .ؼ٤ىه ثٝ ضبِز ٠ٕٛؼ ثف ٌٍشٝ ٚ ٔى٥ف ٠جٛـ و٥بَ ـا ٣ٔ ثٙؽؼ 

 ٔفوك ثمُ ؼ٤ىه ؼـ ا٤ٗ زه ِٚٛٞب ثٝ ٔطٛـ ٌفؼي ؼ٤ىه ثى٥بـ ٘كؼ٤ه ثٛؼٜ ٚ ؼ٤ىه 

ؼـ ا٤ٗ .  ِؽٔٝ ا٢ ٚاـؼ ٌفؼؼ٣ٔseat سٛا٘ؽ غ٣ّ٥ وف٤ٟ ثبق ٤ب ثىشٝ ٌؽٜ ثؽٖٚ ا٤ٙىٝ ثٝ ثؽ٘ٝ ٤ب ؼ٤ىه ٚ 

زه ِٚٛٞب ، ِٚٛ وف١٤بً ثىشٝ ٣ٔ ٌٛؼ ِؿا أىبٖ افكا٤ً وف٠ز و٥بَ ثفٌٍش٣ ؼـ ٔى٥ف ثفٌٍز ثى٥بـ دبئ٥ٗ 

 .٣ٔ ثبٌؽ ٚ ثٝ ٥ٕٞٗ ؼ٥ُِ سبث٥فار ٔفثٝ لٛز٣ ؼـ ا٤ٗ ٔؽَ اق زه ِٚٛٞب ثى٥بـ ا٘ؽن ٥ٔجبٌؽ 

 اق ا٤ٗ زه ِٚٛٞب ٣ٔ سٛاٖ ؼـ خف٤بٟ٘ب٢ ٔفثٝ ا٢ ٚ ٕٞس٥ٙٗ ؼـ sewing check valveؼـ ٔمب٤ىٝ ثب 

خف٤بٟ٘ب٢ ثب ٔمؽاـ خف٤بٖ ٠جٛـ٢ وٓ ٥٘ك اوشفبؼٜ ٕ٘ٛؼ ؼـ ا٤ٗ زه ِٚٛٞب ثٝ ؼ٥ُِ ٔى٥ف ٔىشم٥ٓ ٠جٛـ خف٤بٖ 

 .٥ٔكاٖ افز فٍبـ ضؽالُ ٣ٔ ثبٌؽ 

 

 (DIAPHRAGM CHECK VALVE)چک ٍلَّای ديافراگوي 

ؼـ ا٤ٗ زه ِٚٛٞب ٠ٕٛٔب اق ٤ه ؼ٤بففآٌ لاوش٥ى٣ لبثُ ا١٘ٙبف وٝ ؼـ ٤ه لىٕز ٔػف٣٘ٚ ؼـ ٔطُ ٠جٛـ 

خف٤بٖ لفاـ ؼاؼٜ ٌؽٜ اوز اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌفؼؼ ٍٞٙب٥ٔىٝ خٟز خف٤بٖ ثٝ وٕز خّٛ ٣ٔ ثبٌؽ ٠جٛـ خف٤بٖ 

ؼ٤بففآٌ ـا اق لىٕز ا٣ِّ غٛؼ خؽا وفؼٜ ٚ ثٝ وٕز ؼـٖٚ لا٤ٗ ٔٙطفف ٣ٔ وٙؽ ؼـ ا٤ٗ ضبِز خف٤بٖ 

ثّٛـر وبُٔ ؼـٖٚ لا٤ٗ ٠جٛـ ٣ٔ وٙؽ ٍٞٙب٥ٔىٝ خف٤ب٣٘ ٚخٛؼ ٘ؽاٌشٝ ثبٌؽ ٚ ٤ب ؼ٤بففآٌ سطز فٍبـ 
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٘جبٌؽ آٍ٘بٜ ؼ٤بففآٌ ثٝ ٔطُ ا٣ِّ غٛؼ ثبقٌٍشٝ ٚ خٟز خ٥ٌّٛف٢ اق ثفٌٍز خف٤بٖ ٔى٥ف لا٤ٗ ـا ٣ٔ 

 :ٌىُ ق٤ف ٕ٘ٛ٘ٝ ا٢ اق ا٤ٗ زه ِٚٛٞب ـا ٍ٘بٖ ٣ٔ ؼٞؽ . ثٙؽؼ

 

 (LIFT CHECK VALVE)چک ٍلَّای تالا رفتٌي 

 :٤ه ٕ٘ٛ٘ٝ اق ا٤ٗ زه ِٚٛٞب ؼـ ٌىُ ق٤ف ٍ٘بٖ ؼاؼٜ ٌؽٜ اوز 

 
 ث١ٙٛاٖ ٤ه ِٚٛ وٙشفَ خف٤بٖ اوشفبؼٜ ٣ٔ globe valveا٤ٗ ٘ٛٞ اق زه ِٚٛٞب ؼـ و٥ىشٓ ٞب٣٤ وٝ ؼـ آٟ٘ب اق 

زه ِٚٛٞب٢ ثبلا ـفش٣ٙ ثفا٢ لفاـ ٥ٌف٢ ؼـ و٥ىشٓ دب٤ذ٥ًٙ افم٣ ٔٙبوت . ٌٛؼ ٔٛـؼ اوشفبؼٜ لفاـ ٣ٔ ٥ٌفؼ

ثٛؼٜ ٚ ٕٞس٥ٙٗ ؼـ و٥ىشٕٟب٢ دب٤ذ٥ًٙ ٠ٕٛؼ٢ وٝ ٔى٥ف خف٤بٖ اق دبئ٥ٗ ثٝ ثبلا ٣ٔ ثبٌؽ ٥٘ك ٔٛـؼ اوشفبؼٜ 

 لفاـ ٣ٔ ٥ٌفؼ ا٤ٗ زه ِٚٛٞب ثفا٢ اوشفبؼٜ ؼـ ٔى٥ف ٞٛا ، ٌبق ، ثػبـ ٚ اة ٔٛـؼ اوشفبؼٜ لفاـ 

ا٤ٗ زه ِٚٛٞب ثٟشف٤ٗ ٌك٤ٙٝ ثفا٢ ضبِش٣ وٝ أىبٖ ثٛخٛؼ أؽٖ خف٤بٖ ثفٌٍز وف٤ٟ و٥بَ . ٣ٔ ٥ٌف٘ؽ

 . ٚخٛؼ ؼاـؼ ٥ٔجبٌٙؽ
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٥ٔكاٖ ضفوز ؼـا٤ٗ زه ِٚٛٞب وٕشف٤ٗ ضفوز ؼـ ٔمب٤ىٝ ثب وب٤ف زه ِٚٛٞبوز ثب سٛخٝ ثٝ ٘ٛٞ ٘فاض٣ 

ثب سٛخٝ ثٝ ا٤ٙىٝ ا٤ٗ زه . ؼـا٤ٗ زه ِٚٛٞب اق ٥ٞسٍٛ٘ٝ د٥ٗ ٚ ِٛلا ٚ ٤ب د٥ر ٚ ٟٔفٜ اوشفبؼٜ ٣ٕ٘ ٌٛؼ

ِٚٛٞب ؼاـا٢ وٛسبٞشف٤ٗ وٛـن ضفوش٣ ٚ ٕٞس٥ٙٗ ضؽالُ ل١ٙبر سٍى٥ُ ؼٞٙؽٜ ـا ؼـ ٔمب٤ىٝ ثب ؼ٤ٍف زه 

ِٚٛٞب ؼاـا ٣ٔ ثبٌٙؽ ِؿا ٔمؽاـ ٥٘ف٢ٚ ٔفثٝ ا٢ ٚ ٕٞس٥ٙٗ ففوب٤ً ؼـ ا٤ٗ زه ِٚٛٞب ثى٥بـ دبئ٥ٗ ٣ٔ 

 .ثبٌؽ

 

 (STOP CHECK VALVE)چک ٍلَّای قطغ كٌٌذُ ای 

 :٤ه ٕ٘ٛ٘ٝ اق زه ِٚٛٞب٢ لٟٙ وٙٙؽٜ ا٢ ؼـٌىُ ق٤ف ٍ٘بٖ ؼاؼٜ ٌؽٜ اوز 

 

 

ا٤ٗ زه ِٚٛٞب ؼاـا٢ . ٣ٔ ثبٌٙؽglobe valveا٤ٗ زه ِٚٛٞب سفو٥ج٣ اق ٤ه زه ِٚٛ ثبلا ـٚ٘ؽٜ ٚ ٤ه 

 ٍ٘ٝ ؼاٌشٝ ٚ ثى٥بـ ٔطىٓ آة seatٔطٛـ٢ ثٛؼٜ وٝ ؼـ ٍٞٙبْ ثىشٝ ٌؽٖ ِٚٛ ، ؼ٤ىه ـا ٔطىٓ ؼـ ٔطُ 

 ( globe valveٌج٥ٝ ثٝ ٤ه ). ثٙؽ٢ ٣ٔ وٙؽ
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 BUTTERFLY VALVEولوهای پروانه ای  -5

ِٚٛ دفٚا٘ٝ ا٢ وٝ ؼـ ٌىُ ٍ٘بٖ ؼاؼٜ ٌؽٜ اوز ٤ه ِٚٛ ثب ضفوز زفغ٣ٍ ٣ٔ ثبٌؽ وٝ ثفا٢ لٟٙ ٚ ُِٚ 

ِٚٛٞب٢ دفٚا٘ٝ ا٢ ؼاـا٢ ٠ّٕىفؼ آوبٖ ٚ . وفؼٖ خف٤بٖ ٚ ٕٞس٥ٙٗ س٥ٝٙٓ خف٤بٖ ٔٛـؼ اوشفبؼٜ لفاـ ٣ٔ ٥ٌفؼ 

 ؼـخٝ زفغً ؼوش٥ٍفٜ ، ؼ٤ىه ـا اقضبِز وبٔلاً ثىشٝ ثٝ ضبِز وبٔلاً ثبق سغ٥٥ف 90وف٣١٤ ٣ٔ ثبٌٙؽ زٖٛ 

 .ٔٛل٥١ز ٣ٔ ؼٞؽ 

 
 

ِٚٛٞب٢ دفٚا٘ٝ ا٢ . (hand wheel)ِٚٛٞب٢ دفٚا٘ٝ ا٢ ثكـٌشف ؼاـا٢ ٠ّٕىفؼ ثٝ ِٛـر ؼوش٣ ٣ٔ ثبٌٙؽ 

ٔك٤شٟب٢ ففاٚا٣٘ ٘ىجز ثٝ وب٤ف ِٚٛٞب ؼاـ٘ؽ غِّٛب ؼـ ِٚٛٞب٢ ثكـي اق ا٤ٗ ٕ٘ٛ٘ٝ ِٚٛٞب اوشفبؼٜ ٣ٔ 

اق ؼ٤ٍف ٔكا٤ب٢ ا٤ٗ ِٚٛٞب ٣ٔ سٛاٖ ثٝ ٚقٖ وٓ ٞك٤ٙٝ وٕشف ٚ وٕشف خب٥ٌف ثٛؼٖ آٟ٘ب اٌبـٜ ٕ٘ٛؼ . ٌفؼؼ

ٕٞس٥ٙٗ ٞك٤ٙٝ س٥ٕ١فار آٟ٘ب ١ٕٔٛلا دبئ٥ٗ ٣ٔ ثبٌؽ زٖٛ اٚلاً س١ؽاؼ ل١ٙبر ٔشطفن آٖ وٓ ٣ٔ ثبٌؽ ثب٥٘بً 

 .ٔطفٝٝ ا٢ ثفا٢ ثٝ ؼاْ ا٘ؽاغشٗ و٥بَ ٚ ؼـ٘ش٥دٝ ثفٚق غٛـؼ٣ٌ ؼـ اٖ ٚخٛؼ ٘ؽاـؼ 



 (سهامی خاص)                                                                                        شرکت مهندسی ایرسا آیتک  هاvalveآشنایی با  27 

 

 :تذًِ شيرّای پرٍاًِ ای

1- Wafer body : ثٝ ا٤ٗ ضبِز ثؽ٘ٝ ثؽٖٚ فّٙح(Flangeless) ؼـ ا٤ٗ ضبِز ٥ٌف . ٥٘ك ٌفشٝ ٣ٔ ٌٛؼ

 د٥سٟب٢ ٥ٌف اق ٍٟ٘ؽاـ٢ خٟز .ٌٛؼ  fit٣ٔٚ  ٌففشٝ لفاـ ِِٛٝ فّٙدٟب٢ ث٥ٗ ٔب٘ٙؽ ٤ه وب٘ؽ٤ٚر ؼـ

 وٝ ؼـ ٘مب٣٘ وٙٙؽ ٣ٔ اٌغبَ وٝ و٣ٕ فٕب٢ ٠ّز ثٝ ٥ٌفٞب  ا٤ٗ.ٌفؼؼ ٣ٔ اوشفبؼٜ (Stud)ثّٙؽ٢ 

 .ؼاـ٘ؽ غٛث٣ وبـثفؼ ؼاـؼ ٚخٛؼ فٕب ٔطؽٚؼ٤ز

2- :Flanged Bodyؼٚ ؼـ ٟٔفٜ د٥ر ٚ ّ٘ت أىبٖ وٝ ؼاـؼ َ٘ٛ وبف٣ ا٘ؽاقٜ ثٝ ٥ٌف ثؽ٘ٝ ضبِز ا٤ٗ  ؼـ 

 .٣ٔ آٚـؼ ففاٞٓ ـا ِِٛٝ فّٙدٟب٢ ثٝ ٥ٌف فّٙدٟب٢ اسّبَ ٔطُ ؼـ ٥ٌف ٘فف

 آة ٤ه ثٝ ثب٠ث ؼوشفو٣ ٠ُٕ ا٤ٗ ٌٛؼ وٝ دٌٛب٘ؽٜ الاوشٛٔف٢ ٔٛاؼ ثب ٥ٔشٛا٘ؽ ا٢ دفٚا٘ٝ ٥ٌفٞب٢ ثؽ٘ٝ

 .٥ٍٔفؼؼ ٥٘ك ِِٛٝ ثف غٛـؼ٣ٌ ثفا ؼـ ٔمبٚٔز ا٤دبؼ ثب٠ث ا٤ٙىٝ ثف  ٠لاٜٚ .ٌفؼؼ ٣ٔ ٔٙبوت ٚ غٛة ثٙؽ٢
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 (Plug valve)ولوهای توپی  -6

 وبغشٕبٖ وٝ ؼاـا٢ ٤ٌٛٙؽ  plug valve٣ٔآٔف٤ىبئ٣  قثبٖ ؼـ  cock valveٚا٥ٍّ٘ى٣  ٥ٌف ؼـ قثبٖ ٘ٛٞ ا٤ٗ ثٝ

 آٖ وبغشٕبٖ ثبٌؽ ثبق وبٔلا ٤ٚب ثىشٝ ضبِز ؼـ ٚ ثب٤ؽ ٥٘ىز ٔٙبوت وٙشفَ ثفا٢ ٥ٌف  ا٤ٗ.ثبٌؽ ٣ٔ ثى٥بـ وبؼٜ

آة  ولاٞه ٤ٚه ٌؽٜ س١ج٥ٝ و٥بَ ٠جٛـ ثفا٢ وٛـاغ٣ آٖ ؼـ وٝ سٛد٣ دلاي ٤ٚه ثؽ٘ٝ ٤ه وبؼٜ ٚ ؼاـا٢

  .ثبٌؽ ٣ٔ ثٙؽ٢

 ٤ه ِٚٛ ثب ضفوز زفغ٣ٍ اوز وٝ ثفا٢ ثبقٚ ثىشٝ وفؼٖ و٥بَ ٔٛـؼ اوشفبؼٜ لفاـ ٣ٔ ٤Plug valveه 

 . ٥ٌفؼ ٚخٝ سى٥ٕٝ ا٢ ِٚٛ اقٌىُ ؼ٤ىه آٖ وٝ ثٝ ِٛـر ٤ه سٛد٣ ٣ٔ ثبٌؽ ٌففشٝ ٌؽٜ اوز

 : ؼـٌىُ ق٤ف ٍ٘بٖ ؼاؼٜ ٌؽٜ اوزPlug valveٕ٘ٛ٘ٝ ٤ه 
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 ٘ٛـ٢ ٘فاض٣ ٚ Plug valve ِٚٛ ٞٛا ٚ ِٚٛ ثػبـ ٣ٔ ثبٌؽ ثؽ٘ٝ Plug valveوبؼٜ سف٤ٗ ٌىُ ٤ه 

 .ٔب٥ٌٙىبـ٢ ٣ٔ ٌفؼؼ وٝ ثفا٢ لفاـ ٌففشٗ ثّٛـر ٔػف٣٘ٚ ٚ ٤ب اوشٛا٘ٝ ا٢ ٔٙبوت ثبٌؽ 

٤ه خىٓ ِّت اوز وٝ ؼاـا٢ ٤ه وٛـاظ وٝ ثفا٢ ٠جٛـ خف٤بٖ س١ج٥ٝ ٌفؼ٤ؽٜ  (سٛد٣)ؼ٤ىه ا٤ٗ ِٚٛٞب 

ؼـ٥١ٔٚز ثبقثٛؼٖ ِٚٛ ، ٔطُ .  ؼـخٝ ؼـخٟز ٣ِٛ٘ سٛد٣ لفاـ ٣ٔ ٥ٌفؼ ٣ٔ90 ثبٌؽ ا٤ٗ وٛـاظ ثب قا٤ٚٝ 

 .٠جٛـ ؼـ ِٚٛ ثب ٚـٚؼ٢ ٚ غفٚخ٣ ٔى٥ف ٔشُّ ثٝ ِٚٛ ٞٓ ـاوشب ٣ٔ ٌفؼؼ

 ؼـخٝ ٘ىجز ثٝ ٥١ٔٚز ثبق سغ٥٥ف ٥١ٔٚز ٣ٔ ؼٞؽ لىٕز ِّت ـ٢ٚ 90ؼـ ضبِش٣ وٝ سٛد٣ ثٝ ا٘ؽاقٜ 

 .سٛد٣ ٔى٥ف خف٤بٖ ـا ٣ٔ ثٙؽؼ ٚ خف٤بٖ و٥بَ لٟٙ ٣ٔ ٌفؼؼ

Plug valve اق ِطبٚ غب٥ِز ـٚا٘ىبـ٢ ؼـؼٚ ٘ٛٞ ؾ٤ُ لبثُ ؼوشفو٣ ٣ٔ ثبٌٙؽ : 

 .ِٚٛٞب٣٤ وٝ ٥٘بق ثٝ ـٚا٘ىبـ٢ ؼاـ٘ؽ - 1

 .ِٚٛٞب٣٤ وٝ ٥٘بق ثٝ ـٚا٘ىبـ٢ ٘ؽاـ٘ؽ - 2

ا٤ٗ ِٚٛٞب ٕٞس٥ٙٗ ؼـ س١ؽاؼ ٚـٚؼ٤ٟب٢ ثٝ ِٚٛ ٚ ٘فش ٞب٢ ٔػشّف سٛد٣ ؼـ ٌفٟٚٞب٢ ٔش٣٠ٛٙ سمى٥ٓ ثٙؽ٢ 

 :٣ٔ ٌفؼ٘ؽ

  شيرّای تَپي استَاًِ ای(Cylindrical plug valve): 

ؼـ ٥ٌفٞب٢ . ٔٛاـؼ وبـثفؼ ٥ٌفٞب٢ سٛد٣ سب ضؽ ق٤بؼ٢ ثٝ ٘طٜٛ آة ثٙؽ٢ ث٥ٗ سٛد٣ ٚ ثؽ٘ٝ ٥ٌف ثىش٣ٍ ؼاـؼ

ثب اوشفبؼٜ اق : سٛد٣ اوشٛا٘ٝ ا٢ ١ٕٔٛلا اق زٟبـ ـٚي ثفا٢ آة ثٙؽ٢ ل١ٙبر ٥ٍٍٕ٘ٙب٣ٞ اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌٛؼ

 ٚ ثب ا٤دبؼ ضبِز ٌٜٛ ا٢ ضبُِ اق O-ringسفو٥ت ٤ه آة ثٙؽ٢ وٙٙؽٜ، ثب ا٘جىبٖ ضد٣ٕ سٛد٣، سٛوٗ 

 .ّ٘ت ٤ه سٛد٣ غبـج اق ٔفوك ؼـ ٥ٍٍٕ٘ٙبٜ ٥ٌف

  شيرّای تَپي دار هخرٍطي(Taper plug valve): 

ؼـ ا٤ٗ ٔؽَ ٥ٌفٞب ا٤ٗ أىبٖ ٚخٛؼ ؼاـؼ وٝ ثب خبثدب وفؼٖ ٣ِٛ٘ سٛد٣ ٔػف٣٘ٚ ثشٛاٖ ٍ٘ش٣ ثٛخٛؼ آٔؽٜ 

 .ؼـ اثف وب٤ً ـا ثف٘فف وفؼٜ ٚ ٥ٌف ـا آة ثٙؽ٢ ٕ٘ٛؼ

 ٍرٍدی ّای ٍلَ 

 ٕٞػٛا٣٘ ؼاٌشٗ آوبٖ ِٚٛ ثب وبغشبـٞب٢ زٙؽ ٚـٚؼ٢ ثٝ ِٚٛ ٣ٔ Plug valveاقٍٔػّٝ ٞب٢ ٟٔٓ ٤ه 

ثبٌؽ ِٚٛٞب٢ ؼاـا٢ زٙؽ ٚـٚؼ٢ ؼـ دٟٙب٢ ٚو٣١٥ ٔٛـؼ اوشفبٜ لفاـ ٣ٔ ٥ٌف٘ؽ ّ٘ت ا٤ٗ ٌٛ٘ٝ ِٚٛٞب ؼـ 

 زٙؽ ٚـٚؼ٢ ؼاـ٘ؽ ا٤ٗ gate valve ٔٛثف ثٛؼٜ ٚ ٠ّٕىفؼ ٔٙبوجشف٢ ٘ىجز ثٝ pipingوبؼٜ وبق٢ ففا٤ٙؽ 

 .ِٚٛٞب ثب٠ث ضؿف ثى٥بـ٢ اق ف٥ش٥ٍٟٙب ؼـ ففا٤ٙؽ دب٤ذ٥ًٙ ٣ٔ ٌفؼ٘ؽ 
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Plug valve ّای دارای چٌذ ٍرٍدی  

Plug valve ثّٛـر ٤ٚمٜ ؼـ غٖٙٛ ا٘شمبَ ٚ خبٞبئ٥ىٝ ا٘طفاف خف٤بٖ ٔؽ ٘ٝف ٣ٔ ثبٌؽ ٔٛـؼ اوشفبؼٜ لفاـ 

 لفاـ ٣ٔgate valve ٥ٌف٘ؽ ٤ه ِٚٛ ؼاـا٢ زٙؽ ٚـٚؼ٢ ثّٛـر ٔدكا ٕٔىٗ اوز ثٝ خب٢ وٝ ٤ب زٟبـ 

اق ٟٕٔشف٤ٗ ١ٔب٤ت ِٚٛٞب٢ ؼاـا٢ زٙؽ ٚـٚؼ٢ آٖ اوز وٝ ِٚٛٞب ثٙٛـ وبُٔ ٣ٕ٘ سٛا٘ٙؽ ٔى٥ف خف٤بٖ . ث٥ٍفؼ

ا٤ٗ ِٚٛٞب ٠ٕٛٔب ثفا٢ سغ٥٥ف خف٤بٖ و٥بَ اق ٤ه لا٤ٗ ؼـ ضب٥ِىٝ ٔى٥ف خف٤بٖ ثٙٛـ لا٤ٟٙب٢ ؼ٤ٍف . ـا ثجٙؽ٘ؽ

 .ٔىؽٚؼ ٌؽٜ اوز ثىبـ ٣ٔ ـٚ٘ؽ 

 

 (Needle valve)ولوهای سوزنی  -7

ِٚٛٞب٢ وٛق٣٘ ؼـ . ٤ه ِٚٛ وٛق٣٘ خٟز س٥ٝٙٓ ؼل٥ك ٥ٔكاٖ خف٤بٖ ٠جٛـ٢ و٥بَ ٔٛـؼ اوشفبؼٜ لفاـ ٣ٔ ٥ٌفؼ

 ٣ٔ ثبٌٙؽ ثب ا٤ٗ سفبٚر وٝ ثدب٢ ؼ٤ىه ؼاـا٢ ٤ه لىٕز ٔػفٖٚ globe valveوبغشبـ ثى٥بـ ٌج٥ٝ ثٝ 

 ٌىُ ثّٙؽ ٌج٥ٝ ثٝ ٤ه وٛقٖ ؼـ ا٘شٟب٢ ٥ّٔٝ ا٣ِّ ِٚٛ 

 ٥ٕٞglobe valveٗ ل١ٙٝ ٔػف٣٘ٚ ٌىُ ثب٠ث ٣ٔ ٌفؼؼ وٝ وٙص ٍ٘ىشٗ ؼـ ا٤ٗ ِٚٛ وٕشف اق  .٣ٔ ثبٌٙؽ

  .ٌفؼ٤ؽٜ فّؿا ا٤ٗ ٘ٛٞ ِٚٛٞب٢ وٛق٣٘ ثى٥بـ ٔٙبوت ثفا٢ س٥ٝٙٓ خف٤بٖ ٣ٔ ٌفؼ٘ؽ
 ٤ه ِٚٛ وٛق٣٘ اق لىٕشٟب٢ ٔػشّف٣ سٍى٥ُ ٤بفشٝ وٝ ٟٕٔشف٤ٗ ا٤ٗ لىٕشٟب، وٛقٖ آٖ 

 .لفاـ ٌففشٝ اوز (stem)٣ٔ ثبٌٙؽ وٝ ؼـ ا٘شٟب٢ ٥ّٔٝ ا٣ِّ ِٚٛ 
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ا٤ٗ وٛقٖ ٕٞب٘ٙؽ ٤ه ؼ٤ىه ٠ُٕ ٣ٔ وٙؽ ا٤ٗ ِٚٛٞب وٕشف ثّٛـر ٤ه ل١ٙٝ ٔدكا ؼـ ٤ه و٥ىشٓ ٔٛـؼ 

اوشفبؼٜ لفاـ ٣ٔ ٥ٌف٘ؽ ٚ ٠ٕٛٔب ث١ٙٛاٖ ل١ٙٝ ٞب٢ ؼـ ٤ه ٔد٠ٕٛٝ ؼ٤ٍف اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ ث١ٙٛاٖ ٔثبَ ا٤ٗ 

 .ٔٛـؼ اوشفبؼٜ لفاـ ٣ٔ ٥ٌف٘ؽ (Reducing valve)ِٚٛٞب ؼـ ث٣ٕ١ اق ا٘ٛاٞ ِٚٛٞب٢ وبٞٙؽٜ 

اق ٔٛاـؼ وبـثفؼ ا٤ٗ لج٥ُ ِٚٛٞب ٣ٔ سٛاٖ ؼـ وٙشفَ وٙٙؽٜ ا٢ فٍبـ دٕذٟب اٌبـٜ ٕ٘ٛؼ وٝ اق ا٤ٗ ِٚٛٞب٢ 

وٛق٣٘ اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌفؼؼ ٕٞس٥ٙٗ ِٚٛٞب٢ وٛق٣٘ ث١ٙٛاٖ لىٕش٣ اق اخكا٢ و٥ىشٕٟب٢ وٙشفَ اضشفاق 

 .اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌفؼ٘ؽ  (خبئ٥ىٝ س٥ٝٙٓ خف٤بٖ اق ا٥ٕٞز ٤ٚمٜ ا٢ ثفغٛـؼاـ ٣ٔ ثبٌؽ)اسٛٔبس٥ه 

 ٞب ٠ٕٛٔب gauge ٘بٌٟب٣٘ ؼـ لا٤ٟٙب ٚ أىبٖ ِؽٔٝ ؼ٤ؽٖ surgeخٟز خ٥ٌّٛف٢ اق ثفٚق ِؽٔبر ٘ب٣ٌ اق 

 .. اق ا٤ٗ ٘ٛٞ ِٚٛ اوشفبؼٜ ٣ٔ وٙٙؽgaugeؼـ ٔى٥ف لفاـ٥ٌف٢ 

 

 (Diaphragm Valve)ولوهای دیافراگمی -8

 س٥ٝٙٓ ٥ٔكاٖ خف٤بٖ ٚ ٤ه ِٚٛ ؼ٤بففا٣ٌٕ ، ٢ِٛٚ اوز ثب ضفوز غ٣ٙ وٝ ؼـ ٔٛاـؼ ثبق وفؼٖ ٔى٥ف ،

ا٤ٗ ِٚٛ ثػب٘ف ٚخٛؼ ٤ه ؼ٤ىه  ٠ّز ٘بٍٔؿاـ٢. ٕٞس٥ٙٗ ثىشٗ ٔى٥ف و٥بَ ٔٛـؼ اوشفبؼٜ لفاـ ٣ٔ ٥ٌفؼ

ثبلا٢ ِٚٛ خٟز ا٤دبؼ ٤ه آة ثٙؽ٢ ٔٙبوت  ِٚٛ ؼـ لىٕز seat لبثُ ا١٘ٙبف ؼـ ؼـٖٚ آٖ ٣ٔ ثبٌؽ وٝ ثب

 .لفاـ ٌففشٝ اوز
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٤ىذبـزٝ ٣ٔ ثبٌؽ  وٝ ثب ؼ٤بففآٌ ثّٛـر (stud) ا٤ٗ ِٚٛ ٤ه ؼ٤بففآٌ لبثُ ا١٘ٙبف سٛوٗ ٤ه ٥ّٔٝ ا٢ ؼـ

ِٚٛ ثٝ ثبلا ٚدبئ٥ٗ  stem وٕذفوٛـ ثٛو٥ّٝ. اوز ِٚٛ ٔشُّ ٌفؼ٤ؽٜ (وٕذفوٛـ) ثٝ لىٕز فٍبـ ؼٞٙؽٜ

 وٕذفوٛـ ثٝ وٕز ثبلا ضفوز وٙؽ ، ؼ٤بففآٌ ثٝ ثبلا و٥ٍؽٜ ٣ٔ ٌٛؼ ٚاٌف ٍٞٙب٥ٔىٝ .ضفوز ٣ٔ وٙؽ

 .غٛؼ ٣ٔ ٥ٌفؼ وٕذفوٛـ ثٝ دبئ٥ٗ ثفٚؼ آٍ٘بٜ ؼ٤بففآٌ ٥٘ك ثٝ دبئ٥ٗ ـفشٝ ٌٚىُ ا٘شٟب٣٤ ِٚٛ ـا ثٝ

 

  ديافراگوي تقسين تٌذی اًَاع ٍلَّای

  :ؼٚ ٌفٜٚ ق٤ف سمى٥ٓ ثٙؽ٢ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ ِٚٛٞب٢ ؼ٤بففا٣ٌٕ ثف اوبن ٌىُ ثؽ٘ٝ ثٝ

  (weir type)داخل تذًِ ًَع تا تراهذگي -1

ٚ ؼـٍٞٙبْ ثىشٝ  ثؽ٘ٝ ثّٛـر ـ٤ػشٝ ٌف٢ س١ج٥ٝ ٣ٔ ٌفؼؼ ٔؽ٣ٌ ؼـ ؼاغُآؼـ ا٤ٗ ٘ٛٞ ٤ه لىٕز ثف

 .ٔؽ٣ٌ ٣ٔ ٥ٍ٘ٙؽ ٚ ٠جٛـ خف٤بٖ ـا ٔطؽٚؼ ٣ٔ وٙؽآثف ٌؽٖ ِٚٛ ، ؼ٤بففآٌ ثف ـ٢ٚ ا٤ٗ
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  ( straight-through type) ًَع تذٍى تراهذگي داخل تذًِ -2

 .ا٤ٗ ٘ٛٞ ِٚٛٞب ، ؼ٤بففآٌ ثّٛـر ٤ه ٌىُ ٌٜٛ ا٢ ؼـ ٣ٔ آ٤ؽ ؼـ

 

ؼاـا٢ ثفأؽ٣ٌ وؽ ) weir ٘ٛٞ .ٕ٘ٛؼٖ خف٤بٖ ٥٘ك اوشفبؼٜ ٕ٘ٛؼ اق ِٚٛٞب٢ ؼ٤بففا٣ٌٕ ٣ٔ سٛاٖ ؼـ وٙشفَ

خف٤بٖ ٌك٤ٙٝ ٔٙبوج٣ ثٛؼٜ ٣ِٚ ٥٠ت آٖ ٔطؽٚؼ ثٛؼٖ ٔٙٙمٝ ٠جٛـ و٥بَ ٣ٔ  ثفا٢ وٙشفَ (وٙٙؽٜ ؼـ ٚوٗ

وٝ و٥بَ ؼاـا٢ غب٥ِز  ٞب٢ ؼ٤بففا٣ٌٕ ٕٞس٥ٙٗ ثفا٢ وٙشفَ خف٤بٟ٘ب٢ وٛزه ٍٚٞٙب٣ٔ اق ِٚٛ .ثبٌؽ

  .ٕ٘ٛؼ غٛـ٘ؽ٣ٌ ثٛؼٜ ٚو٥بلار ـاؼ٤ٛاوش٥ٛ، ٣ٔ سٛاٖ اوشفبؼٜ

ِٚٛ ٣ٔ ٌؿـؼ ٕٚٞس٥ٙٗ ؼٔب، فٍبـ ٚ س١ؽاؼ ؼف١بر  ٠ٕف ٔف٥ؽ ؼ٤بففآٌ ثىش٣ٍ ثٝ ٘ٛٞ ٔبؼٜ ا٢ وٝ اق ؼاغُ

٣ٔ  وٝ اق ٘ٛٞ الاوشٛٔف٢ ٞب ؼـ ث٣ٕ١ اق ا٘ٛاٞ ٔٛاؼ سٍى٥ُ ؼٞٙؽٜ ؼ٤بففآٌ .اوشفبؼٜ اق ِٚٛ ثىش٣ٍ ؼاـؼ

ثب٤ؽ سٛخٝ ؼاٌز غٛاَ  ٞفزٙؽ وٝ .ثبٌٙؽ، ا٤ٗ ؼ٤بففإٌٟب ٔمبٚٔز ثى٥بـ غٛث٣ ؼـ ؼٔبٞب٢ ثى٥بـ ثبلا ؼاـ٘ؽ

اق ث٥ٗ ـفشٗ آٖ ٥٘ك ؼـ فٍبـ ٞب٢ ثبلا  أىبٖ ٔىب٥٘ى٣ ٔٛاؼ الاوشٛٔف٢ ؼـ ؼٔبٞب٢ ثبلا دبئ٥ٗ غٛاٞؽ آٔؽ ٚ

  .ٚخٛؼ ؼاـؼ
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 (SAFETY VALVE)شير اطمينان -9

 

 

 

ٔمبثُ افكا٤ً ٘بٌٟب٣٘ فٍبـ ا٤ٕٗ ٣ٔ وبقؼ ٥ٌفٞب٢ ا٥ٕ٘ٙبٖ  ـا ؼـ اق سد٥ٟكار ٤ٚمٜ ا٢ وٝ ٤ه ٚاضؽ

فٍبـ ٘بٌٟب٣٘ ؼـ ٔٛسٛـغب٘ٝ  ا٢ ٔٙبوت خٟز خ٥ٌّٛف٢ اق اقؼ٤بؼ ٥ٌفٞب٢ ا٥ٕ٘ٙبٖ ثٝ ٠ٙٛاٖ ٚو٥ّٝ .ٞىشٙؽ

٤ب  ا٘ٛاٞ و٥بلار ٔػشّف اق لج٥ُ ٌبق ، ثػبـ، آة ٚ ثفا٢  ١ِٙش٣ ٢ٚٞب ،وبـغب٘ٝ ٞب ٚثٙٛـ و٣ّ ا٘ٛاٞ وب٤شٟب

 .ٌفؼ٘ؽ ٞٛا٢ فٍفؼٜ اوشفبؼٜ ٣ٔ

٤ب  ؼوشٍبٟٞب ٚ ٚ ٞب فٍبـ لبثُ سطُٕ سد٥ٟكار ، ِِٛٝ ا٤ٍٙٛ٘ٝ وبـثفؼٞب ١ٕٔٛلا ٘ب٣ٌ اق ٔطؽٚؼ٤ز فٍبـ ؼـ

ثب ضفٛ ا٣ٕٙ٤ اففاؼ ٣ٔ ثبٌؽ وٝ اِٙلاضب ثٝ ٔطؽٚؼٜ فٍبـ  ٔطّٛلار س٥ِٛؽ٢ ٕٚٞس٥ٙٗ ٔىبئُ ٔفسجٗ

.  ١ٔفٚف اوز SOL/P ٤ٚب(safe operating limits for pressure)وبـوفؼ أٗ

ٟ٘ب اـسجبٖ ٔىشم٥ٓ ثب ٘طٜٛ ٘فاض٣ ل١ٙبر ؼاغ٣ّ ٥ٌف آوبـ٢  ٍٔػّبر ٘طٜٛ ثبق ٌؽٖ ٥ٌفٞب٢ ا٥ٕ٘ٙبٖ ٚ

٘فاض٣ ثٍٛ٘ٝ ا٢ ا٘دبْ ٣ٔ ٥ٌفؼ وٝ ده اق ٌفٚٞ ثبقٌؽٖ ٥ٌف ا٥ٕ٘ٙبٖ ؼـ اثف  ؼـ اغّت ٔٛاـؼ ا٤ٗ .ؼاـؼ

 ا٤ٗ ٠ُٕ ثٝ وف٠ز سٍؽ٤ؽ ٌؽٜ سب قٔب٣٘ وٝ ٥ٌف وبٔلا ثبق (POP Action) اقؼ٤بؼ فٍبـ، ؼـ اثف غب٥ِز

. ٥ّٕ٠بر ا٤ٕٗ وبق٢ ـا ا٘دبْ ٣ٔ ؼٞٙؽ ٔمؽاـ٢ اقو٥بَ ثٝ ٚاضؽ ٥ٌفٞب٢ ا٥ٕ٘ٙبٖ ثٛو٥ّٝ آقاؼ وفؼٖ .ٌفؼؼ

ثػبـ،  س٥ِٛؽ ؼـو٥ىشٕٟب٢. فٍبـ ؼـ خبٞبئ٥ىٝ ضؽاوثف فٍبـ وبـ٢ ثٛخٛؼ ٣ٔ ا٤ٙؽ ّ٘ت ٣ٔ ٌفؼ٘ؽ ٥ٌفٞب٢

 .ٌفؼ٘ؽ ٥ٌفٞب٢ ا٥ٕ٘ٙبٖ ثفا٢ خ٥ٌّٛف٢ اق افكا٤ً فٍبـ ثف ـ٢ٚ ث٤ّٛف ٞب ّ٘ت ٣ٔ

  :اِٙلاضبس٣ ؼـ ا٤ٗ ق٥ٔٙٝ ث٥ٍشف اٌٙب ٤ٌٛٓ ؼـ اـسجبٖ ثب ٥ٌفٞب٢ ا٥ٕ٘ٙبٖ لاقْ اوز وٝ ثب
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Over Pressure :لفاـ ٣ٔ ٥ٌفؼ ٚضؽاوثف ٜفف٥ز سػ٥ّٝ  فٍبـ٢ اوز وٝ ٥ٌف ا٥ٕ٘ٙبٖ ؼـ ٥١ٔٚز وبٔلا ثبق

٣ٔ ثبٌؽ ٚٔمؽاـ  (Set Presure) اق فٍبـ ٘مٙٝ س٥ٝٙٓ ٚأص اوز وٝ ا٤ٗ فٍبـ ثبلاسف .غٛؼ ـا ؼاـا ٣ٔ ثبٌؽ

ا٤ٗ ٔمؽاـ اغشلاف  BS 5500 اوشب٘ؽاـؼ .ٚاوشب٘ؽاـؼٞب٢ ٔػشّف، ٔشفبٚر ٣ٔ ثبٌؽ ٖ ثب سٛخٝ ثٝ وبـثفؼٞبآ

 .٥ٌفؼ ؼـٔٛـؼ و٥ىشٕٟب٢ ثػبـ ٌٚبق ثفاثف ضؽاوثف ؼٜ ؼـِؽ فٍبـ س٣ٕ٥ٝٙ ٥ٌف ا٥ٕ٘ٙبٖ ؼـ ٘ٝف ٣ٔ فٍبـ ـا

اقؼ٤بؼ فٍبـ ثٝ ٔطَّٛ ٤ٚب سط٥ٟكار غىبـس٣ ٚاـؼ  ٥ٌفٞب٢ ا٥ٕ٘ٙبٖ ؼـ ففا٤ٙؽٞب٢ وٝ ٕٔىٗ اوز ؼـ اثف

  .وٙٙؽ ٌٛؼ اق ثفٚق ا٤ٗ غىبـار خ٥ٌّٛف٢ ٣ٔ

 

Blowdown: اغشلاف فٍبـ دبئ٥ٗ سف اق ٘مٙٝ س٥ٝٙٓ ٥ٌف ا٥ٕ٘ٙبٖ اوز وٝ خٟز ثىشٝ ٌؽٖ وبُٔ ٚ ٔمؽاـ 

 ا٤ٗ .٥ٌف ا٥ٕ٘ٙبٖ ده اق ثبق ٌؽٖ ٚوذه ثفٌٍز و٥ىشٓ ثٝ فٍبـ ٠بؼ٢ ٔٛـؼ اضش٥بج ٣ٔ ثبٌؽ ٔطىٓ

ٔؿوٛـ ضؽاوثف  ٥٘ك ٘جك اوشب٘ؽاـؼ Blowdown ٥ٔكاٖ.٥٘ك ١ٔفٚف اوز  Reseat Differential دبـأشف ثٝ

  . ٣ٔ ثبٌؽ10%ضؽٚؼ 

 

Set Point :ٚ ا٣ٕٙ٤ ٔؿوٛـ ٚثب٥٘ب ثٝ ٔٙٝٛـ  ثبق ٌؽٖ ٥ٌف ا٥ٕ٘ٙبٖ ، اٚلا ثؽلا٤ُ س٥ٝٙٓ ٔٙبوت ٘مٙٝ ٠ّٕىفؼ

ٕٔب١٘ز اق ِؽٔٝ ثٝ ٥ٌف ا٥ٕ٘ٙبٖ ٔفٚـ٢ ٣ٔ  ا٥ٕ٘ٙبٖ اق وبـوفؼ ٥ٌف ا٥ٕ٘ٙبٖ ثب ضؽالُ ِؽا ٕٚٞس٥ٙٗ

ٔطؽٚؼٜ فٍبـ وبـوفؼ ا٤ٕٗ سد٥ٟكار ثبٌؽ ٚاق ٘فف٣ ثب٤ؽ ثػب٘ف  ٤ب SOL/P ا٤ٗ ٘مٙٝ ٘جب٤ؽ ث٥ٍشف اق .ثبٌؽ

٥ٞسٍٛ٘ٝ ٔك٤ش٣ ثٝ ٕٞفاٜ ٘ػٛاٞؽ  SOL/P وبق٢ ٥ٌف ا٥ٕ٘ٙبٖ ـ٢ٚ فٍبـ وٕشف اق ؼاٌز وٝ س٥ٝٙٓ فٍبـ آقاؼ

٥ٔكاٖ   .ٖ غٛاٞؽٌٍزآففوٛؼٜ ٌؽٖ  ثب٠ث افكا٤ً اضشٕب٣ِ ؼف١بر ثبق ٌؽٖ ٥ٌف ا٥ٕ٘ٙبٖ ٚ سٟٙب ؼاٌز ٚ

وٝ ثب٤ؽ ؼـ فٍبـ س٥ٝٙٓ ٥ٌف ا٥ٕ٘ٙبٖ ؼـ ٘ٝف  سغ٥٥فار اضشٕب٣ِ ؼـ فٍبـ و٥ىشٓ ثٝ ٠ٙٛاٖ دبـأشف ؼ٤ٍف٢ اوز

. ٤ؽآخ٥ٌّٛف٢ ث١ُٕ  اق ثبقٌؽٖ ث٥ٕٛـؼ ٥ٌف ٌففشٝ ٌٛؼ سب

ؼـ ضبِز ٘كؼ٤ه ثٝ ثىشٝ وبـ غٛاٞؽ  ؼـِٛـر ٘بؼ٤ؽٜ اٍ٘بٌشٗ ا٤ٗ ٔٛـؼ ، ٥ٌف ا٥ٕ٘ٙبٖ ؼـثى٥بـ٢ اق ٔٛاـؼ

ضبِز ؼـ ٘ش٥دٝ ٘كؼ٤ه ثٛؼٖ ث٥ً اق ا٘ؽاقٜ فٍبـ  ا٤ٗ .ٌفشٝ ٣ٔ ٌٛؼ Simmering وٝ ثٝ ا٤ٗ دؽ٤ؽٜ ٕ٘ٛؼ

وفِٚؽا ٚٔىبئُ خب٘ج٣ ، ثب٠ث ا٤دبؼ ِؽٔٝ ثٝ  ثف ا٤دبؼ و٥ىشٓ ثٝ ٘مٙٝ س٥ٝٙٓ ـ٢ٚ ٥ٔؽٞؽ ٠ٚلاٜٚ

 .ؼائ٣ٕ آٖ غٛاٞؽ ٌؽ ٘ش٥دٝ ٍ٘ز ؼـ لىٕشٟب٢ ؼاغ٣ّ ٥ٌف ٚ

 

Shut-off Margin: ٚ ٓا٥ٕ٘ٙبٖ ثٝ ٞٓ  ٘مٙٝ س٥ٝٙٓ ٥ٌف ٕٞب٘ٙٛـ وٝ ؾوف ٌؽ ٍٞٙب٣ٔ وٝ فٍبـ وبـ٢ و٥ىش

ؼـ ثبلا ٠ٙٛاٖ ٌفؼ٤ؽ، فٍبـ ا٥ٕ٘ٙب٣٘  ٘كؼ٤ه ثبٌٙؽ، ٠لاٜٚ ثف ؼـ ٘ٝف ٌففشٗ سغ٥٥فار فٍبـ اضشٕب٣ِ و٥ىشٓ وٝ

سٓ أبفٝ ٣ٔ ٌفؼؼ وٝ نٔب٘ؽٖ وبُٔ ٥ٌف ثٝ فٍبـ وبـ٢ و٣ ٥٘ك ث١ٙٛاٖ ٌبـا٘ش٣ وفؼٖ ٕٚٔٙئٗ ٌؽٖ اق ثىشٝ

  .ثبٌؽ ٣ٔ bar ١ٔ0.1ٕٛلا ضؽٚؼ 
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 Safety valve    اًَاع

Safety valve اوشب٘ؽاـؼٞب ا٘ٛاٞ ٔػشّف٣  ؼـ .ٞب٢ ٔش٣٠ٛٙ ؼـ١ِٙز ٔشٙبوت ثب ٘ٛٞ وبـوفؼ آٟ٘ب ٚخٛؼ ؼاـؼ

 ثفا٢ ا٘ٛاٞ ث٤ّٛف ASME اق I ٚ VIII ثفا٢ ٔثبَ اوشب٘ؽاـؼ . ٞب س١ف٤ف ٌفؼ٤ؽٜ اوز safety valve اق ا٤ٗ

 ASME/ANSI PTC 25.3 ثف دب٤ٝ اوشب٘ؽاـؼ .ٚوبـثفؼٞب٣٤ ؼـ ٔػبقٖ سطز فٍبـ ٔٛـؼ اوشفبؼٜ لفاـ ٣ٔ ٥ٌفؼ

 :س١ف٤ف ٌفؼ٤ؽٜ اوز ا٤ٗ سد٥ٟكار ثّٛـر ق٤ف سٙٛٞ س١ؽاؼ٢ اق

LOW LIFT SAFETY VALVES 

FULL LIFT SAFETY VALVES  

FULL BORE SAFETY VALVES  

BALANCES SAFETY VALVES  

PILOT OPERATED PRESURE RELIEF VALVES  

CONVENTIONAL SAFETY VALVES  

LIFT SAFETY VALVES  

HIGH LIFT SAFETY VALVES  

PROPORTIONAL SAFETY VALVES  

DIAPHRAGM SAFETY VALVES  

BELLOWS SAFETY VALVES  

CONTROLLED SAFETY VALVES  

ASSISTED SAFETY VALVES  

BALANCED PISTON SAFETY VALVES 

 

وٝ  اِٙلاضبس٣ ٞىشٙؽ  (safety relief valve)٥ٌٚف ا٥ٕ٘ٙبٖ فٍبـ ٌىٗ(safety valve) ا٥ٕ٘ٙبٖ ٚالٜ ٥ٌف

ؼـ ٥ٕٞٗ  . ٣ٔ ثبٌٙؽ خٟز سٍف٤ص ا٘ٛاٞ ٔش٣٠ٛٙ اقسد٥ٟكار ٔفسجٗ ثب آقاؼ وبق٢ فٍبـ أبف٣ و٥بَ ؼـ ٚاضؽ

 ثفا٢ وبـوفؼٞب٢ ٔش٣٠ٛٙ خٟز ٠ُٕ ؼـ ٌفا٤ٗ ثطفا٣٘ فٍبـ ـاثٙٝ ٔطؽٚؼٜ ٚو٣١٥ اق ِٚٛٞب٢ ٔػشّف وٝ

  .٥ٌف٘ؽ ٣ٔ ثبٌٙؽ ٔٛـؼ اوشفبؼٜ لفاـ ٣ٔ

ث٥ٗ اِٙلاضبر سد٥ٟكار وبـثفؼ٢ اق ِطبٚ ٣ٙ١ٔ ٚخٛؼ  ؼـ اوشب٘ؽاـؼٞب٢ أف٤ىب٣٤ ٚاـٚدب٣٤ سفبٚسٟب٣٤

اوشب٘ؽاـؼٞب٢  ؼـ ٚ (safety valve) لج٥ُ ِٚٛٞب اِٙلاضب ٥ٌف ا٥ٕ٘ٙبٖ ؼـ اوشب٘ؽاـؼٞب٢ اـٚدب٣٤ ثٝ ا٤ٗ. ؼاـؼ

 .ٌفشٝ ٣ٔ ٌٛؼ  (safety relief valve)ا٥ٕ٘ٙبٖ فٍبـ ٌىٗ أف٤ىب٣٤ ٥ٌف
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٣ٔ سٛاٖ ثٝ ا٤ٗ ٘ىشٝ اٌبـٜ ٕ٘ٛؼ وٝ ؼـ   safety valve ٚrelief valve اق خّٕٝ ٔٛاـؼ ؼ٤ٍف اغشلاف ث٥ٗ

 (set point) ثٝ ٔطٓ ا٤ٙىٝ فٍبـ ٠ّٕىفؼ٢ ثٝ فٍبـ س٣ٕ٥ٝٙ (safety valve) ٥ٌفٞب٢ ا٥ٕ٘ٙبٖ فٍبـ ٌىٗ

٥ٌف  سب ٍٞٙب٥ٔىٝ فٍبـ ٠ّٕىفؼ٢ ثٝ دبئ٥ٗ سف اق فٍبـ س٣ٕ٥ٝٙ ٘فوؽ ا٤ٗ ا٤ٗ ٥ٌف ٠ُٕ ٣ٔ وٙؽ ٚ ثفوؽ وف١٤ب

ٍٞٙب٥ٔىٝ فٍبـ ٚـٚؼ٢ و٥بَ سب  (safety relief valve) ٣ِٚ ؼـ٥ٌفٞب٢ ا٥ٕ٘ٙبٖ فٍبـٌىٗ .ثبق غٛاٞؽ ٔب٘ؽ

 .سؽـ٤ح ثبق وفؼٜ سب فٍبـ ـا ثبلا٘ه ٕ٘ب٤ؽ ٘مٙٝ فٍبـ س٣ٕ٥ٝٙ ثبلا ثفٚؼ ا٤ٗ ِٚٛ ثٝ

ٚغ٥فٜ  ٠ٕٛٔب ثفا٢ و٥بلاس٣ وٝ غ٥ف لبثُ سفاوٓ ٣ٔ ثبٌٙؽ ٔب٘ٙؽ آة ٚـٚغٗ  (relief valve)ٌىٗ ٥ٌف فٍبـ

سفاوٓ دؿ٤ف ٔٛـؼ اوشفبؼٜ  ٠ٕٛٔب ثفا٢ و٥بلار  (safety valve)ٔٛـؼ اوشفبؼٜ لفاـ ٣ٔ ٥ٌفؼ ٣ِٚ ٥ٌف ا٥ٕ٘ٙبٖ

 .لفاـ ٣ٔ ٥ٌفؼ

 Relief Valve١ٕٔٛلا ثّٛـر ٔؽاْٚ ؼـ ضبِز ٞب overpressure  ٠ُٕ ٣ٔ وٙٙؽ سب فٍبـ و٥ىشٓ ـا ؼـضؽ

 .ثبٌؽ ٣ٕ٘ (٠ُٕ وفؼٖ ٔفثٝ ا٢) pop-action ٠ُٕ وفؼٖ ا٤ٗ ِٚٛٞب ٥ٞسٍبٜ ثّٛـر .س٥ٝٙٓ وٙٙؽ ٘فٔبَ
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 (Chock valve) جریان مننذه محذودشير   -10

 ٥ٌف ا٤ٙىٝ ثٝ ـوؽ ثىش٣ٍ ٣ٔ آٖ ثٝ ٚلش٣ خف٤بٖ وٝ ٌفؼؼ ٣ٔ اوشفبؼٜ خف٤بٖ ٔمؽاـ وٙشفَ خٟز ٥ٌف ٘ٛٞ اقا٤ٗ

 .اوز س٥ٝٙٓ ٤ب س٤ٛ١ٓ ٔطبوجبس٣ لبثُ ٣٘ ٥٘ك آٖ ٚ ٔمؽاـ ٌٛؼ ٣ٔ وٓ ثبٌؽ ا٢ وٙٙؽٜ ٔطؽٚؼ ٘ٛٞ زٝ اق

 
 

 ِٛـر ا٤ٗ ثٝ ثبثز ٞب٢ وٙٙؽٜ  ٔطؽٚؼ.ٌٛؼ ٣ٔ سمى٥ٓ س٥ٝٙٓ ٚلبثُ ثبثز ٘ٛٞ ؼٚ ثٝ وٙٙؽٜ ٔطؽٚؼ ٥ٌفٞب٢

 ٚ ؼـ ٔى٥ف ٥ٌفؼ ٥ٌف لفاـ ٣ٔ ثؽ٘ٝ ؼاغُ ٌؽٜ وب٤ك ٔطبوجٝ ثٝ سٛخٝ ثب وٙٙؽٜ ٔطؽٚؼ ٠بُٔ آٖ ؼـ وٝ ٞىشٙؽ

 ٌٛ٘ٝ ؼاـا٢ غٛؼ وٝ س٥ٝٙٓ لبثُ ٞب٢ وٙٙؽٜ ٔطؽٚؼ ٣ِٚ وٙؽ ٣ٔ آٖ ٠جٛـ ؼاغُ اق ٚخف٤بٖ ٌففشٝ لفاـ خف٤بٖ

 ا٤ٗ ففق وٝ ٞىشٙؽ ٌؽٜ ٔطبوجٝ ٠ؽؼٞب٢ ـ٢ٚ ثف س٥ٝٙٓ لبثُ وٙٙؽٜ ٔطؽٚؼ ؼاـا٢ ٠بُٔ ٞىشٙؽ ٔػشّف٣ ٞب٢

 ق٤بؼ و٥ٙٓ ٤ب وٓ وٙٙؽٜ ٔطؽٚؼ ٥ٌفٞب٢ ؼـ ـا وٙٙؽٜ ٔطؽٚؼ ٠بُٔ ٌٕبـٜ ثػٛا٥ٞٓ اٌف وٝ اوز ؼـ ا٤ٗ ؼٚ ثبٞٓ

 .غٛاٞؽ ٌؽ ؼـأفس٥ِٛؽ ٚلفٝ ثب٠ث غٛؼ ا٤ٗ وٝ و٥ٙٓ لٟٙ ـا ٚخف٤بٖ ثجٙؽ٤ٓ ٥ٌف ـا ضشٕب ثب٤ىش٣

 ٔٛـؼ ٠ؽؼ ـ٢ٚ ُِٚ اوز ؼوشٝ ثٝ وٝ ـا وٙٙؽٜ ٔطؽٚؼ ٠بُٔ خف٤بٖ لٟٙ ثؽٖٚ س٥ٝٙٓ لبثُ ٞب٢ ؼـٌٛ٘ٝ ٣ِٚ

ٌفوز  وبغز آٟ٘ب ٣ِٚ ١ٔفٚفشف٤ٗ ثبٌؽ ٣ٔ ٔٛخٛؼ ٥ٌفٞب ٘ٛٞ ا٤ٗ ٔػشّف  ا٘ٛاٞ.ؼاـ٤ٓ ٣ٔ ٘ٝفٍ٘بٜ

Cameronثبٌؽ  ٣ٔ. 
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 (Piston Valve)شيرهای پيستونی  -11

ٞىشٙؽ وٝ ؼـ آٟ٘ب ٤ه ٠ٕٛ ٔىؽٚؼ  (Closing-down)٥ٌفٞب٢ د٥ىش٣٘ٛ خكٚ ٥ٌفٞب٢ ثب ٥ّٔٝ دب٥٤ٗ ـٚ٘ؽٜ 

وٙٙؽٜ ثٝ ٌىُ ٤ه د٥ىشٖٛ، ثٝ ٍٞٙبْ ثىشٝ ٚ ثبق ٌؽٖ ٥ٌف، ثٝ ؼاغُ وٛـاظ ٥ٍٍٕ٘ٙب٣ٞ ٚاـؼ ٌؽٜ ٚ ٤ب اق آٖ 

 .غبـج ٣ٔ ٌٛؼ

 

 

 

 

 

ٚلش٣ ٥ٌف . ؼـ ا٤ٗ ٥ٌفٞب، آة ثٙؽ٢ ث٥ٗ وٙص خب٘ج٣ وٛـاظ ٔمف ٥ٍٍٕ٘ٙبٜ ٚ د٥ىشٖٛ ثفلفاـ ٣ٔ ٌٛؼ

ثب . د٥ىش٣٘ٛ ثبق ٣ٔ ٌٛؼ، خف٤بٖ و٥بَ ثفلفاـ ٣ٕ٘ ٌٛؼ سب ٚلش٣ وٝ د٥ىشٖٛ وبٔلا اق وٛـاظ ٔمف غبـج ٌفؼؼ

ٚلش٣ ٤ه . ا٤ٗ ٘فش ٞفٌٛ٘ٝ آو٥ت وب٣ٍ٤ ؼـ ا٤ٗ ٥ٌفٞب ؼـ غبـج اق وٙٛش ٥ٍٍٕ٘ٙب٣ٞ ٥ٌف اسفبق ٣ٔ افشؽ

٥ٌف د٥ىش٣٘ٛ ثىشٝ ٣ٔ ٌٛؼ، د٥ىشٖٛ وٙص وٛـاظ ٔمف ـا خبـٚ ٣ٔ وٙؽ ٚ ٞفٌٛ٘ٝ ؾـار خبٔؽ ـوٛة وفؼٜ 

ثٙبثفا٤ٗ ٥ٌفٞب٢ د٥ىش٣٘ٛ ـا ٣ٔ سٛاٖ ثفا٢ وٙشفَ خف٤بٖ و٥بلار . ـ٢ٚ ا٤ٗ وٙٛش ـا دبن غٛاٞؽ وفؼ

ا٤ٗ ٔؽَ ٥ٌفٞب خٟز وٙشفَ ٌؽر خف٤بٖ و٥بَ ٚ ٕٞس٥ٙٗ لٟٙ ٚ . ضب٢ٚ ؾـار خبٔؽ ٥٘ك ثٝ غٛث٣ ثىبـ ثفؼ

 .ُِٚ خف٤بٖ و٥بَ ثىبـ ٣ٔ ـٚ٘ؽ
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 (Pinch Valve)شيرهای قاتل انعطاف  -12

٥ٌفٞب٢ ثب ٔدفا٢ ٠جٛـ لبثُ ا١٘ٙبف ٞىشٙؽ وٝ ٔدفا٢ ٠جٛـ آٟ٘ب ـا ٣ٔ سٛاٖ ثّٛـر ٔىب٥٘ى٣ ٚ ٤ب ثب ا٠ٕبَ 

 .٤ه و٥بَ سطز فٍبـ ثٝ وٙص ث٥فٖٚ ٔدفا٢ لبثُ ا١٘ٙبف، وٙشفَ ٕ٘ٛؼ

 

٤ى٣ اق ٔكا٤ب٢ ٥ٌفٞب٢ لبثُ ا١٘ٙبف ا٤ٗ اوز وٝ ٔدفا٢ ٠جٛـ و٥بَ اق ؼـٖٚ آٟ٘ب وبٔلا ٔىشم٥ٓ ٚ ٠بـ٢ اق 

ٚخٛؼ ثؽ٘ٝ لبثُ ا١٘ٙبف ؼـ ا٤ٗ ٥ٌف ثب٠ث ٣ٔ ٌٛؼ وٝ ثشٛاٖ ٠جٛـ ٞف ٘ٛٞ و٥بَ . ل١ٙبر ٔشطفن اوز

ضب٢ٚ ٔٛاؼ خبٔؽ ـا ثػٛث٣ لٟٙ ٚ ُِٚ وفؼ ٚ سدٕٟ ٔٛاؼ خبٔؽ ؼـ ٔدفا٢ ٥ٌف، ٔب٣١٘ ثفا٢ ا٤ٗ ٠ُٕ ٣ٕ٘ 

ثٝ ٥ٕٞٗ ٠ّز اق ا٤ٗ ٘ٛٞ ٥ٌف ؼـ و٥ىشٓ ٞب٢ ضبُٔ ِدٗ، ٔٛاؼ ثٟؽاٌش٣، غؿا٣٤ ٚ ؼاـ٣٤ٚ ٣ٔ سٛاٖ . ثبٌؽ

اٌف خٙه ثؽ٘ٝ لبثُ ا١٘ٙبف ا٤ٗ ٥ٌف ٔٙبوت ثبٌؽ، ٣ٔ سٛاٖ اق آٖ ثفا٢ وٙشفَ ٠جٛـ و٥بلار . اوشفبؼٜ ٕ٘ٛؼ

وبـثفؼ ا٤ٗ ٘ٛٞ ٥ٌفٞب ؼـ لٟٙ ٚ ُِٚ خف٤بٖ و٥بَ ٚ . ضب٢ٚ ٔٛاؼ وب٤ٙؽٜ ٚ غٛـ٘ؽٜ ٥٘ك ثػٛث٣ اوشفبؼٜ ٕ٘ٛؼ

 .وٙشفَ ٌؽر خف٤بٖ و٥بَ ٣ٔ ثبٌؽ
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شيرهای قطع مننذه دوتل تا خروجی ميانی  -13

(Double block and bleed Valve) 

ا٤دبؼ ا٤كٚلاو٥ٖٛ لىٕشٟب٢ ٔػشّف و٥ىشٕٟب٢ ِِٛٝ و٣ٍ ٔؽـٖ، ثب سٛخٝ ثٝ اوشب٘ؽاـؼٞب٢ ا٣ٕٙ٤ سؽ٤ٚٗ 

 ؼـ ا٤ٗ ـاثٙٝ اوشفبؼٜ اق ٥ٌفٞب٢ لٟٙ وٙٙؽٜ ؼٚثُ ثب غفٚخ٣ ٥ٔب٣٘. ٌؽٜ، غ٣ّ٥ ثب ا٥ٕٞز ٣ٔ ثبٌؽ

 (Double block and bleed Valve)  ٔػِّٛب ؼـ و٥ىشٓ ٞب٢ ّ٘ت ٌؽٜ ؼـ ثػً خٙج٣ ِٙب٤ٟ ـا٤ح

ثفا٢ غفٚج )ؼـ ا٤ٗ ٥ٌفٞب ؼٚ ٠ؽؼ ٥ٌف لٟٙ ٚ ُِٚ وبزٕٝ ا٢ ٚ ٤ه ٥ٌف سػ٥ّٝ ؼـ ث٥ٗ آٟ٘ب . ٌؽٜ اوز

س١ج٥ٝ ٌؽٜ ٚ ثّٛـر ٤ه ٔد٠ٕٛٝ خٕٟ ٚ خٛـ ٠فٔٝ ٣ٔ  (و٥بَ ضجه ٌؽٜ ث٥ٗ ٥ٌفٞب٢ لٟٙ ٚ ُِٚ

 .ٌٛؼ

 
 :ا٤ٗ ٔؽَ ٥ٌفٞب ثب ؼٚ ٞؽف ا٣ِّ ؼـ و٥ىشٓ ٞب٢ ِِٛٝ و٣ٍ ّ٘ت ٣ٔ ٌٛ٘ؽ

 ا٤ٙر ثفا٢ وبـثفؼٞب٢ ٥ٌ2فٞب٢ لٟٙ وٙٙؽٜ ؼٚثُ ثب غفٚخ٣ ٥ٔب٣٘ وٛزه سب لٙف ضؽاوثف  -1

خب٘ج٣ ٥ٝ٘ف ا٘ؽاقٜ ٥ٌف٢ فٍبـ، سكـ٤ك ٔٛاؼ ٥ٕ٥ٌب٣٤ ثٝ و٥ىشٓ، ٕ٘ٛ٘ٝ ٥ٌف٢ اق و٥بَ ففا٤ٙؽ ٚ 

 .سػ٥ّٝ ٣١ٔٛٔ ثىبـ ٣ٔ ـٚؼ

 ا٤ٙر ثفا٢ ا٤كِٚٝ وفؼٖ ثػً ٥ٌ2فٞب٢ لٟٙ وٙٙؽٜ ؼٚثُ ثب غفٚخ٣ ٥ٔب٣٘ ثكـي ثب لٙف ثبلا٢  -2

 .ٞب٢ ٔػشّف ٤ه و٥ىشٓ ِِٛٝ و٣ٍ ٘ىجز ثٝ ٤ىؽ٤ٍف ثىبـ ٣ٔ ـٚ٘ؽ
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 (Steam Trap)  تله تخار  -14

سّٝ ثػبـ ٥ٌف اسٛٔبس٥ى٣ اوز وٝ ٔبٟ٘ اق غفٚج ثػبـ اق و٥ىشٓ ٌؽٜ ٚ ؼـ ِٛـر ِكْٚ آة ٚ ٤ب ٌبقٞب٢ 

سّٝ ٞب٢ ثػبـ ثّٛـر ٔٛاق٢ ثب و٥ىشٓ ّ٘ت ٌؽٜ ٚ ٥ٜٚفٝ . ٕ٘ب٤ؽ ٘بٔطَّٛ ٔٛخٛؼ ؼـ و٥ىشٓ ـا سػ٥ّٝ ٣ٔ

 .ثبٌٙؽ سػ٥ّٝ وٙؽا٘ه ٔٛخٛؼ ؼـ غٖٙٛ ـا ؼاـا ٣ٔ

 

 

 

 

 

 

 

 

:  انواع تله های تخار 

ثٙؽ٢ ٕ٘ٛؼ وٝ  سٛاٖ سّٝ ٞب٢ ثػبـ ـا ثٝ وٝ ؼوشٝ ٔىب٥٘ى٣، سفٔٛوشبس٥ه ٚ سفٔٛؼ٤ٙب٥ٔه سمى٥ٓ ثٝ ٘ٛـ و٣ّ ٣ٔ

ؼـ ق٤ف ثٝ ٘ٛـ اخٕبَ . ثب٤ىش٣ اق ٞف ٌفٜٚ ؼـ ٔىبٖ ٔٙبوت ثب سٛخٝ ثٝ ٘ٛٞ ٚ ٔطُ ّ٘ت سفاح اوشفبؼٜ ٕ٘ٛؼ

.  ٌفؼؼ ثٝ غ٥ِّٛبر ا٘ٛاٞ سّٝ ٞب٢ ثػبـٚ ٔطُ ٔٙبوت ّ٘ت اٌبـٜ ٣ٔ

 ثب اوشفبؼٜ اق سفبٚر زٍب٣ِ ث٥ٗ ثػبـ  اق دف اوشفبؼٜ سف٤ٗ ا٘ٛاٞ سّٝ ٞب ٣ٔ ثبٌٙؽ وٝ: تلِ تخار هكاًيكي -1

ثٙبثفا٤ٗ ٠ٛا٣ّٔ ٔثُ ؼٔب٢ و٥بَ ٚ ٤ب وف٠ز و٥بَ ؼـ ا٤ٗ سّٝ ٞب٢ سأث٥ف . ٕ٘ب٤ٙؽ ٚ وٙؽا٘ه ٠ُٕ ٣ٔ

 .اـ ٣ٕ٘ ثبٌؽٌؿ

  تلِ تخار هكاًيكي از ًَعBall Float  

ٍٞٙبْ ٚـٚؼ .  ٤ه سٛح ٌٙبٚـ ٚٔىب٥٘كْ اٞفْ ٚ ٥ٌف ٔشُّ سٍى٥ُ ٌؽٜ اوز اخكا ا٣ِّ ا٤ٗ سّٝ ٞب اق

وٙؽ ٚ ٥ٌف ا٣ِّ غفٚخ٣ سفاح  وٙؽا٘ه ثٝ سّٝ ، سٛح ٔؿوٛـ ؼـ آة غٛ٘ٝ ٚـ ٌؽٜ ثٝ ٘فف ثبلا ضفوز ٣ٔ

 سٛح ٔؿوٛـ ثٝ دب٥٤ٗ ٍٞٙبْ ٚـٚؼ ثػبـ،. ؼٞؽ ٕ٘ب٤ؽ وٝ اخبقٜ غفٚج وٙؽا٘ه اق سفاح ـا ثؽوز ٣ٔ ـا ثبق ٣ٔ

ؼـ ِٛـر ٚـٚؼ ٞٛا ثٝ سفاح، ٥ٌف . ٌفؼؼ افشبؼٜ ٚ ٥ٌف غفٚخ٣ ـا غٛاٞؽ ثىز ٚ ٔبٟ٘ اق ٠جٛـ ثػبـ ٣ٔ
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ا٤ٗ ٘ٛٞ سّٝ ٞب ثفا٢ .  ثبق ٌؽٜ ٚ اخبقٜ غفٚج ٞٛا اق سفاح ـا ٣ٔ ؼٞؽ فف٣٠ غٛؼوبـ٢ اق ٘ٛٞ سفٔٛوشبس٥ه

٥ٝ٘ف، )ا٢ اق وٙؽا٘ه ٚخٛؼ ؼاـؼ  ٘ش٥دٝ خف٤بٖ د٥ٛوشٝاوشفبؼٜ ؼـ ٔٙب٘م٣ وٝ ٘فظ ا٘شمبَ ضفاـر ق٤بؼ ٚ ؼـ 

 ٔٙبوت  ( … ٔجؽِٟب٢ ضفاـس٣، آثٍفْ وٟٙب، ز٥ّفٞب، ٥٘ٛ٤ز ٥ٞشفٞب، و٤ُٛ ضفاـس٣ ؼوشٍبٟٞب٢ ٞٛاـوبٖ ٚ

 .٣ٔ ثبٌٙؽ

 ِ   Inverted Bucket تخار هكاًيكي از ًَع  تل

اوبن وبـ ثب . ٕ٘ب٤ٙؽ وٙؽا٘ه ٚ ثػبـ اوشفبؼٜ ٣ٔ ا٤ٗ ؼوشٝ اق سّٝ ٞب٢ ثػبـ ٥٘ك سفبٚر ٚقٖ ٔػَّٛ ث٥ٗ

ثبٌؽ وٝ ٍٞٙبْ ٚـٚؼ وٙؽا٘ه ثٝ ؼاغُ سفاح، ؼـ اثف ٚقٖ غٛؼ  اوشفبؼٜ اق ٤ه وُٙ ٚاـٚ٘ٝ ؼـ ؼاغُ سفاح ٣ٔ

افشؽ ٚ ٥ٌف غفٚخ٣ سفاح ـا ثٝ ٔٙٝٛـ سػ٥ّٝ وٙؽا٘ه ثبق ٥ٕٔٙب٤ؽ ٚ  ٚـ ٌؽٖ ؼـ آة ثٝ دب٥٤ٗ ٣ٔ ٚ غٛ٘ٝ

ٕ٘ب٤ؽ ٚ ٥ٌف غفخ٣  ٍٞٙبْ ٚـٚؼ ثػبـ، ثب سٛخٝ ثٝ خٕٟ ٌؽٖ ثػبـ ؼـ ق٤ف وُٙ، ثٝ ٘فف ثبلا ضفوز ٣ٔ

اق ا٤ٗ ٘ٛٞ سّٝ ٞب ؼـ وبـثفؼٞب٣٤ ٥ٝ٘ف وّىشٛـٞب٣٤ ا٣ِّ سٛق٤ٟ ثػبـ، ٔػبقٖ ٌفْ وٙٙؽٜ  .ثٙؽؼ سفاح ـا ٣ٔ

سٛاٖ   ٣ٔ… وٛغز، ٥٘ٛ٤ز ٥ٞشفٞب، غٍه وٟٙب، دفوٟب٢ لاوش٥ه، غٍه ٥٤ٌٟٛب، ـاؼ٤بسٛـٞب٢ ثػبـ ٚ

.  اوشفبؼٜ ٕ٘ٛؼ

 تلِ تخار از ًَع ترهَستاتيک  -2

ٕ٘ب٤ٙؽ ٚ ٔٙط٣ٙ وبـوفؼ آٟ٘ب ٕٞٛاـٜ  ا٤ٗ ؼوشٝ اق سّٝ ٞب، ثب اوشفبؼٜ اق سٍػ٥ُ ؼٔب٢ و٥بَ ٚـٚؼ٢ ٠ُٕ ٣ٔ

 ٚ Ballanced Pressure, Liquid Expansion ا٤ٗ سفادٟب ثٝ وٝ ؼوشٝ. دب٥٤ٗ سف اق ٔٙط٣ٙ ثػبـ اٌجبٞ ٥ٔجبٌؽ

Bimetallicؼوشٝ ثٙؽ٢ ٥ٍٔٛ٘ؽ  .

  تلِ تخار ترهَستاتيک از ًَعLiquid Expansion  

ثبٌٙؽ ٚ ثب٤ىش٣ ؼلز   ٚ لٟٙ و٥ىشٓ وبٔلاً ٔٙبوت Shut down٣ٔسػ٥ّٝ وٙؽا٘ه وفؼ ؼـ ٍٞٙبْ ـ ٜٔٙٝٛ ة

ؼاـا٢ لبث٥ّز سػ٥ّٝ ٞٛا٢ ثى٥بـ ٠ب٣ِ ؼـ ٍٞٙبْ .  ؼـخٝ وب٘ش٥ٍفاؼ ثىبـ ٘فٚ٘ؽ100ٌٛؼ وٝ ؼـ ؼٔبٞب٢ ث٥ً اق 

ثٝ ٠ّز وبغشبـ ؼاغ٣ّ، ا٤ٗ سّٝ ٞب، ؼـ اثف اقؼ٤بؼ فٍبـ وٝ ؼـ ٘ش٥دٝ ٔٙدف ثٝ افكا٤ً ؼٔب . ثبٌٙؽ ـاٜ ا٘ؽاق٢ ٣ٔ

غٛاٞؽ ٌؽ، ثىشٝ ٌؽ ٚ ٕٔىٗ اوز وٙؽا٘ه ـا ثٝ غٛث٣ ٠جٛـ ٘ؽٞٙؽ ٚ ٞفٌك ٘جب٤ؽ ؼـ وبـثفؼٞب٣٤ وٝ اضش٥بج 

اوبن وبـ سّٝ ٞب٢ فٛق ثب اوشفبؼٜ اق وذىَٛ ضب٢ٚ . ثٝ ثفؼاٌز وف٤ٟ آة اق ٔٙٙمٝ ثػبـ ؼاـ٘ؽ ثىبـ ـٚ٘ؽ

 .ثبٌؽ ٔب٤ٟ لبثُ ا٘مجبْ ٚ ا٘جىبٖ ٚ ؼٔب٢ خٛي وٕشف اق آة ٣ٔ
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 ِ   Ballanced Pressure تخار ترهَستاتيک از ًَع  تل

ٍٞٙب٣ٔ وٝ . ثبٌٙؽ ا٤ٗ ٘ٛٞ سّٝ ٞب ؼاـا٢ وذىَٛ وٛزه ٔطش٢ٛ ٔب٤ٟ ثب ؼٔب٢ خٛي دب٥٤ٗ سف اق آة ٣ٔ

ٌفؼؼ ٚ ٥ٌف غفٚخ٣ سفاح ـا ثبق ٣ٔ  وٙؽا٘ه وفؼ ٚ ٤ب ٞٛا ٚاـؼ سفاح ٌٛؼ، وذىَٛ فٛق وٛزه ٚ خٕٟ ٣ٔ

ؼـ ِٛـر ٚـٚؼ ثػبـ، ثٝ ٠ّز ؼٔب٢ ثبلا٢ ثػبـ، وذىَٛ فٛق . ٕ٘ب٤ؽ وٝ ٔٙدف ثٝ غفٚج وٙؽا٘ه غٛاٞؽ ٌؽ

 وفؼ  ؼـ اثف ا٘شمبَ ضفاـر سفاح ثب ٔط٥ٗ، وذىَٛ ٔؿوٛـ ٔدؽؼا. ٔٙجىٗ ٌؽٜ ٚ ٔبٟ٘ غفٚج ثػبـ غٛاٞؽ ٌؽ

سفاح ٔؿوٛـ ٘ٛـ٢ ٘فاض٣ ٌؽٜ اوز وٝ ثٝ فٍبـ و٥بَ ٥٘ك ٚاوًٙ . ٌؽٜ ٚ ٥ٌف غفٚخ٣ ـا ثبق ٣ٔ ٕ٘ب٤ؽ 

ؼٞؽ ثٝ ٘ٛـ٢ وٝ ؼـ اثف اقؼ٤بؼ فٍبـ، قٔبٖ ٚ ؼٔب٢ ٠ّٕىفؼ سفاح ٥٘ك سغ٥٥ف غٛاٞؽ وفؼ ٚ ثؽ٤ٗ  ٍ٘بٖ ٣ٔ

.  ٕ٘ب٤ؽ ِٛـر سفاح غٛؼ ـا ثب سغ٥٥فار فٍبـ ؼـ و٥ىشٓ ٕٞبًٞٙ ٣ٔ

,  لاوشٟب٢ ثػبـ  ٥ٝ٘ف ِٙب٤ٟ غؿا٣٤،(Boiling pan)سٛاٖ ثٝ ٜفٚف ٌفْ وٙٙؽٜ  اق ٔٛاـؼ اوشفبؼٜ ا٤ٗ سّٝ ٞب ٣ٔ

اسٛولاٚٞب ٚ اوشف٥ِكٜ وٙٙؽٞب ؼـ سد٥ٟكار ث٥ٕبـوشب٣٘، غٍه وٟٙب، ـاؼ٤بسٛـٞب٢ ثػبـ، غٖٙٛ ا٣ِّ سٛق٤ٟ 

.   اٌبـٜ ٕ٘ٛؼ… Tracerٚ  غٖٙٛ,ثػبـ، وذف٤شٛـٞب 

  تلِ تخار ترهَستاتيک از ًَعBimettalic  

اوبن وبـ ثب اوشفبؼٜ اق ؼٚ فّك ثب . ا٤ٗ ٘ٛٞ سّٝ ٞب ٥٘ك ثب اوشفبؼٜ اق سفبٚر ؼٔب ث٥ٗ وٙؽا٘ه ٚ ثػبـ وبـ ٥ٕٔٙب٤ٙؽ

ا٤ٗ سّٝ ٞب ؼاـا٢ غٗ . ثبٌؽ وٝ اق ؼٚ وف ثٝ ٞٓ خٛي ؼاؼٜ ٌؽٜ ا٘ؽ ٔف٤ت ا٘شمبَ ضفاـر ٔشفبٚر ٣ٔ

 اق ؼٚ ٤ب زٙؽ إِبٖ ؼـ ٤ه سّٝ اوشفبؼٜ  ٚاوًٙ ؼٔب ثبثز ٞىشٙؽ وٝ ثٝ ٔٙٝٛـ سٙج٥ك آٟ٘ب ثب ٔٙط٣ٙ اٌجبٞ،

ٚ ثب٠ث غٛاٞؽ ٌؽ سب ٥٘ف٢ٚ ضبُِ ثفا٢ ثبق ٚ ٤ب ثىشٝ ٌؽٖ سفاح  ا٤ٗ وبـ ثب٠ث سم٤ٛز سّٝ ٌؽٜ. ٥ٍٔفؼؼ

ٍٞٙبْ ٚـٚؼ وٙؽا٘ه وفؼ ثٝ سّٝ، إِبٟ٘ب٢ فٛق ؼـ ضبِز ٠بؼ٢ ٚ ِبف لفاـ ؼاـ٘ؽ ٚ ٥ٌف . ق٤بؼسف ٌفؼؼ

ؼا٢ ٤بثػبـ،إِبٟ٘ب٢ فٛق ثٝ ضبِز ٔٙط٣ٙ ؼـآٔؽٜ وٝ  ثٝ ٔطٓ ـو٥ؽٖ وٙؽا٘ه غفٚخ٣ سفاح ثبق٥ٔجبٌؽ،

.  ٌٛؼ ٔٙدفثٝ ثىشٝ ٌؽٖ ٥ٌفغفٚخ٣ سفاح ٣ٔ

 وٙؽا٘ه غٛـ٘ؽٜ ثػبـ  لبث٥ّز سػ٥ّٝ ٞٛا٢ غٛة ض٥ٗ ـاٜ ا٘ؽاق٢ و٥ىشٓ، ٔمبٚٔز ؼـ ثفاثف ٔفثٝ زىً ٚ

 اق ٔكا٤ب٢ ا٤ٗ سّٝ ٞب ٣ٔ ثبٌٙؽ ٕٔٗ ا٤ٗ وٝ ٣ٔ سٛا٘ٙؽ ؼـ ٔطؽٚؼٜ ٌىشفؼٜ ا٢ اق فٍبـ … ثب فٍبـ ثبلا ٚ

ا٤ٗ سّٝ ٞب ث١ٙٛاٖ ٥ٌف ٤ىٙففٝ ٥٘ك ٠ُٕ وفؼٜ ٚ ؼـ ِٛـر .  وبـ ٕ٘ب٤ٙؽorrificeثؽٖٚ ٥٘بق ثٝ سغ٥٥ف ؼـ لٙف 

 ا٤ٗ وٝ  ثٝ ٠ّز. ثبٌٙؽ ثفٌٍز وٙؽا٘ه ثىشٝ غٛاٞٙؽ ٌؽ ٚ ٍٟ٘ؽاـ٢ ٚ س٥ٕ١فار ثى٥بـ آوبٖ ـا ٥٘ك ؼاـ ٣ٔ

ٔب٘ٙؽ )ا٤ٗ سّٝ ٞب ق٤ف ؼٔب٢ ثػبـ اٌجبٞ وبـ ٥ٔىٙٙؽ ثب٤ؽ ضشٕبً ؼـ ا٘شٟب٢ ٤ه دب٤ٝ غٙه وٙٙؽٜ ّ٘ت ٌٛ٘ؽ 

 ا٤ٗ  . ٥ٍٔٛؼWater loggingٌٚف٘ٝ وٙؽا٘ه ـا ثػٛث٣ ٠جٛـ ٘ؽاؼٜ ٚ ثب٠ث  (ا٘ٛاٞ ؼ٤ٍف سّٝ ٞب٢ سفٔٛوشبس٥ه
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سّٝ ٞب ؼـ ٔٛاـؼ٢ وٝ اضش٥بج ثٝ ثفؼاٌز وف٤ٟ وٙؽا٘ه اق و٥ىشٓ ٔٙبوت ٘جٛؼٜ ٚ ؼـ ثفاثف سغ٥٥فار ثبـ ٚ ٤ب 

٘ىجز ثٝ ٘بغبِّٟب ٚ ٔٛاؼ غبـخ٣ ؼاغُ ثػبـ ثى٥بـ ضىبن ثٛؼٜ ٚ لجُ اق آٟ٘ب . فٍبـ وف٤ٟ ٠ُٕ ٥ٕ٘ىٙٙؽ 

 Ballanced Pressureسّٝ ٞب٢  ٔٛاـؼ اوشفبؼٜ ا٤ٗ ٘ٛٞ سّٝ سمف٤جب ٍٔبثٝ. ضش٣ ثب٤ىش٣ اق ِبف٣ اوشفبؼٜ ٕ٘ٛؼ

.  ٣ٔ ثبٌؽ

    (Thermodynamic)     تلِ تخار ًَع ترهَديٌاهيک- 3

 ؼ٤ىه  ٍٞٙبْ ٚـٚؼ و٥بَ ثب ؼٔب٢ دب٥٤ٗ،. و٥بَ وبـ ٣ٔ ٕ٘ب٤ٙؽ ا٤ٗ ٘ٛٞ اق سّٝ ٞب ثب اوشفبؼٜ اق غب٥ِز وف٠ز

ؼ غٛ٘ٝ ٚـ ٌؽٜ ٚ اخبقٜ غفٚج وٙؽا٘ه ـا ـؼا لىٕز فٛلب٣٘ لفاـ ؼـ ٔشطفو٣ وٝ ؼـغفٚخ٣ سفاح ٚ

 ثٝ ٠ّز ٠جٛـ و٥بَ اق ٤ه ٌٌّٛبٜ ٚ افكا٤ً وف٠ز  ثب ـو٥ؽٖ ثػبـ ٚ ٤ب وٙؽا٘ه ؼٔب ثبلا،. ؼٞؽ ثؽوز ٣ٔ

ؼٞؽ وٝ ثب سٛخٝ ثٝ سفبٚر وٙص ٔمٟٙ   ٣ٔ ٠جٛـ، ٔمؽاـ٢ اق وٙؽا٘ه ثٝ ثػبـ سجؽ٤ُ ٌؽٜ ٚ دؽ٤ؽٜ فلاي ـ٢ٚ

ٌٛؼ سب ا٤ٙىٝ ثػبـ   ٥٘ف٢ٚ ـٚ ثٝ دب٥٤ٗ ثٝ ؼ٤ىه ث٥ٍشف ٌؽٜ ٚ سفاح ثىشٝ ٣ٔ،ؼـ لىٕز ثبلا ٚ دب٥٤ٗ ؼ٤ىه

.   اق وف ٌففشٝ ٌٛؼ ٔدؽؼاً وٙؽا٘ه ٌؽٜ ٚ و٥ىُ فٛق

سٛاٖ ثٝ ٜفٚف ٌفْ وٙٙؽٜ، ٌفْ وٙٙؽٜ ٞب٢ ٔػبقٖ وٛغز، غٖٙٛ  اق ٔٛاـؼ اوشفبؼٜ ا٤ٗ ٘ٛٞ سّٝ ٞب ٣ٔ

Tracer لاوشٟب٢ ثػبـ، سد٥ٟكار غٍىٍٛئ٣، دفوٟب، غٖٙٛ ا٣ِّ سٛق٤ٟ ثػبـ ؼـ وب٤شٟب،  وّىشٛـٞب٢  ، 

.   اٌبـٜ ٕ٘ٛؼ… فٍبـ ثبلا ٚ

 

 (Rupture Disk)پولل های پاره شونذه  -15

ا٤ٗ دِٛه ٞب ـا ٣ٔ سٛاٖ . ل١ٙبر فٍبـ ٌى٣ٙ ٞىشٙؽ وٝ ده اق ثبق ٌؽٖ ؼـ٤سٝ ٌبٖ ؼ٤ٍف ثىشٝ ٣ٕ٘ ٌٛ٘ؽ

ؼٚ ٘ٛٞ ا٣ِّ ا٤ٗ دِٛىٟب٢ . ؼـ ٤ه و٥ىشٓ سطز فٍبـ ثٝ سٟٙب٣٤ ٚ ٤ب ثٝ ٕٞفاٜ ٥ٌفٞب٢ سػ٥ّٝ فٍبـ ثىبـ ثفؼ

 :دبـٜ ٌٛ٘ؽٜ ٠جبـسٙؽ اق

 .وٝ ؼـ اثف وًٍ دبـٜ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ (Forward demand)٘ٛٞ ٌٙجؽ٢ ـٚ ثٝ خّٛ  -1

 .وٝ ؼـ اثف فٍبـ دبـٜ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ (Reverse buckling)٘ٛٞ ٌٙجؽ٢ ـٚ ثٝ ٠مت  -2
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٥ٌفٞب٢ سػ٥ّٝ فٍبـ ثفا٢ و٥ىشٓ ٞب٣٤ وٝ ؼـ آٟ٘ب سغ٥٥فار ٌؽ٤ؽ فٍبـ ٚخٛؼ ٘ؽاـ٘ؽ ٔٙبوت ٞىشٙؽ ٣ِٚ 

ؼـ اثف اضشفاق ٌبقٞب ٤ب )دِٛه ٞب٢ دبـٜ ٌٛ٘ؽٜ ـا ٣ٔ سٛاٖ ؼـ و٥ىشٓ ٞب٣٤ وٝ ؼـ آٟ٘ب سغ٥٥فار ٌؽ٤ؽ فٍبـ 

 .ـظ ٣ٔ ؼٞؽ ثىبـ ثفؼ (غجبـار لبثُ اٌش١بَ

٣٠ٛ٘ اق دِٛه ٞب٢ دبـٜ ٌٛ٘ؽٜ ٥٘ك ؼـ و٥ىشٓ ٞب٢ ثب فٍبـ اسٕىفف٤ه ٚ وبغشٕبٟ٘ب ثىبـ ٣ٔ ـٚ٘ؽ، وٝ ثٝ آٟ٘ب 

 .ٌفشٝ ٣ٔ ٌٛؼ (Vent panel)دبُ٘ سجبؼَ ٞٛا 

 (Solenoid Valve)ولوهای ترقی  -16

٣ٔ ثبٌؽ وٝ سٛوٗ ٤ه  (ثب غب٥ِز ٔغٙب٤ى٣ وبـ ٣ٔ وٙؽ١ٕٔٛلا اق ٌفٜٚ ٥ٌفٞب٢ وٛق٣٘ ٚ )٣٠ٛ٘ ٥ٌف 

ؼ٢ وٛزه ثٛؼٜ ٚ ١ٕٔٛلا ثٝ ٠ٙٛاٖ د٥ّٛر ثفا٢ ٥ٌفٞب٢ ٢٢و٥ٌّٛ٘ٛفٞب٢ . ؼ اِىشف٤ى٣ ٠ُٕ ٣ٔ وٙؽ٢٢وّٛ٘ٛ

 .ثكـٌشف ثىبـ ٣ٔ ـٚ٘ؽ

٤ؽ ِٚٛ ثب٠ث ضفوز ٤٢ؽ ِٚٛ ُِٚ ٣ٔ ٌٛؼ ٥٘ف٢ٚ و٢ٍّٛ٘ٛٞٙب٣ٔ وٝ ٤ه و٥ٍٙبَ اِىشف٤ى٣ ثٝ ٚـٚؼ٢ وّٛ٘ٛ

 ٣ٔ ٌٛؼ ٚ خٟز خف٤بٖ و٥بَ ـا سغ٥٥ف ٣ٔ ؼٞؽ ثٝ ا٤ٗ ٠ّز وٝ و٥ٍٙبَ اِىشف٤ى٣ ؼـ ٥ٌف (Spool) اوذَٛ

. ِٛـر ٣ٔ ٥ٌفؼ اق ا٤ٗ خٟز وٙشفَ اق ـاٜ ؼٚـ ؼوشٍبٜ ٚ ٥٘ك وٙشفَ غٛؼوبـ آٖ ـا ٣ٔ سٛاٖ ثىبؼ٣ٌ ا٘دبْ ؼاؼ 
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  هاValve  انتخاب نحوه

 valve (Functional Requirement) ػولكرد -1

 ؼـِؽ ١ٔ20ّٛٔبر  ا٤ٗ  ثب .ـٚؼ وبـ ثٝ ثب٤ىز ٣ٔ ٣ّٕ٠ زٝ ٥ٌف ثفا٢ وٝ وفؼ س٥٥١ٗ ثب٤ؽ اثشؽا ز٥ك ٞف اق لجُ

 .ـٚ٘ؽ ثىبـ٣ٔ وبـٔػ٣ِّٛ ثفا٢ ثٛؼٖ ٘ٝفٔٙبوت اق ٘جمٝ ثٝ ٥ٌفٞب و٥ّٝ ق٤فا ا٤ٓ ؼاؼٜ ا٘دبْ ـا وبـ

 :و٥ٙٓ ٣ٔ اوشفبؼٜ ق٤ف ٥ٌفٞب٢ اق ثبٌؽ لاقْ وبُٔ ٌؽٖ ثىشٝ ثبقٚ وف٤ٚه اٌف

 Gate valve 

 Plug valve 

 Ball valve 

 :اق ثٛؼ غٛاٞٙؽ ٠جبـر ٔٙبوت ٥ٌفٞب٢ ثبٌؽ، لاقْ ٥ٌف و٥بَ خف٤بٖ س٥ٝٙٓ ثفا٢ اٌف

 Globe valve 

 Angle valve 

 Needle valve 

 Butterfly valve 

 Diaphragm valve 

 :اق ٠جبـسٙؽ ٔٙبوت ٥ٌفٞب٢ و٥بَ ثفٌٍز اق خ٥ٌّٛف٢ ثفا٢

 Check valve 

 Pressure valve 

 :ٌٛؼ ٣ٔ اوشفبؼٜ ؾ٤ُ ٥ٌفٞب٢ اق ٔى٥ف ٕ٘ٛؼٖ ٚ ا٤ٕٗ و٥بَ فٍبـ س٥ٝٙٓ خٟز

 Safety valve 

 Relief valve 

 Pressure valve  
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 Fluid to be handleسيال  هشخصات -2

 ٔٛاؼ ٥ٕ٥ٌب٣٤، آة، ٌبقٞب، ، غ٥ّٛ ٔب١٤بر دٛؼـٞب، ٥ٝ٘ف ٔػشّف٣ ٔٛاؼ وٙشفَ ثفا٢ سٛاٖ ٣ٔ ـا ٥ٌفٞب اِٛلا

 ِطبٚ اق آٖ ٥ٌف ٚ خٙه ٘ٛٞ ِطبٚ اق غٛث٣ ـإٞٙب٢ سٛا٘ؽ ٣ٔ و٥بَ ٚ ٍٔػّبر ثفؼ ثىبـ ثػبـ ٚ غ٥فٜ ٘فز،

 .ثبٌؽ ثب و٥بَ سٕبن

 

 Friction lossسيستن  فشار افت -3

 ٥ٌف ثفا٢ ا٘شػبة ٥٘ك و٥ىشٓ ؼـ ٔٛخٛؼ فٍبـ افز ٘ش٥دٝ ؼـ اوز ٔػشّف ٥ٌف ٞف ثفا٢ و٥بَ فٍبـ افز زٖٛ

 .اوز لاقْ

 

 Operating Conditionكاركرد  شرايط -4

  خؽاَٚ.وٙؽ ٔطؽٚؼ ٣ٔ ثى٥بـ غٛـؼ٣ٌ ٚ خٙه ٘ٝف اق ـا ٥ٌف ا٘شػبة ؼـ ٔٛخٛؼ ضفاـر ؼـخٝ ٚ فٍبـ ٌفا٤ٗ

 .وٙؽ ٣ٔ آوبٖ ٘ٝف ا٤ٗ ـا اق ٥ٌف ا٘شػبة ضفاـر فٍبـ ٚ ؼـخٝ ثفا٢ ٌؽٜ اوشب٘ؽاـؼ

 

 Materialجٌس  -5

 ٣ٙ٥١ٔ ثفا٢ وف٤ٚه وؽاْ ٞف وٝ ٌٛ٘ؽ ٣ٔ وبغشٝ ٔػشّف٣ اخٙبن اق ٥ٌف ٥ٍٍٕ٘ٚٙبٜ – ؼ٤ىه – ٥ّٔٝ - ثؽ٘ٝ

 :اق ٌٛ٘ؽ ٠جبـسٙؽ ٣ٔ ٥ٌفّٔفف وبغشٕبٖ ثفا٢ ١َٕٔٛ ٘ٛـ ثٝ وٝ فّكاس٣ .اوز ٔٙبوت

 .ٌٚفاف٥ز وفا٥ٔه ، دلاوش٥ه ٤ٚب ٥٘ىُ – ٔه – فٛلاؼ – ثف٘ك – ثف٘ح – زؽٖ

 

 Sizeشير  اًذازُ -6

 ٥ٌف ثبٌؽ ٔب٤ٟ لاقْ وٙشفَ ثفا٢ ثكـ٣ٌ ثى٥بـ ٥ٌف اٌف ٔثلا اوز ٔؤثف ثى٥بـ ٥ٌف ا٘شػبة ؼـ ٌب٣ٞ ٥ٌف ا٘ؽاقٜ

 ٣ٔ سغ٥٥ف ٔػشّف ا٘ؽاقٜ ٥٘ك ثفا٢ ٥ٌف خٙه ث١لاٜٚ. ٌٛؼ ٣ٔ ؼاؼٜ سفخ٥ص ا٢ وبزٕٝ ٤ب ا٢ فّىٝ ثف٥ٌف ا٢ دفٚا٘ٝ

 .وٙٙؽ

 

 جرياى  ٍهقذار شير ضرية -7

 ثفا٢ ثبٌؽ وٝ ٣ٔ و٥ىشٓ فٍبـ ؼـ ٚافز ٔمؽاـخف٤بٖ ٥ٌف٢ ا٘ؽاقٜ ؼ٤ٍفخٟز اقٍٔػّبر ٤ى٣ ٥ٌف ٔف٤ت

 وب٤ك سغ٥٥ف ثب ٥ٌف  ٔف٤ت.ٌٛؼ ٣ٔ ٘ب٥ٔؽٜ خف٤بٖ ٠ؽؼ اٚلبر ٌب٣ٞ ٥ٌف ٔف٤ت .ثبٌؽ ٣ٔ ٟٔٓ ثى٥بـ ٥ٌف ا٘شػبة
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 ٣ٔ ث٥بٖ (وبٔلا ثبق)ؼـِؽ  100 ثّٛـر ثٛؼٖ ٥ٌف ثبق ثفاوبن ١ٕٔٚٛلا ثٛؼٜ ٔشٙبوت ٥ٌف ثٛؼٖ ثبق ٚٔمؽاـ آٖ

 :ٌٛؼ ٣ٔ ث٥بٖ ٚاضؽ وٝ ثب خف٤بٖ ٠ؽؼ ٤ب ٥ٌف  ٔف٤ت.ٌٛؼ

Cvآٔف٤ىب٣٤  و٥ىشٓ  ؼـIb/in2 ٚ US gal/min 

Kvاوبن  ثف و٥ىشٓ  ؼـbar ٚ Liters/min 

Fا٥ٍّ٘ى٣  و٥ىشٓ  ؼـIb/in2ٚ   Imp gal/min  

 

F Cv Kv  

١٤٫٢٨ ١٧٫٠٩ -- Kv 

٠٫٠٧ -- ١٫١٩٦٦ Cv 

-- ٠٫٠٥٨٥ ٠٫٨٣٥٧ F 

 

 ٤ه ث٥ٗ اق ٌفاؼ ؼـخٝ وب٘ش٣ 40 وب٘ش٥ٍفاؼ ؼـخٝ 5 ث٥ٗ ؼٔب٢ ؼـ وٝ اوز آث٣ ؼل٥مٝ ثف ٌبِٗ  ٔمؽاـCvثٙبثفا٤ٗ 

 .ثبٌؽ ٔفثٟ ا٤ٙر ثف دٛ٘ؽ ٤ه آٖ فٍبـ افز ثٙٛـ٤ىٝ وٙؽ ٠جٛـ ٥ٌف

 

 اتصالات اًتْای شيرّا -8

. ففْ ا٘شٟب٢ ٥ٌفٞب وٝ ثفا٢ ّ٘ت آٟ٘ب ؼـ و٥ىشٓ ِِٛٝ و٣ٍ ٔٛـؼ اوشفبؼٜ لفاـ ٣ٔ ٥ٌفؼ، ٔشفبٚر اوز

 :ٟٕٔشف٤ٗ ٚ ـا٤دشف٤ٗ ا٤ٗ ففْ ٞب ٠جبـسٙؽ اق

  ٜا٘شٟب٢ ـقٜٚ ٌؽ(Threaded):  

ٞف زٝ وب٤ك ٥ٌف .  ٣ٔ ثبٌؽDN50وب٤ك ٥ٌفٞب٣٤ وٝ ٔطُ اسّبَ آٟ٘ب ـقٜٚ ٌؽٜ اوز، ١ٕٔٛلا وٛزىشف اق 

 ٥٘ك DN150اِجشٝ ٥ٌفٞب٢ ثب ؼٞب٘ٝ ـقٜٚ ٌؽٜ سب وب٤ك . ثكـٌشف ثبٌؽ ّ٘ت ٚ ـاٜ ا٘ؽاق٢ آٖ ٍٔىُ سف ٣ٔ ٌٛؼ

 .ؼـ ثبقاـ ٚخٛؼ ؼاـؼ

  ا٘شٟب٢ فّٙد٣(Flanged):  

ا٤ٍٙٛ٘ٝ ٥ٌفٞب ـا ٣ٔ سٛاٖ ثٝ ـاضش٣ ٚ ثب اوشفبؼٜ اق زٙؽ ٠ؽؼ د٥ر ٚ ٟٔفٜ ؼـ ٤ه غٖٙٛ ِِٛٝ ّ٘ت وفؼٜ ٚ 

 .٤ب آٖ ـا اق و٥ىشٓ خؽا ٕ٘ٛؼ

  ا٘شٟب٢ خ٣ٌٛ(Welding end):  

ا٤ٗ ٥ٌفٞب ـا ٣ٔ سٛاٖ ثفا٢ ٞف وٙص فٍبـ ٚ ضفاـر ثىبـ ثفؼ ٚ لبث٥ّز ا٥ٕ٘ٙبٖ آٟ٘ب ؼـ ٌفا٤ٗ وػز ٚ 

 .ضفاـسٟب٢ ثبلا ث٥ٍشف اق ٥ٌفٞب٢ فّٙد٣ ٣ٔ ثبٌؽ
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 فشار ٍ حرارت  -9

اـسجبٖ ٥ٔبٖ ٔطؽٚؼٜ فٍبـ ٚ ؼٔب٣٤ وٝ ٤ه ٥ٌف ٣ٔ سٛا٘ؽ ثٝ غٛث٣ ٠ُٕ وٙؽ، ؼـ ٘ٛٞ ا٘شػبة ِٚٛ ٟٔٓ ٣ٔ 

ٚ  WOG (Water, Oil, Gas)٘جمٝ ثٙؽ٢ ـا٤ح ٥ٌفٞب اق ٘ٝف فٍبـ ؼـ و٥ىشٓ آٔف٤ىب٣٤ ثف ضىت . ثبٌؽ

WSP (Wet, Steam, Pressure)  ٔفثٖٛ ثٝ قٔب٣٘ ٣ٔ ٌٛؼ وٝ آة، ـٚغٗ، ٌبق ٚ ثػبـ ٔف٘ٛة، سٟٙب

 .و٥بلاس٣ ثٛؼ٘ؽ وٝ ؼـ و٥ىشٕٟب٢ ِِٛٝ و٣ٍ ثٝ وبـ ٣ٔ ـفشٙؽ ٚ ا٤ٗ اِٙلاضبر ٞٙٛق ٞٓ ـا٤ح ٞىشٙؽ

 ٔفثٖٛ ثٝ ضفاـر ٞب٢ ثبلا WSP ٔفثٖٛ ثٝ ؼٔب٢ ٔط٥ٗ ٚ ٘جمٝ ثٙؽ٢ ثف اوبن WOG٘جمٝ ثٙؽ٢ ثف اوبن 

 .٣ٔ ثبٌؽ
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 (Actuators)محرك ها 

 ٚ ٥ٌف ١ّ٥ٔ ثٝ ٚ فٍبـ ٥٘فٚ ا٠ٕبَ آٖ وبـ .ثبٌؽ ٣ٔ وٙشفَ ٥ٌفٞب٢ ؼـ ٟٔٓ ٚ اوبو٣ لىٕشٟب٢ اق ٤ى٣ ٔطفن

 س٥ٝٙٓ و٥بَ خف٤بٖ ٔىؽٚؼوٙٙؽٜ ضفوز ٠ٕٛ ثب .٣ٔ ثبٌؽ وٙٙؽٜ ٔىؽٚؼ ٠ٕٛ ٥١ٔٚز سغ٥٥ف خٟز آٖ ضفوز

 .ثبٌٙؽ ٔػشّف٣ ٣ٔ ا٘ٛاٞ ؼاـا٢ ٔطفوٟب .ٌفؼؼ ٣ٔ ُِٚ ٚ لٟٙ ٤ب ٚ

 :ؼلا٤ُ اوشفبؼٜ اق ٔطفن ؼـ ٤ه ٥ٌف ٠جبـسٙؽ اق

 ـٚي وٙشفَ ؼـ ففا٤ٙؽ 

 لبث٥ّز ؼوشفو٣ ثٝ ٥ٌف ٚ ٤ب ِكْٚ وٙشفَ آٖ اق ـاٜ ؼٚـ 

 ٗٔ٥٘بق ثٝ لٟٙ ٠ّٕىفؼ و٥ىشٓ ؼـ ٔٛاـؼ أٙفاـ٢ اق ٤ه ٔطُ ا 

 ٌٍشبٚـ ق٤بؼ ٔٛـؼ ٥٘بق ثفا٢ ثبق وفؼٖ ٤ب ثىشٗ ٥ٌف 

 ٔىبئُ ا٣ٕٙ٤ 

 ٔٛاـؼ اق ث٣ٕ١ ثبٌؽ ٚ ٣ٕ٘ ٌؽٜ  ؾوفISAاوشب٘ؽاـؼ  ؼـ آ٘سٝ ٌىُ ثٝ ٔطفوٟب ثٙؽ٢ ٘جمٝ وشت اق ثى٥بـ٢ ؼـ

 .ٌفؼ٘ؽ ٣ٔ ثٙؽ٢ ق٤ف ٘جمٝ ِٛـر ثٝ ٔطفوٟب ٠ٕٛٔب .ٌفؼؼ ٣ٕ٘ ؾوف آٟ٘ب وٓ وبـثفؼ ٠ّز ثٝ

1- Diaphragm Actuators 

2- Piston Actuators 

3- Electro-Mechanical Actuators 

4- Electro-Hydraulic Actuators 
 : ّاActuatorتِ  هرتَط تؼاريف

Power Unit:ٕ٘ب٤ؽ سجؽ٤ُ ٣ٔ ٥ٌف ٥ّٔٝ ضفوز ثٝ ـا ٔىب٥٘ى٣ ٤ب اِىشف٤ى٣ ا٘فل٢ وٝ ٔطفن اق  لىٕش٣. 

Pneumatic :ّٝ٣ٔ وٙؽ سجؽ٤ُ ضفوز ثٝ ـا ٞٛا ١ٕٔٛلا سفاوٓ دؿ٤ف و٥بَ ٤ه ا٘فل٢ وٝ ا٢ ٚو٥. 

Diaphragm Type:ّٝ٠ٕٛ  ٤ه ـ٢ٚ ثف و٥بَ ٚو٥ّٝ ا٤ٗ ؼـ ٚ ٕ٘ب٤ؽ ٣ٔ ٠ُٕ و٥بَ فٍبـ ثب وٝ ا٢  ٚو٥

 .٥ٍٔفؼؼ ٥ٌف ١ّ٥ٔ ضفوز ثب٠ث ٚ ٣ٔ ٕ٘ب٤ؽ ٠ُٕ (ؼ٤بففآٌ)دؿ٤ف  ا١٘ٙبف

Piston Type:ّٕٝ٘ب٤ؽ ٣ٔ ٠ُٕ ٌىُ د٥ىشٖٛ ضفوز لبثُ ٠ٕٛ ٤ه ـ٢ٚ ثف و٥بَ آٖ ؼـ وٝ ا٢  ٚو٥  ٚ

 .٣ٔ ٌفؼؼ ٥ٌف ١ّ٥ٔ غ٣ٙ ضفوز ثب٠ث

Electric:ّٝ٣ٔ ٕ٘ب٤ؽ سجؽ٤ُ ضفوز ثٝ ـا اِىشف٤ى٣ ا٘فل٢ وٝ ا٢  ٚو٥. 

Electro Mechanical type:ّٝ٣ٔ اوشفبؼٜ ٥ٌف ١ّ٥ٔ ضفوز خٟز اِىشف٤ى٣ ٔٛسٛـ ٤ه اق وٝ ا٢  ٚو٥ 

 .ٕ٘ب٤ؽ ٠ُٕ اِىشف٤ى٣ ؼ٤د٥شبَ ٤ب آ٘بِٛي و٥ٍٙبَ ٤ه ثٝ دبوع ؼـ سٛا٘ؽ ٔطفوٟب ٣ٔ ا٤ٗ .ٕ٘ب٤ؽ
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 : از ًظر سيستن تحريکActuatorاًَاع 

Diaphragm Actuator :ٝٔطفن ٤ه ٔػشّف لىٕشٟب٢. ٤ٌٛٙؽ ٣ٔ ٥٘ك فٙف ٚ ؼ٤بففآٌ ٔطفوٟب، ٘ٛٞ ا٤ٗ ث 

 .اوز ٌؽٜ ٌىُ ق٤ف ٍٔػُ ـ٢ٚ ٚ فٙف ؼ٤بففآٌ

 

Air-to close     Air-to-open 

 ؼٚ ثٝ فٙف ٚ ٔطفن ؼ٤بففآٌ ثب وٙشفَ ٥ٌفٞب٢ اِٛلا .ثبٌؽ ٣ٔ ٔٛثف ٔطفن ٘ٛٞ ؼـ فٙف ٌففشٗ لفاـ ٥١ٔٚز

 .٥ٍٔٛ٘ؽ  سمىAir-to-Open ٚ (ATC) Air-To-Closeٓ٥ (ATO)ؼوش١ 

 ؼاٌشٝ ٍ٘ٝ دب٥٤ٗ ـا ١ّ٥ٔ ٥ٌف ٘ج٣١٥ ضبِز ؼـ وٝ ٌففشٝ لفاـ ٔطفن ؼـ لى٣ٕ ثٝ  فٙفATO٘ٛٞ  اق ٥ٌفٞب٢ ؼـ

 فٍبـ ؼ٤بففآٌ سطشب٣٘ لىٕز ثٝ ٔطف١ٝ ؼ٤بففآٌ ق٤ف اق و٥بَ فٍبـ .ٌفؼؼ ٣ٔ خف٤بٖ ٔى٥ف ٌؽٖ ثىشٝ ثب٠ث ٚ

 ثبلا وٕز ثٝ ٥٘ك ـا ٥ٌف ١ّ٥ٔ ٟ٘ب٤شب ٚ ٌؽٜ ثبلا وٕز ثٝ ضفوز ؼ٤بففآٌ ثب٠ث ضبِّٝ ٥٘ف٢ٚ . ٕ٘ب٤ؽ ٣ٔ ا٠ٕبَ

 ـ٢ٚ ثف ٞٛا فٍبـ ا٠ٕبَ ا٤ٙىٝ ؼ٥ُِ ثٝ ٥ٌفٞب ا٤ٗ .ٌفؼؼ ٣ٔ ثبق خف٤بٖ ٔى٥ف ثؽ٤ٗ ِٛـر ٚ ؼٞؽ ٣ٔ ضفوز

 .ٌؽٜ ا٘ؽ  ٘بٍٔؿاـAir-to-Open٢٘بْ  ثٝ ٥ٍٔفؼؼ ٌؽٖ ثبق ؼ٤بففآٌ ثب٠ث

 اوز لى٣ٕ ثٝ ٌففشٗ فٙف لفاـ ٘ط٠ٛ ٚ ٥١ٔٚز ٥ٌفٞب ا٤ٗ ثبٌٙؽ، ؼـ  ATO٣ٔضبِز   ٠ىه٥ٌATCفٞب٢ 

 ثبلا٣٤ لىٕز اق ٞٛا .ثبٌؽ ثبق ٣ٔ ضبِز ؼـ ٥ٌف ؼ٤بففآٌ ـ٢ٚ ثف ٥٘فٚ ا٠ٕبَ ثؽٖٚ ٚ ٠بؼ٢ ضبِز ؼـ وٝ

 ثب٠ث ٚ ٌؽٜ دب٥٤ٗ وٕز ثٝ ٥ٌف ١ّ٥ٔ ثب٠ث ضفوز ٚ ٕ٘ب٤ؽ ٣ٔ ا٠ٕبَ ٥٘فٚ ؼ٤بففآٌ فٛلب٣٘ وٕز ثٝ ٔطفٝٝ

 .ٌٛؼ آٖ ٣ٔ لٟٙ ٟ٘ب٤شب ٚ و٥بَ خف٤بٖ وفؼٖ ٔطؽٚؼ

Piston Actuator:ا٤ٗ  ٔك٤ز . ٕ٘ٛؼ اوشفبؼٜ ـٚغٗ اق ٞٓ ٚ فٍفؼٜ ٞٛا٢ اق سٛاٖ ٣ٔ ٞٓ ٔطفن ٘ٛٞ ا٤ٗ  ؼـ

 ثبلا ؼـ فٍبـٞب٢ ٕٞس٥ٙٗ. ثبٌؽ ٣ٔ ؼ٤بففآٌ ٔطفن ثب ٥ٌفٞب٢ ثٝ ٘ىجز آٟ٘ب  ث٥ٍشفStrokeٔطفوٟب  ٘ٛٞ

 .٥ٔجبٌؽ ث٥ٍشف ٥ٌفٞب ا٤ٗ وبـثفؼ

 ا٤ٙىٝ ٤ب ٌٛؼ د٥ىشٖٛ ّ٘ت دٍز فٙف ٤ه ٣ٙ١٤  ثبٌؽSpring Opposedسٛا٘ؽ  ٣ٔ ٥٘ٛٔبس٥ه ضبِز ؼـ د٥ىشٖٛ

 .ٌٛؼ ثبـٌؿاـ٢ ثبثز فٍبـ ٤ه ثب و٥ّٙؽـ دٍز ٥ٔشٛا٘ؽ

Electro Mechanical Actuator :٤ب  ؼ٘ؽٜ زفظ و٥ىشٓ ٤ه ثٝ وٝ اِىشفٚٔٛسٛـ ٤ه ضبِز ا٤ٗ ؼـScrew 

 ٞٛا و٥ىشٓ ضؿف  ٞبActuatorا٤ٗ  ٔكا٤ب٢ اق ٤ى٣ .ٌٛؼ ٣ٔ ٥ٌف ١ّ٥ٔ ؼاؼٖ ثب٠ث ٔٛل٥١ز ثبٌؽ ٣ٔ ٔشُّ

٘ٛٞ  ا٤ٗ ثٝ .ثبٌؽ ٣ٔ ٞك٤ٙٝ ٚ وف٠ز ٌٍشبٚـ، ٌففز ٘ٝف ؼـ و٥ىشٓ ا٤ٗ ؼـ ثب٤ؽ وٝ  ٔٛاـؼ٢. ثبٌؽ ٣ٔ
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 ثٝ ٘ىجز د٥س٥ؽ٣ٌ ث٥ٍشف ثبلا، ل٥ٕز ٔطفن ٘ٛٞ ا٤ٗ ١ٔب٤ت اق .٤ٌٛٙؽ ٣ٔ  ٥٘كMotor gear Trainٔطفوٟب 

 .٣ٔ ثبٌؽ ٥ٌف  ثٛؼ٠fail safeٖؽْ  ٚ فٙف ٚ ؼ٤بففآٌ ٘ٛٞ

Electro Hydraulic Actuator :٤ه  ٚ ؼاؼٜ ٚاوًٙ اِىشف٤ى٣ و٥ٍٙبَ ٤ه ثٝ وٝ ٔطفو٣Pilot Valueـا  

 ١ّ٥ٔ ٥١ٔٚز سغ٥٥ف خٟز ثٝ ـا ٔٛخٛؼ ؼ٤بففآٌ ٤ب ثّٛق ٤ب د٥ىشٖٛ فٍبـ سطز و٥بَ ٥ٞؽـ٥ِٚه سب ٕ٘ٛؼٜ س٥ٝٙٓ

 .٣ٕ٘ ٌفؼؼ اوشفبؼٜ ٔطفن ٘ٛٞ ا٤ٗ اق ١ٕٔٛلا ثبلا ٞك٤ٙٝ ٞب٢ ٠ّز  ثٝ.آٚـؼ ؼـ ثٝ ضفوز ٥ٌف

 

 : از ًظر ًَع ػولكردActuatorاًَاع 

 (Linear)غ٣ٙ  -1

 (Part-turn)ؼٚـا٣٘ ثب قا٤ٚٝ ٔطؽٚؼ  -2

 (Multi-turn)ؼٚـا٣٘ د٥ٛوشٝ  -3

 

  :Actuatorجاًثي  تجْيسات

Hand Wheel Actuators :٥ٌف ٣٠ٛ٘ ثٝ وٝ قٔب٣٘ ٤ب ٌؽٜ لٟٙ ٞٛا ٤ب ثفق وٝ قٔب٣٘ ؼـ ثشٛاٖ ا٤ٙىٝ ثفا٢ 

 ثٝ ٠ٙٛاٖ ٥ٔشٛاٖ ٚوب٤ُ ا٤ٗ اق .٥ٍٔفؼؼ  اوشفبؼHand Wheelٜاق  ٕ٘ب٥٤ٓ ثىشٝ ٚ ثبق ـا آٖ ٍٔىُ ٌفؼ٤ؽٜ ؼزبـ

 .اوشفبؼٜ ٌٛؼ ٔدبق ضؽ ٤ه اق ٥ٌف ضفوز اق خ٥ٌّٛف٢  خٟز٤Mechanical limit stopه 

Booster Relays and Amplifier :ّٝغفٚخ٣ ٤ه ٚ ٕ٘ٛؼٜ ؼـ٤بفز ـا ٥٘ٛٔبس٥ه و٥ٍٙبَ وٝ اوز ا٢ ٚو٥ 

 وٙٙؽٜ ٘ٛٞ سم٤ٛز ا٤ٗ . ٌٛؼ ٣ٔ ٘ب٥ٔؽٜ  ٥٘كRepeater 1:1٘ٛٞ  ا٤ٗ .٣ٔ ٕ٘ب٤ؽ س٥ِٛؽ ثبلا ضدٓ ثب ٣ِٚ ٞٓ فٍبـ

 . ٕ٘ب٤ؽ وٓ ٥٘ٛٔبس٥ه ؼـ و٥ىشٓ  ـاTime lagٚو٥ّٝ  ثؽ٤ٗ ٚ . ثجفؼ ثبلا ـا ٥٘ٛٔبس٥ه و٥ىشٓ وف٠ز سٛا٘ؽ ٣ٔ

  ثبلاوز،Actuatorضدٓ  ٤ب ٚ اوز  ق٤بؼController ٚ Valveث٥ٗ  فب١ِّ وٝ  قٔبBooster٣٘اق  اوشفبؼٜ

 .ٌفؼؼ ٣ٔ د٥ٍٟٙبؼ

Valve Positioner (شير دٌّذٓ هَقؼيت) :٥ٌف  ٔشطفن ١ّ٥ٔ وٝ اوز ؼوشٍب٣ٞ(stem)٥١ٔٚز ؼـ ؼل٥مب  ـا 

 وفز ٔػشّف ؼلا٤ُ ثٝ وٙشفَ  ٥ٌفstemوٝ  ٌفا٣ٙ٤  ؼـ.٣ٔ ؼٞؽ لفاـ وٙشفِف اق ٌؽٜ ففوشبؼٜ ثب د٥غبْ ٔٙبوت

 ـا ؼ٤بففآٌ ٞٛا٢ فٍبـ  آ٘مؽـPositionerؼٞؽ،  ٣ٔ ٍ٘بٖ ٔمبٚٔز ثفاثف ضفوز ؼـ ٚ ثبٌؽ ٌؽٜ ٔطىٓ ٚ

وٙشفَ  ٥ٌف ٠ُٕ وف٠ز  افكاPositionerً٤ٔكا٤ب٢  اق ؼ٤ٍف ٤ى٣ . ؼـآ٤ؽ ضفوز  ثstemٝسب  ؼٞؽ ٣ٔ افكا٤ً

 .ثبٌؽ ٣ٔ
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 :Actuatorػَاهل هْن در اًتخاب 

ؼـ ٥٠ٗ . ثب٤ؽ ثشٛا٘ؽ ٌٍشبٚـ ٔٙبوت ٤ب ٥٘ف٢ٚ ٔٙبوت ـا ثفا٢ ثبق وفؼٖ ٤ب ثىشٗ ٥ٌف سب٥ٔٗ ٕ٘ب٤ؽ -1

ٕٞس٥ٙٗ ثب٤ؽ ثشٛا٘ؽ ٥ٌف ـا ؼـ .  ثب٤ؽ ضش٣ إِمؽٚـ وٓ ثبٌؽActuatorضبَ ا٘فل٢ ٚـٚؼ٢ ثٝ 

 .ضفٛ ٕ٘ب٤ؽ (ثبق،  ثىشٝ ٤ب سمف٤جب ثبق)٥١ٔٚز ٞب٢ ٔػشّف 

2- Actuator 180 ٤ب 90 ثب٤ؽ لبؼـ ثبٌؽ وٛـن ضفوش٣ ٥ٌف ـا وٙشفَ وبُٔ وٙؽ، ٔثلا ٤ه ٌفؼي 

 .ؼـخٝ ٚ ٤ب ؼـ ٌفؼي د٥ٛوشٝ ثشٛا٘ؽ وف٠ز ٌفؼ٣ٌ ـا ا٤دبؼ ٕ٘ب٤ؽ

3-  Actuator ،ثب٤ؽ ثٝ و٥ىش٣ٕ ٔدٟك ثبٌؽ وٝ اق ا٠ٕبَ ٥٘ف٢ٚ ث٥ً اق ضؽ ثٝ لىٕشٟب٢ ٔػشّف ٥ٌف 

 .ؼـ ٌفا٤ٗ ٘بّٔٙٛث٣ وٝ ؼـ و٥ىشٓ ِِٛٝ و٣ٍ ثٛخٛؼ ٣ٔ آ٤ؽ خ٥ٌّٛف٢ ٕ٘ب٤ؽ
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 واژه نامه

A 
Actuator stem : ا٢ ؼـ ٥ٌفٞب٢ ثب ضفوز غ٣ٙ وٝ ٠ٍّٕف ـا ثٝ ٥ّٔٝ ا٣ِّ ٥ٌف ٔشُّ . ٥ّٔٝ ٠ٍّٕف ٝ ّ٥ٔ

 .٣ٔ وٙؽ

Actuator stem force : ٔمؽاـ ٥٘ف٣٤ٚ وٝ ثفا٢ خب ثٝ خب وفؼٖ ٥ّٔٝ ٠ٍّٕف، ثٝ ٔٙٝٛـ . ٥٘ف٢ٚ ٥ّٔٝ ٠ٍّٕف

 .ثبق وفؼٖ ٤ب ثىشٗ ٥ٌف، لاقْ اوز

Air filter : ٤ه ل١ٙٝ خب٘ج٣ وٝ ثٝ ٠ٍّٕف ٔشُّ ٣ٔ ٌٛؼ ٚ اق ٚـٚؼ ـٚغٗ، آِٛؼ٣ٌ ٚ آة ثٝ . ف٥ّشف ٞٛا

 .ؼاغُ ٠ٍّٕف ٥٘ٛٔبس٥ى٣ خ٥ٌّٛف٢ ٣ٔ وٙؽ

Air valve : خف٤بٖ ٞٛا٢ ٠جٛـ٢ اق . ٣٠ٛ٘ ٥ٌف وٝ ثفا٢ وٙشفَ ٌؽر خف٤بٖ ٞٛا ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ: ٥ٌف ٞٛا

 . ا٤ٗ ٥ٌفٞب ١ٕٔٛلاً وٓ اوز ٚ ثٙبثفا٤ٗ ا٤ٗ ٘ٛٞ ٥ٌفٞب سٛوٗ ٤ه وِٛٙٛـئ٥ؽ ٠ُٕ ٣ٔ وٙٙؽ

Angle valve :  ٞب٢ ٚـٚؼ٢ ٚ غفٚخ٣ آٖ، . ٥ٌف قا٣٤ٛ٘ ٝ ٣٠ٛ٘ ٥ٌف وٝ ثؽ٘ٝ آٖ ثٝ ففْ قا٣٤ٛ٘ اوز ٚ ؼٞب٘

 . ثب ٞٓ قا٤ٚٝ ٣ٔ وبق٘ؽ90ْ

Arithmetic average roughness height : ٥١ٔبـ٢ ؼـ وٙدً قثف٢ . قثف٢ وٙص ثٝ ـٚي ٥ٔب٥ٍ٘ٗ ضىبث٣

قثف٢ وٙص . ؼـ ٔٛـؼ ٥ٌف آلار، قثف٢ ١ٕٔٛلاً ؼـ وٙٛش فّٙدٟب وٙد٥ؽٜ ٣ٔ ٌٛؼ. وٙٛش ل١ٙبر اوز

ٞف زٝ ٔمؽاـ ٠ؽؼ٢ ا٤ٗ قثف٢ وٕشف ثبٌؽ، وٙص ِبف سف .  ا٘ؽاقٜ ٥ٌف٢ ٣ٔ ٌٛؼAARHثفضىت ٥ٔىفٖٚ ٤ب 

 .اوز

B 
Back flow : خف٤بٖ ١ٔىٛن، ٚلش٣ وٝ خف٤بٖ و٥بَ ففآ٤ٙؽ. 

Back pressure : و٣ٍ، ثٝ ؼٞب٘ٝ غفٚخ٣ . فٍبـ دٍز ٥ٌف ٝ فٍبـ٢ وٝ اق ٘فف ؼ٤ٍف لىٕشٟب٢ و٥ىشٓ ِِٛ

 .٥ٌف سط٥ُٕ ٣ٔ ٌٛؼ

Back seats : ؼـ ٥ٌفٞب٢ ثب ضفوز غ٣ٙ . وٙٛش ٥ٍٍٕ٘ٙب٣ٞ دٍش٣(linear valves) لىٕش٣ اق ٥ّٔٝ ٥ٌف ،

ثؽ٤ٗ سفس٥ت، اق ٚـٚؼ . وٝ ثٝ ؼاغُ وفدٛي ٚاـؼ ٣ٔ ٌٛؼ، سٛوٗ ا٤ٗ وٙص ٥ٍٍٕ٘ٙب٣ٞ آة ثٙؽ٢ ٣ٔ ٌفؼؼ
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و٥بَ ففآ٤ٙؽ ثٝ فٕب٢ وفدٛي ٥ٌف ٚ آو٥ت ـو٥ؽٖ ثٝ ل١ٙبر ؼاغُ آٖ ٚ ل١ٙبر آة ثٙؽ٢ ٔفثٛ٘ٝ 

 .خ٥ٌّٛف٢ ٣ٔ ٌٛؼ

Bellows : ٤ه ل١ٙٝ آة ثٙؽ٢ وٙٙؽٜ وٝ ثفا٢ خ٥ٌّٛف٢ اق ٍ٘ز وفؼٖ و٥بَ ففآ٤ٙؽ ث٥ٗ . غلاف غف٣ٔٛ٘

 .ثؽ٘ٝ ٚ ٥ّٔٝ ٥ٌف خ٥ٌّٛف٢ ٣ٔ وٙؽ

Blow down : ًو٣ٍ ٣ٔ ٌٛؼ. ففٚو ٝ  .غفٚج و٥بَ ففآ٤ٙؽ اق ٥ٌف وٝ ثب٠ث وبًٞ فٍبـ ؼـ و٥ىشٓ ِِٛ

Body : ٝ٘ل١ٙٝ ا٣ِّ ٥ٌف وٝ فٍبـ ؼـٖٚ آٖ سٍى٥ُ ٣ٔ ٌٛؼ ٚ ٤ه ل١ٙٝ ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ ٥٘ك ؼـ آٖ س١ج٥ٝ . ثؽ

 .ٌؽٜ اوز

Bonnet : ل١ٙٝ فٛلب٣٘ ثؽ٘ٝ ٥ٌف وٝ ٥ّٔٝ ٥ٌف اق آٖ ٠جٛـ وفؼٜ ٚ سٛوٗ ٤ه ٔد٠ٕٛٝ دى٥ًٙ . وفدٛي ٥ٌف

وفدٛي ثٝ ِٛـر د٥س٣، فّٙد٣ ٚ ٤ب ثٝ ـٚي خٌٛىبـ٢ ثٝ ثؽ٘ٝ ا٣ِّ ٥ٌف ٔشُّ . آة ثٙؽ٢ ٣ٔ ٌٛؼ

 .٣ٔ ٌٛؼ

Breakout torque : ٌٍٖشبٚـ ٔٛـؼ ٥٘بق ثفا٢ ٌفٚٞ ثبـ وفؼٖ ٤ه ٥ٌف وٝ ثب٠ث . ٌٍشبٚـ ٌفٚٞ ثبق ٌؽ

 .خؽا ٌؽٖ ا٥ِٚٝ ٠ٕٛ ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ اق ٔمف ٥ٍٍٕ٘ٙبٜ ٥ٌف ٣ٔ ٌٛؼ

Brinell hardness number : ُٙ٤ه ٔم٥بن ثفا٢ وٙدً وػش٣ ٘ىج٣ ٔٛاؼ وٝ ٠ؽؼ آٖ . ٠ؽؼ وػش٣ ثف٤

 .ٞف زٝ ٠ؽؼ وػش٣ ثف٤ُٙ ٤ه ٔبؼٜ ثكـٌشف ثبٌؽ، آٖ ٔبؼٜ وػز سف اوز.  اوز745 سب ١ٔ111ٕٛلاً ث٥ٗ 

Bubble – tight : ُٔثٝ ٌفا٣ٙ٤ ٌفشٝ ٣ٔ ٌٛؼ وٝ ٥ٞر ٍ٘ش٣ لبثُ ا٘ؽاقٜ ٥ٌف٢ ث٥ٗ وٙٛش . آة ثٙؽ٢ وب

 .٥ٍٍٕ٘ٙب٣ٞ ٤ه ٥ٌف، ؼـ ٤ه دف٤ٛؼ قٔب٣٘ غبَ، ٚخٛؼ ٘ؽاٌشٝ ثبٌؽ

Butt-weld connection : ٜ٥ٌفٞب٢ ١ِٙش٣ وٝ ثفا٢ . ؼ٘جبِٝ خٌٛىبـ٢ ٌٛ٘ؽ  ٝ ٘ٛٞ غب٣ِ اق ؼ٘جبِ

ٝ ٞب٢ ا٤ٗ ٘ٛٞ ؼ٘جبِٝ دع قؼٜ ٌؽٜ سب ثٝ غٛث٣ ثٝ ِجٝ ِِٛٝ، . خٌٛىبـ٢ ِت ثٝ ِت ثٝ ِِٛٝ ٘فاض٣ ٌؽٜ اوز ِج

 .وٝ آٟ٘ٓ ثب٤ؽ دع ؼاٌشٝ ثبٌؽ، خٌٛىبـ٢ ٌٛؼ

Bypass valve : ٤ه ٥ٌف وٝ ثٝ ِٛـر ٔٛاق٢ ثب ٥ٌف ا٣ِّ ؼـ و٥ىشٓ ّ٘ت ٣ٔ ٌٛؼ ٚ اق . ٥ٌف وٙبـٌؿـ

لجُ اق ثبق وفؼٖ )٥ٌف وٙبـ ٌؿـ ثفا٢ وبًٞ اغشلاف فٍبـ ؼـ ٘فف٥ٗ ٥ٌف ا٣ِّ . ٥ٌف ا٣ِّ وٛزىشف اوز

ثؽ٤ٗ سفس٥ت، ٥ٌف ا٣ِّ وٝ ٌفا٘م٥ٕز ٚ ثكـي اوز، ثٝ ٍٞٙبْ ثبق وفؼٖ، وٕشف ؼـ . ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ (آٖ

ؼـ ث٣ٕ١ و٥ىشٕٟب ٥٘ك، اق ٥ٌف . ١ٔفْ ٥٘فٚٞب٢ اغشلاف٣ لفاـ ٌففشٝ ٚ ل١ٙبر آٖ ؼ٤فسف غفاة ٣ٔ ٌٛ٘ؽ

 .وٙبـٌؿـ ثفا٢ ٌفْ وفؼٖ ؼٞب٘ٝ غفٚخ٣ ٥ٌف ا٣ِّ، لجُ اق ثبق وفؼٖ، اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌٛؼ
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C 
Certified dimensional drawing : ٤ه ٘مٍٝ ف٣ٙ اق ٤ه ٥ٌف وٝ ؼـ آٖ، و٥ّٝ اث١بؼ . ٘مٍٝ ا٘ؽاقٜ ؼاـ ١ٔشجف

ٌب٣ٞ اٚلبر ثٝ ا٤ٗ ٘مٍٝ، ٘مٍٝ اوشمفاـ و٣ّ ٤ب . ٔٛـؼ ٥٘بق ٥ٌف ثفا٢ ّ٘ت آٖ ؼـ و٥ىشٓ، اـا٤ٝ ٌؽٜ اوز

GA (general arrangement) ٥٘ك ٌفشٝ ٣ٔ ٌٛؼ. 

Certified material test report : ٜا٘لا٠بر ١ٔشجف ؼـثبـٜ خٙه ٤ه ل١ٙٝ وٝ . ثفٌٝ آ٘ب٥ِك ٚ ٍٔػّبر ٔبؼ

 .ٌبُٔ سفو٥ت ٥ٕ٥ٌب٣٤ ٚ غٛاَ ٔىب٥٘ى٣ آٖ اوز

Chainwheel : ؼاـ ٥٘ٓ ؼا٤فٜ ا٢ وٝ . زفظ ق٘د٥ف ٝ ٤ه اٞفْ ؼوش٣ ثب ٘فش غبَ، ؼاـا٢ ٤ه زفظ ؼ٘ؽا٘

اق ا٤ٗ ٔىب٥٘كْ ؼـ . ق٘د٥ف ثٝ ؼٚـ آٖ ٣ٔ افشؽ ٚ اق آٖ ثفا٢ ثٝ ٌفؼي ؼـ آٚـؼٖ ٥ّٔٝ ٤ه ٥ٌف اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌٛؼ

 .٥ٌفٞب٣٤ وٝ ؼـ اـسفبٞ ّ٘ت ٌؽٜ ا٘ؽ ٚ أىبٖ ؼوشفو٣ ٔىشم٥ٓ ثٝ آٖ ٚخٛؼ ٘ؽاـؼ، اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌفؼؼ

Class : و٣ٍ ثٝ وبـ . ولان فٍبـ ٝ ولان فٍبـ، ثفا٢ س٥٥١ٗ ٚ ؼـخٝ ثٙؽ٢ سطُٕ فٍبـ و٥ىشٕٟب٢ ِِٛ

 . API 3000 ٚ API 5000  ٤ب ولاوٟب٢ lb , 600 lb , 300 lb , 150 lb 900ثفا٢ ٔثبَ، ولاوٟب٢ . ٣ٔ ـٚؼ

 .ا٤ٗ ولاوٟب ٍ٘بٖ ٣ٔ ؼٞؽ وٝ ٤ه فّٙح ثب اث١بؼ ٚ خٙه غبَ، سب زٝ ضؽ فٍبـ و٥بَ ـا ٣ٔ سٛا٘ؽ سطُٕ وٙؽ

Concentric butterfly valve : ٖا٢ ٔشمبـ ٝ ٝ ا٢ وٝ ؼـ آٖ، ؼ٤ىه ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ . ٥ٌف دفٚا٘ ٣٠ٛ٘ ٥ٌف دفٚا٘

 .ؼـ ٔفوك ثؽ٘ٝ ٥ٌف ّ٘ت ٌؽٜ اوز

Corrosion : سف اق ْ. ٥ٌفٞب٢ ثفٚؼس٣ ٗ ؼـ .  ٔٙبوت ٞىشٙؽ45C-٥ٌفٞب٣٤ وٝ ثفا٢ وبـ ؼـ فٕبٞب٢ وفؼ، دب٥٤

ٝ  ٥ٌفٞب٢ ثفٚؼس٣ ثب٤ؽ ٤ه ٔطفٝٝ وفؼ  ٚخٛؼ ؼاٌشٝ ثبٌؽ سب ؼـ آ٘دب، ٤ه وؽ  (Cold box)وبغشبـثؽ٘

 .ٌبق٢، ؼـ ث٥ٗ دى٥ٍٟٙب٢ آة ثٙؽ٢ ٚ ٌبق سجؽ٤ُ ٌؽٜ ثٝ ٔب٤ٟ ا٤دبؼ ٌٛؼ

Cv . ا٤ٗ ٔف٤ت ثؽ٤ٗ ِٛـر س٥٥١ٗ ٣ٔ ٌٛؼ وٝ ٤ه ٌبِٗ أف٤ىب٣٤ آة ثب ؼٔب٢ . ٔف٤ت ٠جٛـ خف٤بٖ ٥ٌف

F ْ 60 ؼـ ٔؽر قٔبٖ ٤ه ؼل٥مٝ ثب ٤ه ،psiافز فٍبـ اق ٥ٌف ٠جٛـ ٕ٘ب٤ؽ . 

Cylinder : ٤ه ٔطفٝٝ سطز فٍبـ وٝ ؼـ ٚالٟ ثؽ٘ٝ ٤ه ٠ٍّٕف اوز ٚ ؼاغُ آٖ ٤ه د٥ىشٖٛ . و٥ّٙؽـ

 .ضفوز د٥ىشٖٛ ثٝ ِٛـر ٥٘ٛٔبس٥ى٣ ٤ب ٥ٞؽـ٥ِٚى٣ ا٘دبْ ٣ٔ ٌٛؼ. ضفوز ٣ٔ وٙؽ
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D 
Design pressure : فٍبـ٢ وٝ ؼـ ٔفضّٝ ٘فاض٣ ٤ه و٥ىشٓ ِِٛٝ و٣ٍ، ثٝ ٠ٙٛاٖ ٔجٙب٢ . فٍبـ ٘فاض٣

ٝ ٞب، اسّبلار، فّٙدٟب،  ٘فاض٣ ا٘شػبة ٣ٔ ٌٛؼ ٚ اث١بؼ ل١ٙبر ٔػشّف و٥ىشٓ ٥ٝ٘ف ٔػبٔز ؼ٤ٛاـٜ ِِٛ

 .٥ٌفٞب، ٌٍشبٚـ وفز وفؼٖ د٥سٟب ٚ ا٘ؽاقٜ ـقٜٚ د٥سٟب ثفاوبن آٖ س٥٥١ٗ ٣ٔ ٌٛؼ

Design temperature : و٣ٍ ثٝ ٠ٙٛاٖ ٔجٙب٢ . ؼٔب٢ ٘فاض٣ ٝ ؼٔب٣٤ وٝ ؼـ ٔفضّٝ ٘فاض٣ ٤ه و٥ىشٓ ِِٛ

ٝ ٞب، اسّبلار، فّٙدٟب،  ٘فاض٣ ا٘شػبة ٣ٔ ٌٛؼ ٚ اث١بؼ ٔػشّف ل١ٙبر و٥ىشٓ ٥ٝ٘ف ٔػبٔز ؼ٤ٛاـٜ ِِٛ

 .٥ٌفٞب، ٌٍشبٚـ وفز وفؼٖ د٥سٟب ٚ ا٘ؽاقٜ ـقٜٚ د٥سٟب ثفاوبن آٖ س٥٥١ٗ ٣ٔ ٌٛؼ

Destructive test : ٣٠ٛ٘ سىز ل١ٙبر ٚ ٔٛاؼ وٝ ثب ا٘دبْ آٖ، سٕبْ ٤ب لىٕش٣ اق ل١ٙٝ . سىز ٔػفة

سىشٟب٢ ٔػفة ثٝ ـٌٟٚب٢ ٔىب٥٘ى٣ ٤ب ٥ٕ٥ٌب٣٤ ا٘دبْ ٣ٔ ٌٛؼ ٚ ٞؽف اق آٖ، س٥٥١ٗ . سػف٤ت غٛاٞؽ ٌؽ

 .غٛاَ ٥ٕ٥ٌب٣٤ ٚ ٔىب٥٘ى٣ ٔبؼٜ اوز

Differential pressure : ٞب٢ ٚـٚؼ٢ ٚ غفٚخ٣ ٤ه ٥ٌف اوز ٚ ثٝ . اغشلاف فٍبـ ٝ اغشلاف فٍبـ ث٥ٗ ؼٞب٘

 .٥٘ك ٌفشٝ ٣ٔ ٌٛؼ« pؼِشب »آٖ 

Direct-acting actuator : ٓ٤ه ٠ٍّٕف ؼ٤بففا٣ٌٕ وٝ ٔىشم٥ٕبً ثٝ ٥ّٔٝ ٔشطفن . ٠ٍّٕف ثب ٠ّٕىفؼ ٔىشم٥

 .ُِٚ اوز ٚ ٔشٙبوت ثب آٖ ضفوز ٣ٔ وٙؽ

Disk : ا٢ . ؼ٤ىه ٝ ثب ضفوز )٤ب ٥ٌفٞب٢ وفٚو٣  (ثب ؼ٤ىه ٌفؼاٖ)٠ٕٛ ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ ؼـ ٥ٌفٞب٢ دفٚا٘

 .، وٝ ثٝ ٌىُ ٤ه ؼ٤ىه ؼا٤فٜ ا٢ اوز(غ٣ٙ

Diverter valve : ٣٠ٛ٘ ٥ٌف وٝ ثفا٢ سغ٥٥ف خٟز ٠جٛـ و٥بَ ؼـ ٤ه و٥ىشٓ، ثٝ ؼٚ . ٥ٌف سغ٥٥ف ؼٞٙؽٜ خٟز

 .٤ب زٙؽ ٔى٥ف ٔػشّف ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ

DN : ٠لاْ اغشّبـ٢ . لٙف او٣ٕISO ٞب ثفضىت آضبؼ ٔشف٤ه ٝ . اوز (٣ّ٥ٔ ٔشف) ثفا٢ ا٘ؽاقٜ لٙف او٣ٕ ِِٛ

A"=100 DN 

Double-acting positioner : ٝ٣٠ٛ٘ ٔٛل٥١ز ؼٞٙؽٜ وٝ أىبٖ ٚاـؼ وفؼٖ ٚ سػ٥ّٝ . ٔٛل٥١ز ؼٞٙؽٜ ؼٚ ٘فف

 .ٞٛا ثٝ ؼٚ ٘فف د٥ىشٖٛ ٠ٍّٕف ٤ب ؼ٤بففآٌ ـا ؼـ ٤ه قٔبٖ ا٤دبؼ ٣ٔ وٙؽ

Double disc check valve : ُ٤ه ٘ٛٞ ٥ٌف ٤ه ٘فف ثب ؼٚ ٠ؽؼ ؼ٤ىه ٥٘ٓ . ٥ٌف ٤ه ٘ففٝ ثب ؼ٤ىه ؼٚث

ؼا٤فٜ ا٢ ِٛلا٣٤ وٝ ٔب٘ٙؽ ٤ه ؼـة، ثٝ ٍٞٙبْ ٠جٛـ خف٤بٖ ٔىشم٥ٓ ثبق ٣ٔ ٌٛ٘ؽ ٚ ؼـ خف٤بٖ ١ٔىٛن ثىشٝ 

 .ثٝ ا٤ٗ ٥ٌفٞب، ٥ٌف ٤ه ٘ففٝ ثب ؼ٤ىه ؼٚ سىٝ ٥٘ك ٌفشٝ ٣ٔ ٌٛؼ. ٣ٔ ٌٛ٘ؽ
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Down stream : ٔى٥ف ٠جٛـ خف٤بٖ ده اق غبـج ٌؽٖ اق ٥ٌف اوز. ٔى٥ف غفٚخ٣. 

Drop tight : ُٔ٤ه ٘ٛٞ سىز آة ثٙؽ٢ ٥ٌف آلار اوز. آة ثٙؽ٢ وب. 

Ductility : ٤ه ٤ٚم٣ٌ فّكار وٝ ٍ٘ب٘ؽٞٙؽٜ سغ٥٥ف ٌىُ دؿ٤ف٢ آٖ ؼـ اثف ا٠ٕبَ ٥٘فٚ . ٘ف٣ٔ، زىً غٛاـ٢

٘ف٣ٔ ٤ه فّك ثف ضىت ؼـ ِؽ افكا٤ً َ٘ٛ ؼـ ٤ه ل١ٙٝ ٕ٘ٛ٘ٝ سطز وًٍ، سب لجُ اق ٌى٥ػش٣ٍ . اوز

 .آٖ ا٘ؽاقٜ ٥ٌف٢ ٣ٔ ٌٛؼ

Dye penetrant : ٤ه ٔبؼٜ ٘بفؿ ثٝ ـً٘ لفٔك ؼـغٍبٖ ٤ب فّٛـوٙز وٝ ثفا٢ آٌىبـوبق٢ . ٔبؼٜ ٘بفؿ ـ٣ٍ٘

ؼـ ا٤ٗ ـٚي، . ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ« سفو٥بث٣ ثب ٔٛاؼ ٘بفؿ»سفوٟب٢ وٙط٣ ٚ ضففٜ ٞب٢ وٙٛش ل١ٙبر ؼـ ـٚي 

وذه ٣ٔ سٛاٖ سفن وٙط٣ ـا ؼـ ق٤ف ٘ٛـ . ٔبؼٜ ـ٣ٍ٘ ثف ـ٢ٚ وٙص دب٥ٌؽٜ ٌؽٜ ٚ ـً٘ أبف٣ دبن ٣ٔ ٌٛؼ

 .٘ج٣١٥ ٤ب ٘ٛـ فّٛـوٙز ٍٔبٞؽٜ وفؼ

E 
Eccentric butterfly valve : ٖا٢ ٘بٔشمبـ ٝ ٝ ا٢ وٝ ؼـ آٖ، ٌفز ٔشُّ ثٝ ؼ٤ىه، . ٥ٌف دفٚا٘ ٣٠ٛ٘ ٥ٌف دفٚا٘

. ثٝ ِٛـر غبـج اق ٔفوك لفاـ ٌففشٝ اوز ٚ ؼ٤ىه ثٝ ٍٞٙبْ ٌفؼي، ٤ه ضفوز ث٢ٕٛ٥ ـا ٣٘ ٣ٔ وٙؽ

 .ؼـ ا٤ٗ ٘فش، اِٙىبن ٚ وب٤ً ؼـ ؼ٤ىه ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ وبًٞ ٣ٔ ٤بثؽ

Elastomer : ٣٠ٛ٘ د٥ّٕف وٝ ثٝ ٠ٙٛاٖ ٔبؼٜ آة ثٙؽ٢ وٙٙؽٜ ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ ٚ لبثُ ا١٘ٙبف اوز. الاوشٛٔف. 

Electric actuator : ٣٠ٛ٘ ٠ٍّٕف اوز وٝ اق ٤ه ٔٛسٛـ اِىشف٤ى٣ ثفا٢ ثٝ ضفوز ؼـ . ٠ٍّٕف اِىشف٤ى٣

 .آٚـؼٖ ٥ّٔٝ ٥ٌف اوشفبؼٜ ٣ٔ وٙؽ

Electro hydraulic actuator : ٣٠ٛ٘ ٠ٍّٕف اوز وٝ ا٘فل٢ ٚـٚؼ٢ آٖ . ٠ٍّٕف اِىشف٥ٞٚؽـ٥ِٚى٣

 .اِىشف٤ى٣ اوز وٝ ثٝ ٥٘ف٢ٚ ٥ٞؽـ٥ِٚى٣ سجؽ٤ُ ٌؽٜ ٚ ثفا٢ وٙشفَ ٥ٌف ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ

End connection : و٣ٍ و٥ىشٓ ُِٚ ٣ٔ ٌٛؼ. اسّبَ ا٘شٟب٣٤ ٝ ل١ٙٝ . ل١ٙٝ ا٘شٟب٣٤ ٤ه ٥ٌف وٝ ثٝ ِِٛ

 .ا٘شٟب٣٤ ٕٔىٗ اوز ثٝ ِٛـر ـقٜٚ ٌؽٜ، خٌٛىبـ٢ ٌٛ٘ؽٜ، فّٙح ؼاـ، ـٚثٙؽؼاـ ٤ب ِط٥ٓ ٌٛ٘ؽٜ آٖ ٣ٔ ثبٌؽ

End to end : ضؽٚؼ اث١بؼ٢ ٤ه ٥ٌف اوز ٚ فبِّٝ ث٥ٗ ؼٞب٘ٝ ٚـٚؼ٢ ٚ ؼٞب٘ٝ غفٚخ٣ آٖ . اثشؽا سب ا٘شٟب

 .٣ٔ ثبٌؽ
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Erosion : ًوب٥٤ؽٜ ٌؽٖ وٙٛش ؼاغ٣ّ ٤ه و٥ىشٓ ِِٛٝ و٣ٍ وٝ ؼـ اثف ٠جٛـ و٥بَ ففآ٤ٙؽ ٚ ٔبًِ . ففوب٤

ا٤ٗ دؽ٤ؽٜ ؼـ و٥ىشٕٟب٣٤ وٝ ؼـ آٟ٘ب، و٥بَ ففآ٤ٙؽ ثٝ غٛث٣ ف٥ّشف ٣ٔ ٌٛؼ ٚ ؾـار . ث٥ٗ وٙٛش اسفبق ٣ٔ افشؽ

 .خبٔؽ ؼـ آٖ ثب ٥٘بقٞب٢ ٍٔشف٢

Explosion proof : ا٥ٕ٘ٙبٖ اق ا٤ٙىٝ ٤ه ل١ٙٝ اِىشف٤ى٣ ـا ٣ٔ سٛاٖ ؼـ ٤ه ٔط٥ٗ ا٘فدبـ٢ ثٝ . ٔؽ ا٘فدبـ

 .ا٤ٍٙٛ٘ٝ ل١ٙبر ثب٤ؽ ٘ٛـ٢ ٘فاض٣ ٌٛ٘ؽ وٝ ثب٠ث ا٤دبؼ خفلٝ ٍ٘ٛ٘ؽ. وبـ ثفؼ

Extended bonnet : ٣٠ٛ٘ وفدٛي ثّٙؽ وٝ ؼـ ث٣ٕ١ ٥ٌفٞب٢ ١ِٙش٣ ضبُٔ و٥بلار غ٣ّ٥ . وفدٛي ثّٙؽ

وفؼ ٤ب غ٣ّ٥ ٌفْ ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ، ثٝ ٘ٛـ٢ وٝ وفٔب ٤ب ٌفٔب٢ و٥بَ ثب٠ث آو٥ت ـوب٘ؽٖ ثٝ اخكا٢ آة 

 .ثٙؽ٢ وٙٙؽٜ آٖ ٍ٘ٛ٘ؽ

F 
Fail closed : لبث٥ّش٣ ؼـ ٤ه ٠ٍّٕف وٝ ؼـ ٔٛالٟ لٟٙ ا٘فل٢، ثب٠ث ثىشٝ ٌؽٖ وبُٔ . ثىشٝ ٌٛ٘ؽٜ اسٛٔبس٥ه

 .٥ٌف ٣ٔ ٌٛؼ

Fail open : لبث٥ّش٣ ؼـ ٤ه ٠ٍّٕف وٝ ؼـ ٔٛالٟ لٟٙ ا٘فل٢، ثب٠ث ثبق ٌؽٖ وبُٔ ٥ٌف . ثبق ٌٛ٘ؽٜ اسٛٔبس٥ه

 .٣ٔ ٌٛؼ

Fail-safe : َلبث٥ّش٣ ؼـ ٤ه ٠ٍّٕف وٝ ؼـ ٔٛالٟ لٟٙ ا٘فل٢، . خبثٝ خب ٌٛ٘ؽٜ اسٛٔبس٥ه ثٝ ٔٛل٥١ز غب

ثب٠ث سغ٥٥ف ٥١ٔٚز ٥ٌف ثٝ ٤ه ضبِز غبَ اق د٥ً س٥٥١ٗ ٌؽٜ، ٔثلاً ثبق، ثىشٝ ٤ب ٤ه ٥١ٔٚز ٥ٔب٣٘ 

 .غٛاٞؽ ٌؽ

Fire resistant : ًلبث٥ّز ٤ه ٥ٌف ؼـ ٔمبٚٔز ؼـ ثفاثف آسً، ثٝ ٘ٛـ٢ وٝ ؼـ سٕبن ثب . ٔمبْٚ ؼـ ثفاثف آس

ز٥ٙٗ ٥ٌف٢ ثب٤ؽ ثٝ سد٥ٟكار غب٣ِ ثفا٢ ٠ّٕىفؼ غٛؼ ٔدٟك ٌؽٜ . آسً ثشٛا٘ؽ لبث٥ّز غٛؼ ـا ضفٛ وٙؽ

 .ثبٌؽ

Fire-safe : ًلبث٥ّز ٤ه ٥ٌف ؼـ ثٝ ضؽالُ ـوب٘ؽٖ ٔمؽاـ و٥بَ غفٚخ٣ اق ٥ٌف، ده اق . ا٤ٕٗ ؼـ ثفاثف آس

 .٣ٔ ثبٌؽ (fire test)ا٘دبْ آقٖٔٛ آسً 

Flashing : ا٤ٗ ضبِز ٚلش٣ ا٤دبؼ ٣ٔ ٌٛؼ وٝ فٍبـ و٥بَ ده اق ٠جٛـ اق ٌؿـٌبٜ ٥ٌف، ؼـ . سجػ٥ف ٣١ٔٛٔ

ٗ سف اق فٍبـ ثػبـ ٣ٔ ـوؽ ٚ وذه فٍبـ (vena contracta)خب٣٤ وٝ خف٤بٖ و٥بَ ثبـ٤ه ٣ٔ ٌٛؼ  ، ثٝ دب٥٤

ؼـ ا٤ٗ ضبِز، ضجبة ٞب٢ ثػبـ ثٝ ٚخٛؼ ٣ٔ آ٤ؽ وٝ ثٝ ٕٞفاٜ و٥بَ ؼـ . افكا٤ً ٤بفشٝ ٚ ثٝ ضؽ ثبثش٣ ٣ٔ ـوؽ
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ٌبق ثب٠ث افكا٤ً وف٠ز ٠جٛـ و٥بَ ٌؽٜ ٚ وف /ٚخٛؼ ا٤ٗ ٔػّٖٛ ٔب٤ٟ. ٔى٥ف غفٚخ٣ ٥ٌف ضفوز ٣ٔ وٙؽ

 .ٚ ِؽا٢ ٘بغٛاوشٝ ؼـ و٥ىشٓ ا٤دبؼ غٛاٞٙؽ وفؼ

Flat-face : اق . ٣٠ٛ٘ فّٙح وٝ ثف ـ٢ٚ آٖ، دّٝ ٤ب ٥ٌبـ ؼا٤فٜ ا٢ ٚخٛؼ ٘ؽاٌشٝ ثبٌؽ. فّٙح ثب وٙص سػز

 lb 150 ٤ب ASME- 125 lbفّٙدٟب٢ ثب وٙص سػز ١ٕٔٛلاً ؼـ و٥ىشٕٟب٢ ثب ولان فٍبـ دب٥٤ٗ، ٥ٝ٘ف 

ٚاٌف آة ثٙؽ٢ ٔٙبوت ا٤ٗ فّٙدٟب ٥٘ك سػز اوز . اوشفبؼٜ ٌؽٜ ٚ خٙه آٟ٘ب اق زؽٖ ٤ب فٛلاؼ وفث٣ٙ اوز

 .وٝ ٞٓ لٙف ثب فّٙح وبغشٝ ٌؽٜ ٚ وٛـاغٟب٢ ٠جٛـ د٥سٟب ٥٘ك ثف ـ٢ٚ آٖ ا٤دبؼ ٌؽٜ اوز

Flat-gasket : ٤ه ٚاٌف ؼا٤فٜ ا٢ سػز وٝ ثفا٢ آة ثٙؽ٢ ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ ٚ ؼاـا٢ . ٚاٌف آة ثٙؽ٢ سػز

 .لٙف ؼاغ٣ّ ٚ غبـخ٣ اوز

Floating ball : ا٢ وٝ ؼـ آٖ، ٠ٕٛ ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ ثٝ ففْ ٤ه وبزٕٝ . ثب وبزٕٝ ٌٙبٚـ ٝ ٣٠ٛ٘ ٥ٌف وبزٕ

 .ٌٙبٚـ اوز وٝ ثٝ ثؽ٘ٝ ٥ٌف ٟٔبـ ٍ٘ؽٜ ثبٌؽ

Floating seat : ٤ه ضّمٝ ٥ٍٍٕ٘ٙب٣ٞ وٝ ثٝ ثؽ٘ٝ ٥ٌف ٔبؼـ ٍ٘ؽٜ ثبٌؽ ٚ ثشٛا٘ؽ ثٝ سٙبوت . ٥ٍٍٕ٘ٙبٜ ٌٙبٚـ

 .ٔٛل٥١ز ٠ٕٛ ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ، خب ثٝ خب ٌٛؼ، سب لبث٥ّز آة ثٙؽ٢ ٥ٌف ثٟجٛؼ ٤بثؽ

Float valve : ٤ه ٥ٌف وٝ ثب سٛخٝ ثٝ وٙص و٥بَ ٔٛخٛؼ ؼـ ٤ه ٔػكٖ، ثبق ٚ ثىشٝ . ٥ٌف ثب ضجبة ٌٙبٚـ

ؼـ ا٘شٟب٢ ثبق٢ٚ ٔطفن ا٤ٗ ٥ٌف، ٤ه ل١ٙٝ ٌٙبٚـ س١ج٥ٝ . ٔٛخٛؼ ٚ وٙص و٥بَ ؼـ ٔػكٖ ـا س٥ٝٙٓ ٣ٔ وٙؽ

 .ٌؽٜ وٝ ٥ٍٕٞٝ ؼـ وٙص و٥بَ ٌٙبٚـ ثبل٣ ٣ٔ ٔب٘ؽ

Fluid : َٞب ٚ دٛؼـٞب. و٥ب ٝ  .ٔبؼٜ ا٢ وٝ ثشٛا٘ؽ خبـ٢ ٌٛؼ، ٥ٝ٘ف ٌبقٞب، ٔب١٤بر، ِدٗ، ؼا٘

Full bore : ُٔا٢)ا٤ٗ ٤ٚم٣ٌ ثٝ ٥ٌف٢ ٘ىجز ؼاؼٜ ٣ٔ ٌٛؼ . ثب لٙف وب ٝ وٝ لٙف  (ٔثلاً ٤ه ٥ٌف وبزٕ

ٝ ٞب٢ ٔشُّ ثٝ آٖ ثبٌؽ  .ٌؿـٌبٜ ؼاغ٣ّ آٖ ثفاثف ثب لٙف ِِٛ

Full-bore valve : ُٔثٝ ٥ٌف٢ ا٘لاق ٣ٔ ٌٛؼ وٝ لٙف ٌؿـٌبٜ ؼاغ٣ّ آٖ، ثفاثف ثب لٙف . ٥ٌف ثب لٙف وب

ٝ ٞب٢ ٚـٚؼ٢ ٚ غفٚخ٣ ٥ٌف ثبٌؽ ثٝ ا٤ٗ ٥ٌفٞب . ؼـ ا٤ٗ ٥ٌفٞب، افز فٍبـ وٕشف٢ ثٝ ٚخٛؼ ٣ٔ آ٤ؽ. ؼٞب٘

«full-port »٥٘ك ٌفشٝ ٣ٔ ٌٛؼ. 

Full closed : ٜ٥١ٔٚش٣ ؼـ ٤ه ٥ٌف وٝ، ٠ٕٛ ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ وبٔلاً ثف ـ٢ٚ وٙٛش ٥ٍٍٕ٘ٙبٜ . وبٔلاً ثىشٝ ٌؽ

 .سى٥ٝ وفؼٜ ٚ ٔى٥ف ٠جٛـ ـا ثىشٝ ثبٌؽ

Full lift : ٚلش٣ وٝ ثٝ ؼ٥ُِ افكا٤ً فٍبـ ؼـ ٤ه و٥ىشٓ ِِٛٝ و٣ٍ، ٥ٌف سػ٥ّٝ فٍبـ ثٝ َ٘ٛ وبُٔ . وبٔلاً ثبق

 . ثبق ٣ٔ ٌٛؼ
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Full open : ٚلش٣ وٝ ٠ٕٛ ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ ؼـ ٤ه ٥ٌف وبٔلاً وٙبـ ـفشٝ ٚ ٌؿـٌبٜ ٠جٛـ ٥ٌف وبٔلاً . وبٔلاً ثبق

 .ثبق ٌؽٜ ٚ ٣ٔ سٛا٘ؽ ضؽاوثف خف٤بٖ ـا اق ٥ٌف ٠جٛـ ؼٞؽ

Full trim : ُٔوٙط٣ اق ٥ٍٍٕ٘ٙبٜ ٤ه ٥ٌف وٝ ٣ٔ سٛا٘ؽ ضؽاوثف خف٤بٖ ـا ثفا٢ ٤ه ا٘ؽاقٜ . وٙص ٠جٛـ وب

 .غبَ ٌؿـٌبٜ، ٠جٛـ ؼٞؽ

G 
Galling :ٖ٣٠ٛ٘ آو٥ت وٙط٣ ل١ٙبر اوز وٝ ؼـ اثف زىج٥ؽٖ ٚ خٛي غٛـؼٖ ٣١ٔٛٔ ٚ . وٙؽٜ ٌؽ

ٚلش٣ لىٕشٟب٢ خٛي غٛـؼٜ اق ٞٓ خؽا ٣ٔ ٌٛ٘ؽ، لىٕش٣ اق وٙٛش . ٔٛلش٣ ؼٚ ل١ٙٝ ٔدبٚـ ٞٓ ـظ ٣ٔ ؼٞؽ

ا٤ٗ آو٥ت ٚلش٣ ثٝ ٚخٛؼ ٣ٔ . ؼٚ ل١ٙٝ ٥٘ك وٙؽٜ ٣ٔ ٌٛؼ ٚ ضففٜ ٞب٢ وٙط٣ ؼـ آٖ ٟٔٛٔ ا٤دبؼ ٣ٔ ٌٛؼ

 .آ٤ؽ وٝ خٙه ؼٚ ل١ٙٝ ثب ٞٓ ٍٔبثٝ ثٛؼٜ ٚ ٍٔػّبر ٔىب٥٘ى٣ ٘كؼ٤ه ثٝ ٞٓ ؼاٌشٝ ثبٌٙؽ 

Gasket :  ٚاٌف آة ثٙؽ٢ ، ٤ه ٔبؼٜ ٘فْ ٤ب وػز وٝ ثفا٢ آة ثٙؽ٢ وٙٛش ث٥ٗ ؼٚ فّٙح ٔدبٚـ ٞٓ ثٝ وبـ

 .٣ٔ ـٚؼ 

Gland bushing :  ثٛي ـٚثٙؽ دى٥ًٙ ، ا٤ٗ ثٛي ؼـثبلا٢ ٔد٠ٕٛٝ دى٥ٍٟٙب٢ آة ثٙؽ٢ لفاـ ٥ٍ٥ٔفؼ ٚ ٔب٘ٙؽ

ٕٞس٥ٙٗ ا٤ٗ ثٛي ، ٥٘ف٢ٚ . ٤ه وؽ ٠ُٕ وفؼٜ ٚ اق دى٥ٍٟٙب ؼـ ثفاثف ٌفا٤ٗ خ٢ٛ ٔطبفٝز ٣ٔ وٙؽ 

 . ضبُِ اق وفز وفؼٖ د٥سٟب٢ ـٚثٙؽ ٥ٌف ـا ثٝ دى٥ٍٟٙب ا٘شمبَ  ٣ٔ ؼٞؽ 

Gland flange :  فّٙح ـٚثٙؽ ، لىٕش٣ اق ٥ٌف اوز وٝ ثفا٢ ٚاـؼ وفؼٖ فٍبـ ٚ ٍٟ٘ؽاـ٢ ٔد٠ٕٛٝ دى٥ًٙ ٞب

 .ؼـ ؼاغُ ٥ٌف ٥ٍٔٛؼ 

Graphite :  وبغشٝ ٣ٔ ٌٛؼ ٚ ثفا٢  (وفثٗ )ٚاٌف ٌفاف٥ش٣ ، ٣٠ٛ٘ ٚاٌف آة ثٙؽ٢ ٤ب دى٥ًٙ وٝ اق ٌفاف٥ز

 .ؼٔبٞب٢ ثبلا ٚ ٕٞس٥ٙٗ ثفا٢ ؼٔبٞب٢ ٣ِٕٛ١ٔ ٔٙبوت اوز 

H 
Hardfacing :  ٝخٌٛىبـ٢ ثفا٢ وػز وفؼٖ وٙص ، ا٤دبؼ ٤ه لا٤ٝ آ٥ِبل٢ وػز ثف ـ٢ٚ وٙص ٤ه ل١ٙ

 .فّك٢ ٘فْ سف ، ثفا٢ ا٤دبؼ ٤ه وٙص ٔمبْٚ ثف ـ٢ٚ آٖ 

Hardness :  وػش٣ ، ٘فٛؾ ٘بدؿ٤ف٢ ، لبث٥ّز ٤ه ٔبؼٜ ؼـثفاثف ٘فٛؾ ٤ه ل١ٙٝ ثٝ ؼاغُ آٖ ـا ٤ٌٛٙؽ. 

Hardness Rockwell test :  وػش٣ وٙد٣ ثٝ ـٚي ـاوَٛ ، ـ٣ٌٚ ؼـس٥٥١ٗ وػش٣ ٔٛاؼ وٝ ثفاوبن ٠ٕك

ٞفزٝ ٠ؽؼ ضبُِ اق ا٤ٗ آقٖٔٛ ثبلاسف ثبٌؽ ، . ٘فٛؾ ٤ه ل١ٙٝ ٘بفؿ وػز ثب ففْ اوشب٘ؽاـؼ ، ٠ُٕ ٣ٔ وٙؽ 
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 ثفا٢ ٔٛاؼ ٘فْ ٚ ١ٔHRB ٚ HRCٕٛلاً  ا٤ٗ ـٚي ؼـ ؼٚ ٔم٥بن . وػش٣ ٔبؼٜ ٔٛـؼ آقٔب٤ً ث٥ٍشف اوز 

 .وػز ا٘دبْ ٣ٔ ٌٛؼ 

Heat treathing :  ٥ّٕ٠بر ضفاـس٣ ، ٤ى٣ اق ـٌٟٚب٢ ثٟجٛؼ غٛاَ ٔىب٥٘ى٣ ل١ٙبر ١ِٙش٣ اوز وٝ ٣٘

ٌفا٤ٗ ٥ّٕ٠بر ضفاـس٣ ٚ قٔبٖ ٞب٢ . آٖ ، ل١ٙٝ وبـ سطز ٌفا٤ٗ غب٣ِ ٌفْ ٌؽٜ ٚ وذه وفؼ ٣ٔ ٌٛؼ 

 .ثب سٛخٝ ثٝ ٘ٛٞ ٔبؼٜ ل١ٙٝ وبـ ، ٔشفبٚر اوز  اخفا٢ ا٤ٗ ٥ّٕ٠بر ،

High-performance valves :  ٥ٌفٞب٢ وٙشفَ ؼل٥ك ، ٣٠ٛ٘ ٥ٌف وٝ ثٝ ِٛـر غبَ ثفا٢ وٙشفَ ؼل٥ك

 .ٌؽر خف٤بٖ و٥بَ ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ 

Hydraulic actuator :  ٜ٠ٍّٕف ٥ٞؽـ٥ِٚى٣ ، ٤ه ل١ٙٝ ا٠ٕبَ ٥٘ف٢ٚ ٔىب٥٘كٜ وٝ ثٝ ٥ّٔٝ ٤ه ٥ٌف ٔشُّ ٌؽ

ا٤ٗ ٠ٍّٕفٞب ٕٔىٗ . ٚ سٛوٗ ٥٘ف٢ٚ ٥ٞؽـ٥ِٚى٣ ثب٠ث ثبق وفؼٖ ، ثىشٗ ٤ب وٙشفَ ٥١ٔٚز ٥ٌف ٣ٔ ٌٛؼ 

ؼـ ٘ٛٞ اَٚ ،  ٥٘ف٢ٚ ٥ٞؽـ٥ِٚى٣ فمٗ ثفا٢ ثبق وفؼٖ ٥ٌفثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ . اوز ٤ه ٘ففٝ ٤ب ؼٚ ٘ففٝ ثبٌٙؽ 

ثبق  ؼـ ٠ٍّٕفٞب٢ ؼٚ٘ففٝ ،. ٚ ثبقٌٍز د٥ىشٖٛ ٠ٍّٕف سٛوٗ ٥٘ف٢ٚ فٙف ا٘دبْ ٥ٍٔٛؼ ، وٝ ٥ٌف ـا ٣ٔ ثٙؽؼ 

 . وفؼٖ ٚ ثىشٗ ٥ٌف ، ٞف ؼٚ سٛوٗ ٥٘ف٢ٚ ٥ٞؽـ٥ِٚى٣ ا٘دبْ ٣ٔ ٥ٌفؼ 

Hydrostatic test :  سىز ٥ٞؽـٚاوشبس٥ى٣ ، سىش٣ ثفا٢ سٍػ٥ُ ٚخٛؼ ٍ٘ش٣ ؼـثؽ٘ٝ ٥ٌف ، ٔطُ وٙٛش

١ٕٔٛلاً  ؼـ ا٤ٗ سىز .٥ٍٍٕ٘ٙب٣ٞ ٚ ٠ٕٛ ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ ، وٝ ثب اوشفبؼٜ اق آة سطز فٍبـ ا٘دبْ ٣ٔ ٌٛؼ 

 .  ثفاثف فٍبـ ٔدبق وبـ٢ ٥ٌف، ؼـؼٔب٢ ٔط٥ٗ ثٝ آٖ ٚاـؼ ٣ٔ ٌٛؼ1.5فٍبـ٢ ١ٔبؼَ  ،

I 
Impact :  سىز ٔفثٝ ، سىش٣ ثفا٢ س٥٥١ٗ ٥ٔكاٖ زمف٣ٍٔ( Toughness )   ٤ه ٔبؼٜ غبَ ، ثب ا٘ؽاقٜ ٥ٌف٢

 .٥٘ف٢ٚ ٔٛـؼ ٥٘بق ثفا٢ ٌىىشٗ آٖ اوز 

Inclusion :  ٝآغبَ ، ٤ه ؾـٜ ٤ب ٔبؼٜ غبـخ٣ وٝ ٕٔىٗ اوز ؼـٔطُ خٌٛىبـ٢ ٌؽٜ ، ؼـوبغشبـ ٤ه ل١ٙ

ٚخٛؼ آغبَ ؼـ ٤ه ل١ٙٝ اثف ٔػفث٣ ثف آٖ ؼاـؼ ٚ ثب٠ث .فٛـج ٌؽٜ ٤ب ـ٤ػشٝ ٌف٢ ٌؽٜ ٚخٛؼ ؼاٌشٝ ثبٌؽ 

 . غفاث٣ ٤ب ٍ٘ش٣ قٚؼـن ؼـ آٖ ٣ٔ ٌٛؼ 

Inlet : ، ؼٞب٘ٝ ٚـٚؼ٢ ٤ه ٥ٌف وٝ و٥بَ ـا ٚاـؼ ٥ٌف ٣ٔ وٙؽ  ٚـٚؼ٢. 

Inspection : ، آقٔب٤ً ٤ه ٥ٌف ٤ب ٤ه ل١ٙٝ ١ِٙش٣ سٛوٗ ٍٔشف٢ ٤ب ٤ه ثبقـن ٔدبق ثٝ ٔٙٝٛـ  ثبقـو٣

 .س٥٥١ٗ ٔٙبثمز و٥ف٥ز آٖ ثب ٥٘بقٞب٢ غٛاوشٝ ٌؽٜ ٣ٔ ثبٌؽ 
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Integral flange :  فّٙح ٤ىذبـزٝ ثب ثؽ٘ٝ ، فّٙح ٤ه ٥ٌف وٝ ثٝ ِٛـر ٤ىذبـزٝ ثب ثؽ٘ٝ ٥ٌفوبغشٝ ٌؽٜ ثبٌؽ 

Integral seat :  ٥ٍٍٕ٘ٙبٜ ٤ىذبـزٝ ثب ثؽ٘ٝ ،  ٥ٍٍٕ٘ٙب٣ٞ وٝ ثٝ ـٚي ٔب٥ٌٙىبـ٢ ؼـثؽ٘ٝ ٥ٌف ا٤دبؼ ٌؽٜ ثبٌؽ

 .ٚ ثٝ ِٛـر ٤ه ل١ٙٝ ٔدكا ؼـثؽ٘ٝ خبوبق٢ ٍ٘ؽٜ ثبٌؽ

Intrinsically safe :  ٝثب ا٣ٕٙ٤ ؾاس٣ ، ٤ه ل١ٙٝ اِىشف٤ى٣ وٝ ؾاسبً  ٣ٕ٘ سٛا٘ؽ ضفاـر وبف٣ ثفا٢ ا٤دبؼ خفل

 .ؼـ ٞٛا ثٝ ٚخٛؼ آٚـؼ 

J 
Jacketd valve :  ثب ٠جٛـ ؼاؼٖ . ٥ٌف ؼٚخؽاـٜ ، ٣٠ٛ٘ ٥ٌف وٝ ثؽ٘ٝ آٖ ثٝ ِٛـر ؼٚخؽاـٜ وبغشٝ ٣ٔ ٌٛؼ

 .ثػبـ آة اق خؽاـٜ ا٤ٗ ٥ٌف ،  ٣ٔ سٛاٖ ؼٔب٢ و٥بَ ؼاغُ ٥ٌف ـا ؼـ ضؽ ؼِػٛاٜ وٙشفَ وفؼ

L  
Leakage :  ٍ٘ش٣ ، ٠جٛـ ٘بغٛاوشٝ و٥بَ ففآ٤ٙؽ اق ؼاغُ ٥ٌف٢ وٝ وبٔلاً ثىشٝ ٌؽٜ ثبٌؽ. 

Lever operator :  ثب اٞفْ ؼوش٣ ، ـٚي ؼوش٣ ثبق ٚ ثىشٝ وفؼٖ ٥ٌف ثٝ وٕه ٤ه ؼوشٝ ِٛلا٣٤. 

Lift check valvo :  ٜ٥ٌف ٤ه ٘ففٝ ثب ل١ٙٝ ثّٙؽٌٛ٘ؽٜ ، ٣٠ٛ٘ ٥ٌف ٤ه ٘ففٝ وٝ ؼـ آٖ ، ٠ٕٛ ٔىؽٚؼوٙٙؽ

ؼـ ا٤ٗ ٘ٛٞ . ثٝ ٌىُ وبزٕٝ ٤ب اوشٛا٘ٝ اوز ٚ ثب ضفوز آٖ ثٝ ٘فف ثبلا ٚ دبئ٥ٗ ، ٥ٌف ثبق ٤ب ثىشٝ ٣ٔ ٌٛؼ 

 . ٥ٌف ، ٤ه د٥ىشٖٛ ٔفثٝ ٥ٌف ٥٘ك س١ج٥ٝ ٣ٔ ٌٛؼ 

Limit stop :  ل١ٙٝ ٔبٟ٘ ضؽ٢ ، ل١ٙٝ ا٢ ؼـ ٤ه ٠ٍّٕف وٝ ثفا٢ ٔطؽٚؼ وفؼٖ خبثدبئ٣ غ٣ٙ ٤ب ؼٚـا٣٘

 .آٖ ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ ٚ ٔٛل٥١ز آٖ لبثُ س٥ٝٙٓ اوز 

Limit switch : ، وٝ اقآٖ ثفا٢ س٥٥١ٗ  وٛئ٥ر ضؽ٢ ، ٤ه و٥ّؽ اِىشفٚٔىب٥٘ى٣ ٔشُّ ٌؽٜ ثٝ ٤ه ٠ٍّٕف

 .ٔٛل٥١ز ٠ٕٛ ٔىؽٚؼوٙٙؽٜ ؼـ٥ٌف اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌٛؼ 

Linear valve :  ا٤ٗ ٥ّٔٝ ثب٠ث ضفوز . ٥ٌف ثب ضفوز غ٣ٙ ، ٣٠ٛ٘ ٥ٌف وٝ ٤ه ٥ّٔٝ ِغك٘ؽٜ غ٣ٙ ؼاـؼ

 .٠ٕٛٔىؽٚؼوٙٙؽٜ ؼـ خٟبر ثبلا ٚ دبئ٥ٗ ٣ٔ ٌٛؼ

Line blind :  وٛـوٙٙؽٜ غٗ ، ٤ه ل١ٙٝ ٔىؽٚؼوٙٙؽٜ غٖٙٛ ِِٛٝ اوز وٝ ثٝ ٌىُ ٤ه ؼ٤ىه سػز

اوشفبؼٜ اق ا٤ٗ ؼ٤ىىٟب٢ وٛـوٙٙؽٜ ، وٓ ٞك٤ٙٝ سف اق ّ٘ت ٤ه ٥ٌف لٟٙ ٚ . ؼـث٥ٗ ؼٚ فّٙح لفاـ ٣ٔ ٥ٌفؼ 

 . ٣ِٚ قٔبٖ ثٝ وبـ٥ٌف٢ آٖ ٘ٛلا٣٘ سف اوز  ُِٚ اوز ،
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Locking device :  ل١ٙٝ ٔبٔٗ ، ل١ٙٝ ا٢ وٕى٣ وٝ ثٝ ٥ٌف ٤ب ٠ٍّٕف ٔشُّ ٣ٔ ٌٛؼ ٚ ٣ٔ سٛا٘ؽ آٖ ـا

ثؽ٤ٗ سفس٥ت اق سغ٥٥ف ضبِز سّبؼف٣ ٥ٌف خ٥ٌّٛف٢ ٌؽٜ ٚ فمٗ اففاؼ ٔدبق ، . ؼـضبِز ثبق ٤ب ثىشٝ لفُ وٙؽ 

 .٣ٔ سٛا٘ٙؽ ٥ٌف ـا ثبق وٙٙؽ ٤ب ثجٙؽ٘ؽ

Lug body :  ثؽ٘ٝ ٌٌٛٝ ؼاـ ، ثؽ٘ٝ ث٣ٕ١ اق ٥ٌفٞب٢ دفٚا٘ٝ ا٢ ٤ٚفف٢ ثؽٖٚ فّٙح ثؽ٤ٗ ِٛـر وبغشٝ ٣ٔ

ؼـ ا٤ٗ ٘فش ، د٥ر ٞب٢ ٍٟ٘ؽاـ٘ؽٜ اق وٛـاغٟب٢ ٌٌٛٝ ٞب٢ ثؽ٘ٝ ٥ٌف ٚ وٛـاغٟب٢ فّٙدٟب٢ ٔدبٚـ . ٌٛؼ 

ا٤ٗ وٛـاغٟب ـا ٣ٔ سٛاٖ للا٤ٚك وفؼ ٚ ثؽ٤ٗ سفس٥ت ٣ٔ سٛاٖ غٗ ِِٛٝ ـا ثؽٖٚ افشبؼٖ . ٥ٌف ٠جٛـ ٣ٔ وٙؽ 

 .٥٘ك ٣ٔ ٘بٔٙؽ « ٥ٌفٞب٢ ا٘شٟب٢ غٗ » ا٤ٗ ٘ٛٞ ٥ٌفٞب ـا ٌب٣ٞ اٚلبر .٥ٌف ثبق وفؼ 

M 
Magnetic particle inspection : ـ٣ٌٚ اق سىشٟب٢ غ٥فٔػفة وٝ ؼـ آٖ، . ثبقـو٣ ثب ؾـار ٔغٙب٥٘ى٣

ثفاؼٜ ٞب٢ ـ٤ك آٞٗ ثف ـ٢ٚ وٙص ل١ٙٝ ٔٛـؼ آقٔب٤ً دػً ٣ٔ ٌٛؼ ٚ وذه خف٤بٖ اِىشف٤ى٣ اق ل١ٙٝ ٠جٛـ 

ثؽ٤ٗ سفس٥ت ل١ٙٝ ٔغٙب٥٘ه ٣ٔ ٌٛؼ ٚ ؾـار ثفاؼٜ ؼـ ضٛا٣ِ سفن ٞب٢ وٙط٣ خٕٟ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ . ؼاؼٜ ٣ٔ ٌٛؼ

 .ٚ ٣ٔ سٛاٖ ا٤ٗ سفوٟب ـا سٍػ٥ُ ؼاؼ

Manual hand wheel : ٤ه اٞفْ ٌفؼ٣ٌ ثفا٢ ثبق وفؼٖ، ثىشٗ ٤ب سغ٥٥ف ضبِز ٥ٌف وٝ ٌفؼي . فّىٝ ؼوش٣

 .آٖ ثب ؼوز ا٘دبْ ٣ٔ ٌٛؼ

Manual valve : ٣٠ٛ٘ ٥ٌف وٝ ثب ؼوز ثبق ٚ ثىشٝ ٣ٔ ٌٛؼ، ٔثلاً ثٝ وٕه فّىٝ ٌفؼاٖ ٤ب اٞفْ. ٥ٌف ؼوش٣ .

 .ا٤ٗ ٥ٌفٞب ١ٕٔٛلاً ثفا٢ لٟٙ ٚ ُِٚ خف٤بٖ ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚ٘ؽ

Maximum allowable operating pressure : ضؽاوثف فٍبـ٢ وٝ ٣ٔ سٛاٖ ثب . ضؽاوثف فٍبـ وبـ٢ ٔدبق

ٝ و٣ٍ ا٠ٕبَ وفؼ ٚ ثفضىت  ا٤ٗ فٍبـ ثب سٛخٝ  ثٝ .  ث٥بٖ ٣ٔ ٌٛؼpsi ٤ب kPa , barا٥ٕ٘ٙبٖ ؼـ ٤ه و٥ىشٓ ِِٛ

ٝ ٞب س٥٥١ٗ ٣ٔ ٌٛؼ ٝ ٞب٢ ثٝ وبـ ـفشٝ ؼـ و٥ىشٓ، ؼٔب٢ وبـ٢ ٚ ولان ِِٛ . خٙه ٚ اث١بؼ ل١ٙبر ٚ ِِٛ

"maximum allowable working pressure"٥٘ك غٛا٘ؽٜ ٣ٔ ٌٛؼ  . 

Metal seat : ٣٠ٛ٘ ٘فش ل١ٙبر ٥ٍٍٕ٘ٙب٣ٞ وٝ ؼـ آٖ، ٞٓ ل١ٙبر ثبثز ٚ ٞٓ ل١ٙبر . ٥ٍٍٕ٘ٙبٜ فّك٢

٥ٍٍٕ٘ٙبٜ ٞب٢ فّك٢ ٘ىجز ثٝ ل١ٙبر ٥ٍٍٕ٘ٙب٣ٞ ٘فْ، ٍ٘ش٣ . ٔشطفن ٌؿـٌبٜ ٥ٌف، اق فّكار وبغشٝ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ

 .ث٥ٍشف٢ ؼاـ٘ؽ ٣ِٚ ٣ٔ سٛا٘ٙؽ فٍبـ ٚ ؼٔبٞب٢ ثبلاسف٢ ـا سطُٕ وٙٙؽ
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Mill test report : ٌكاـي ضبُِ اق سىشٟب٢ ٥ٕ٥ٌب٣٤ ٚ ف٥ك٤ى٣ وٝ ثف ـ٢ٚ . ٌكاـي سىز وبـغب٘ٝ ٘ٛـؼ

ا٤ٗ سىشٟب سٛوٗ س٥ِٛؽ وٙٙؽٜ ٚ ثٝ ؼـغٛاوز ٍٔشف٢، ثفا٢ ا٥ٕ٘ٙبٖ اق . ٤ه ٔبؼٜ س٥ِٛؽ٢ ا٘دبْ ٣ٔ ٌٛؼ

 .٤ٚم٣ٌ ٞب٢ آٖ ٔبؼٜ اخفا ٣ٔ ٌفؼؼ

Multi ported : ٝٞ٘فض٣ ؼـ ثؽ٘ٝ ٥ٌفٞب وٝ زٙؽ ـاٜ ٚـٚؼ٢ ٚ غفٚخ٣ ؼـ ٥ٌف ثٝ ٚخٛؼ ٣ٔ آٚـؼ، . زٙؽ ـا

ٝ ا٢ ٚ سٛد٣ ؼاـ ثفا٢ وبغشٗ ٥ٌفٞب٢ زٙؽ ـاٞٝ . وٝ و٥بَ ٣ٔ سٛا٘ؽ اق ا٤ٗ ـاٜ ٞب ٠جٛـ وٙؽ ٥ٌفٞب٢ وبزٕ

 .سٙبوت ؼاـ٘ؽ

Multi-turn : ا٢، وف٢ٚ ٚ وٛق٣٘)ٌف٣ٞٚ اق ٥ٌفٞب . ٥ٌفٞب٢ ثب زٙؽ ؼٚـ ٌفؼي ٝ وٝ  (٥ٝ٘ف ٥ٌفٞب٢ ؼـ٤س

ثفا٢ ضفوز ؼاؼٖ ٠ٕٛ ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ ؼـ آٟ٘ب، لاقْ اوز فّىٝ ٥ٌف ـا زٙؽ ثبـ زفغب٘ؽ سب ٥ٌف وبٔلاً ثبق ٚ 

 .٥٘ك ٘ب٥ٔؽٜ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ« ثب ضفوز غ٣ٙ»ا٤ٗ ٥ٌفٞب، ٥ٌفٞب٢ . ثىشٝ ٌٛؼ

N 
National pipe thread : ٞب وٝ ثفا٢ اسّبَ سطز فٍبـ . ـقٜٚ ِِٛٝ ٣ّٔ أف٤ىب٣٤ ٝ ٣٠ٛ٘ ـقٜٚ ٔػف٣٘ٚ ِِٛ

ٝ ٞب ٚ ٥ٌفٞب ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ ِِٛ. 

Non-destructive examination : سىش٣ ثفا٢ س٥٥١ٗ ولأز وبغشبـ٢ ٤ه ل١ٙٝ اوز، . سىز غ٥ف ٔػفة

ثب ا٘دبْ ا٤ٗ سىز ١ّْٔٛ ٣ٔ ٌٛؼ وٝ آ٤ب ؼـ وبغشبـ ل١ٙٝ، سفن ٤ب ٥٠ٛث٣ . ثؽٖٚ آ٘ىٝ آو٥ج٣ ثٝ آٖ ٚاـؼ وبقؼ

 .ؼ٤ٍف ٚخٛؼ ؼاـؼ ٤ب غ٥ف

Non-rising stem : ٣٠ٛ٘ ٥ٌف وٝ ٥ّٔٝ آٖ ـقٜٚ ٌؽٜ اوز ٚ ثب زفغب٘ؽٖ آٖ، ٠ٕٛ . ٥ٌف ثب ٥ّٔٝ ثبثز

 .ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ ٥ٌف ثٝ ثبلا ٚ دب٥٤ٗ ضفوز وفؼٜ ٚ ثب٠ث ثبق ٌؽٖ ٤ب ثىشٗ ٥ٌف ٣ٔ ٌٛؼ

Normally closed : ٝؼـ . ، ثىشٝ اوز(سطف٤ه ٍ٘ؽٜ)٣٠ٛ٘ ٥ٌف وٝ ؼـ ضبِز ٠بؼ٢ . ؼـ ضبِز ٠بؼ٢ ثىش

ثى٥بـ٢ ٔٛاـؼ، ا٤ٍٙٛ٘ٝ ٥ٌفٞب ـا ؼـ ضبِز ثىشٝ لفُ ٣ٔ وٙٙؽ ٚ ا٤ٗ وبـ ١ٕٔٛلاً سٛوٗ ٤ه ل١ٙٝ ٔىب٥٘ى٣ 

 .ا٘دبْ ٣ٔ ٥ٌفؼ

Normally open : ؼـ ثى٥بـ٢ . ، ثبق اوز(سطف٤ه ٍ٘ؽٜ)٣٠ٛ٘ ٥ٌف وٝ ؼـضبِز ٠بؼ٢ . ؼـ ضبِز ٠بؼ٢ ثبق

 .ٔٛاـؼ، ا٤ٗ ٥ٌفٞب ـا ؼـ ضبِز ثبق ٚ سٛوٗ ٤ه ل١ٙٝ ٔىب٥٘ى٣ لفُ ٣ٔ وٙٙؽ
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O 
On-off valve  : ُِٚ ٚ ٟٙوبؼٜ سف٤ٗ ٘ٛٞ ٥ٌفٞب٢ ؼوش٣ وٝ ثفا٢ لٟٙ ٤ب ُِٚ خف٤بٖ و٥بَ ثٝ وبـ . ٥ٌف ل

 .٣ٔ ـٚؼ

Operating medium : ا٘فل٢ ٔٛـؼ ٥٘بق ثفا٢ ٠ّٕىفؼ ٤ه ٠ٍّٕف، وٝ ٣ٔ سٛا٘ؽ اِىشف٤ى٣، . ٔٙجٟ ا٘فل٢

 .٥٘ٛٔبس٥ى٣ ٤ب ٥ٞؽـ٥ِٚى٣ ثبٌؽ

Operating pressure : فٍبـ . فٍبـ٢ وٝ ٤ه ٥ٌف ؼـ ٌفا٤ٗ ٠بؼ٢، سطز آٖ فٍبـ وبـ ٣ٔ وٙؽ. فٍبـ وبـ٢

ٗ سف اق فٍبـ ٘فاض٣ ٥ٌف ٣ٔ ثبٌؽ  .وبـ٢ ٥ٍٕٞٝ دب٥٤

Operating temperature : ؼٔب٢ . ؼٔب٣٤ وٝ ٤ه ٥ٌف ؼـ ٌفا٤ٗ ٠بؼ٢، ؼـ آٖ ؼٔب وبـ ٣ٔ وٙؽ. ؼٔب٢ وبـ٢

ٗ سف اق ؼٔب٢ ففْ ٌؽٜ ؼـ ٔفضّٝ ٘فاض٣ ثبٌؽ  .وبـ٢ ثب٤ؽ دب٥٤

Operator : ٤ه ل١ٙٝ، فّىٝ ٌفؼاٖ، اٞفْ ٤ب آزبـ وٝ ثفا٢ ثبق وفؼٖ، ثىشٗ ٤ب سغ٥٥ف ضبِز ٤ه . ل١ٙٝ ٔطفن

 .٥ٌف ثٝ وبـ ثفؼٜ ٣ٔ ٌٛؼ

O-ring : ًٙ٤ه ـ٤ًٙ آة ثٙؽ٢ الاوشٛٔف٢ ثب وٙص ٔمٟٙ ؼا٤فٜ ا٢ ٌىُ وٝ ؼـ ل١ٙبر ؼاغ٣ّ ٥ٌفٞب . اٚـ٤

 .ٚ ثفا٢ آة ثٙؽ٢ آٟ٘ب اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌٛؼ

P 
Packing : ًٙ٤ه ل١ٙٝ آة ثٙؽ٢ وٙٙؽٜ ٘فْ ا٥ِبف ؼاـ وٝ ١ٕٔٛلاً ثفا٢ آة ثٙؽ٢ ؼٚـ ٥ّٔٝ ٥ٌفٞب ثٝ وبـ . دى٥

ؼـ ثى٥بـ٢ اق ٥ٌفٞب ثفا٢ آة ثٙؽ٢ ثٟشف، س١ؽاؼ٢ دى٥ًٙ ثف ـ٢ٚ ٞٓ ثٝ ِٛـر ٤ه ٔد٠ٕٛٝ لفاـ . ٣ٔ ـٚؼ

 .٣ٔ ٥ٌف٘ؽ

Packing box : فٕب٣٤ ؼـ لىٕز ثبلا٢ ٥ٌف وٝ ٥ّٔٝ ٥ٌف اق آ٘دب ٠جٛـ ٣ٔ وٙؽ ٚ ؼـ . ٔمف ٔد٠ٕٛٝ دى٥ٍٟٙب

آ٘دب، ٔد٠ٕٛٝ دى٥ٍٟٙب، فبِّٝ ا٘ؽاقٞب، ـ٥ٍٟ٘ب٢ فب٘ٛو٣، ـإٞٙبٞب ٚ ؼ٤ٍف ٔش١ّمبر ٔفثٖٛ ثفا٢ آة ثٙؽ٢ 

 .٥ٌف ٚ ٠ؽْ غفٚج و٥بَ اق ؼٚـ ٥ّٔٝ لفاـ ٣ٔ ٥ٌف٘ؽ

Parallel gate valve : ا٢ ٔٛاق٢ ٝ ٝ ا٢ وٝ ؼاـا٢ ٤ه ؼ٤ىه سػز اوز ٚ . ٥ٌف ؼـ٤س ٤ه ٘ٛٞ ٥ٌف ؼـ٤س

 (وٝ ؼـ خب٢ غٛؼ و٣ٕ ضبِز ٌٙبٚـ٢ ؼاـ٘ؽ)ا٤ٗ ؼ٤ىه سػز، اق ٥ٔبٖ ؼٚ ضّمٝ ٥ٍٍٕ٘ٙب٣ٞ ٔٛاق٢ ٞٓ 

 .٣ٔ ِغكؼ
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PEEK :  ٖٛ٠جبـر اغشّبـ٢ ٔفثٖٛ ثٝ ٤ه د٥ّٕف ثٝ ٘بْ د٣ّ اسف اسفوش(polyether etherketone )  وٝ ثفا٢

ٝ ٞب٢ ٥ٍٍٕ٘ٙب٣ٞ ٘فْ ؼـ ٥ٌفٞب ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ  .وبغز ضّم

Penstock valve : ا٢ وب٘ب٣ِ ٝ ٝ ا٢ وبؼٜ وٝ ثفا٢ ٔىؽٚؼ وفؼٖ خف٤بٖ و٥بَ ؼـ . ٥ٌف ؼـ٤س ٣٠ٛ٘ ٥ٌف ؼـ٤س

َ ٞب٢ ـٚ ثبق ثٝ وبـ ثفؼٜ ٣ٔ ٌٛؼ  .١ٕٔٛلاً ؼـ و٥ىشٕٟب٢ سّف٥ٝ فبٔلاة اق ا٤ٗ ٥ٌف اوشفبؼٜ ٣ٔ وٙٙؽ. وب٘ب

Pilot valve : ٤ه ٥ٌف وٛزه وٝ ٥٘بق ثٝ سٛاٖ و٣ٕ ثفا٢ ثبق ٚ ثىشٝ ٌؽٖ ؼاـؼ ٚ اق آٖ ثفا٢ . ٥ٌف د٥ّٛر

 .solenoid valveـخٛٞ و٥ٙؽ ثٝ . سطف٤ه ٥ٌفٞب٢ ثكـي سف اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌفؼؼ

Piping and instrument diagram : َو٣ٍ ٚ اؼٚر وٙشف ِِٝٛ  ٝ ٤ه ٕ٘ٛؼاـ ٌٕبس٥ه وٝ ٍ٘ب٘ؽٞٙؽٜ . ٘مٍ

و٥ىشٓ ٠ُٕ وٙٙؽٜ ففآ٤ٙؽ اوز ٚ ؼـ آٖ ٘طٜٛ اسّبَ ٚ اـسجبٖ سد٥ٟكار ٔػشّف و٥ىشٓ، ٥ٌفٞب ٚ اؼٚار 

 .ا٤ٗ ٕ٘ٛؼاـ ثؽٖٚ ٔم٥بن اوز. وٙشف٣ِ ٍٔػُ ٣ٔ ٌٛؼ

Piping schedule : ٞب ٝ ٝ ٞب اوز، ٔثلاً . ولان ٔػبٔز ؼ٤ٛاـٜ ِِٛ ـ٣ٌٚ ؼـ س٥٥١ٗ ٔػبٔز ؼ٤ٛاـٜ ِِٛ

sch40 ،sch80 ٤ب sch160 . ،ثفا٢ ٤ه لٙف )٣ٙ١٤ ٔػبٔز ؼ٤ٛاـٜ ِِٛٝ  ٞف زٝ ٠ؽؼ ا٤ٗ ولان ثكـي سف ثبٌؽ

 .ث٥ٍشف اوز (او٣ٕ غبَ

Pitting corrosion : ٣٠ٛ٘ غٛـؼ٣ٌ وٙط٣ وٝ ثٝ ِٛـر وٛـاغٟب ٤ب ضففٜ ٞب٢ ـ٤ك ؼـ . غٛـؼ٣ٌ ضففٜ ا٢

ثٝ ٔفٚـ قٔبٖ اث١بؼ ا٤ٗ ضففٜ ٞب ثكـي سف ٌؽٜ ٚ ثٝ ٞٓ ٔشُّ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ ٚ . وٙص ل١ٙبر ٜبٞف ٣ٔ ٌٛؼ

 .ضففٜ ٞب٢ ثكـي سف ـا ثٝ ٚخٛؼ ٣ٔ آٚـ٘ؽ

Plug : ؼـ ث٣ٕ١ ٥ٌفٞب٢ وف٢ٚ، ٠ٕٛ ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ ثٝ ففْ ٤ه سٛد٣ ٔػف٣٘ٚ اوز وٝ ثٝ ؼاغُ . سٛد٣

 .ضففٜ ٥ٍٍٕ٘ٙب٣ٞ ٚاـؼ ٌؽٜ ٚ ٥ٌف ـا ٣ٔ ثٙؽؼ

(PE) Polyethylene : ّٗ٣٠ٛ٘ د٥ّٕف سفٔٛدلاوش٥ه لبثُ ا١٘ٙبف وٝ ؼـ وبغشٗ ث٣ٕ١ ٔمفٞب٢ . د٣ّ اس٥

 .٥ٍٍٕ٘ٙب٣ٞ ٘فْ اق آٖ اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌٛؼ

(PP) Polypropylene : ّٗ٣٠ٛ٘ د٥ّٕف سفٔٛدلاوش٥ه وٝ ثٝ ا٘ؽاقٜ د٣ّ اس٥ّٗ، ٘فْ ٚ لبثُ ا١٘ٙبف . د٣ّ دفٚد٥

 .٥٘ىز

Poppet  : ٤ه ٠ٕٛ ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ ثٝ وبـ ـفشٝ ؼـ ٥ٌفٞب٢ ٤ه ٘ففٝ وٝ سٛوٗ فٙف ؼـ ـ٢ٚ ٔمف . دبدز

 .٥ٍٍٕ٘ٙبٜ ٍٟ٘ؽاٌشٝ ٣ٔ ٌٛؼ

Porosity : ٌُف٢ ثؽ٘ٝ ٥ٌفٞب ؼـ وبغشبـ آٖ ثٛخٛؼ . سػّػ ٝ ضففٜ ٞب٢ ـ٤ك٢ وٝ ثٝ ٍٞٙبْ ٥ّٕ٠بر ـ٤ػش

 .ٚخٛؼ سػّػُ ؼـ وبغشبـ ٤ه ل١ٙٝ ثب٠ث ١ٔف آٖ ٚ غفاث٣ قٚؼـن ٣ٔ ٌٛؼ. ٣ٔ آ٤ؽ
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Positioner : ٜا٢ ؼـ ٥ٌفٞب٢ ٔىب٥٘كٜ اوز وٝ ثب ؼـ٤بفز ٤ه و٥ٍٙبَ . ٔٛل٥١ز ؼٞٙؽ ٝ اِىشف٤ى٣ ٤ب )ل١ٙ

اق و٥ىشٓ وٙشفَ؛ ٥١ٔٚز ٥ٌف ـا ٘ىجز ثٝ و٥ٍٙبَ ـو٥ؽٜ ٔمب٤ىٝ ٣ٔ وٙؽ ٚ ؼـ ِٛـر ٥٘بق  (٥٘ٛٔبس٥ى٣

٠ُٕ سغ٥٥ف ٥١ٔٚز، ثب اـوبَ فٍبـ ثٝ ٥ٌف ٤ب سػ٥ّٝ فٍبـ اق . ٥١ٔٚز ٥ٌف ـا ٘جك آٖ و٥ٍٙبَ سغ٥٥ف ٣ٔ ؼٞؽ

 .٥ٌف ا٘دبْ ٣ٔ ٌٛؼ

Positive material identification : ٜ٣٠ٛ٘ سىز وٝ ثفا٢ س٥٥١ٗ ٍٔػّبر ٚ . سىز س٥٥١ٗ ٍٔػّبر ٔبؼ

 .سٍػ٥ُ سمف٤ج٣ سفو٥ت ٥ٕ٥ٌب٣٤ ٔٛاؼ ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ

Pressure drop : اغشلاف ث٥ٗ فٍبـ ؼٞب٘ٝ ٚـٚؼ٢ ٤ه ٥ٌف، ثب فٍبـ ؼٞب٘ٝ غفٚخ٣ آٖ ٣ٔ ثبٌؽ. افز فٍبـ. 

Pressure reducing valve : ٤ه ٥ٌف غٛؼوبـ وٝ ثفا٢ وبًٞ فٍبـ أبف٣ ؼـ ٤ه . ٥ٌف وبًٞ ؼٞٙؽٜ فٍبـ

ٝ ٞب ثب . و٥ىشٓ ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ ٚلش٣ فٍبـ ؼاغُ فٕب٢ ٥ٌف اق .  ٥٘ك ٍ٘بٖ ٣ٔ ؼٞٙؽPRVا٤ٗ ٥ٌفٞب ـا ؼـ ٘مٍ

 .ضؽ سطُٕ فٙف آٖ ث٥ٍشف ٌٛؼ، ٥ٌف ثبق ٌؽٜ ٚ أبفٝ فٍبـ ـا غبـج ٣ٔ وٙؽ

Process flow diagram : ٤ه ٕ٘ٛؼاـ ٌٕبس٥ه، وٝ ففآ٤ٙؽ ٚ ٔى٥فٞب٢ خف٤بٖ ـا . ٕ٘ٛؼاـ خف٤بٖ ففآ٤ٙؽ

ٝ  و٥ىشٕٟب٢ . ٍ٘بٖ ٣ٔ ؼٞؽ ٚ ؼـ آٖ، سد٥ٟكار ٚ اؼٚار وٙشفَ ا٣ِّ ٍٔػُ ٣ٔ ٌفؼؼ ٝ ٞب ٚ ٘مٍ وب٤ك ِِٛ

 .فف٣٠ ٕٔىٗ اوز ؼـ ا٤ٗ ٕ٘ٛؼاـ ٜبٞف ٍ٘ٛ٘ؽ

Proximity switch : ٣٠ٛ٘ وٛئ٥ر ضؽ٢ غ٥ف سٕبو٣ وٝ ثؽٖٚ ا٤دبؼ ٥ٞسٍٛ٘ٝ . وٛئ٥ر ضؽ٢ ٔدبٚـس٣

ؼـ ا٤ٗ وٛئ٥سٟب اق . (ثبق ثٛؼٖ ٤ب ثىشٝ ثٛؼٖ ٥ٌف)سٕبن ٔىب٥٘ى٣ ٣ٔ سٛا٘ؽ ٥١ٔٚز ٥ٌف ـا سٍػ٥ُ ؼٞؽ 

 .ضه وٙٙؽٜ ٞب٢ ٔغٙب٥٘ى٣ ٤ب اِىشف٤ى٣ اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌٛؼ

Psi : ٟٚاضؽ فٍبـ ٚ ٔػفف ٠جبـر . دٛ٘ؽ ثف ا٤ٙر ٔفث"Pound per square inch"اوز . 

Psia :  ٔػفف ٠جبـر"pound per square inch absolute"ا٤ٗ ٚاضؽ فٍبـ ؼـ ٚالٟ فٍبـ ّٔٙك .  اوز

 .اوز ٚ ؼـ آٖ، فٍبـ ٔط٥ٗ ٥٘ك ثٝ فٍبـ ٔب٘ٛٔشف٢ افكٚؼٜ ٌؽٜ اوز

Psig :  ٔػفف ٠جبـر"pounds per square inch gage"ا٤ٗ فٍبـ ؼـ ٚالٟ فٍبـ ٜبٞف ٌؽٜ ثف ـ٢ٚ .  اوز

 ٣ٙ١٤14.7 )ا٤ٗ فٍبـ ٘ىجز ثٝ فٍبـ ٔط٥ٗ . اوز ٚ فٍبـ ٔب٘ٛٔشف٢ غٛا٘ؽٜ ٣ٔ ٌٛؼ (فٍبـ وٙح)ٔب٘ٛٔشف 

psia) وٙد٥ؽٜ ٣ٔ ٌٛؼ. 

PT : ٔػفف ٠جبـر . سىز ٔٛاؼ ٘بفؿ"Penetrant test"اوز . 

PTFE : ّٖٛ٣٠ٛ٘ د٥ّٕف سفٔٛدلاوش٥ه ٚ ٔػفف ٠جبـر . سف"polytetrafluoroethylene"اوز . 
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Q 
Quarter-turn : ْ ٌفؼي ٠ٕٛ ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ ٣ٔ سٛاٖ ٣٠ٛ٘90 اق ٥ٌفٞب ٞىشٙؽ وٝ ؼـ آ٘ٝ، ثب  ْ. 90ثب ٌفؼي 

ٝ ا٢ ؼـ ا٤ٗ ٌفٜٚ ٥ٌفٞب لفاـ ٣ٔ ٥ٌف٘ؽ. ٥ٌف ـا ثبق وفؼ ٤ب ثىز ٝ ا٢، سٛد٣ ؼاـ ٚ دفٚا٘  .٥ٌفٞب٢ وبزٕ

R 
Rack and pinion actuator : ا٢ ٝ ٣٠ٛ٘ ٔىب٥٘كْ وٝ ؼـ ٥ٌفٞب٢ ثب ٌفؼي . ٔىب٥٘كْ زفغؽ٘ؽٜ ٚ ؼ٘ؽٜ ٌب٘

٠ٍّٕف، ٥٘ف٢ٚ ٥ٞؽـ٥ِٚى٣ ٤ب ٥٘ٛٔبس٥ى٣ غٛؼ ـا ثٝ .  ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ ٚ ٚاوٙٝ ث٥ٗ ٠ٍّٕف ٚ ٥ّٔٝ ٥ٌف اوز90ْ

ٝ ا٢ ا٘شمبَ ؼاؼٜ ٚ ا٤ٗ ضفوز غ٣ٙ اق ٘ف٤ك زفغؽ٘ؽٜ ثٝ ٥ّٔٝ ٌفؼاٖ ٔٙشمُ ٣ٔ ٌٛؼ ٚ آ٘فا  ؼ٘ؽٜ ٌب٘

 .٣ٔ زفغب٘ؽ

Radiography : ؼـ ا٤ٗ ـٚي ثب . ـ٣ٌٚ ؼـ سىشٟب٢ غ٥ف ٔػفة ل١ٙبر ٚ ٔىب٥٘كٟٔب اوز. ـاؼ٤ٌٛفاف٣

  ثٝ ل١ٙٝ ٚ اثف٢ وٝ اق آٖ ثف ـ٢ٚ ف٥ّٓ ضىبن ثجز ٣ٔ ٌٛؼ، ٣ٔ سٛاٖ س٤ّٛف٢ اق ؼـٖٚ X –سبثب٘ؽٖ دفس٢ٛ 

 .ل١ٙٝ ٤ب ٔىب٥٘كْ ثٝ ؼوز آٚـؼ ٚ آٖ ـا ثفـو٣ ٕ٘ٛؼ

Raised face flange : ؼاـ ٝ . (٤ه وٙص ثفخىشٝ)ث٣ٕ١ اق فّٙدٟب وٝ وٙص آٟ٘ب دّٝ ؼاـؼ . فّٙح ثب وٙص دّ

١ٕٔٛلاً ثف ـ٢ٚ ا٤ٗ وٙص ثفخىشٝ ٥ٌبـٞب٣٤ ا٤دبؼ ٣ٔ ٌٛؼ وٝ ثشٛا٘ؽ ٥٘ف٢ٚ ث٥ٍشف٢ ثٝ ِٛـر ٣١ٔٛٔ ثٝ 

 .ٚاٌف آة ثٙؽ٢ ٚاـؼ ٕ٘ب٤ؽ

Reduced bore : ًٙثٝ ٌف٣ٞٚ اق ٥ٌفٞب ٌفشٝ ٣ٔ ٌٛؼ وٝ ؼـ آٟ٘ب، لٙف ٌؿـٌبٜ ؼاغ٣ّ آٟ٘ب، . ثب ٌؿـٌبٜ س

ٝ ٞب٢ ٔشُّ ثٝ ٥ٌف اوز  .وٛزه سف اق لٙف ِِٛ

Reduced-port valve : ًٙثٝ ٥ٌف٢ ٌفشٝ ٣ٔ ٌٛؼ وٝ لٙف ٌؿـٌبٜ ؼاغ٣ّ آٖ، وٛزه سف اق . ٥ٌف ثب ٌؿـٌبٜ س

 .ؼـ ا٤ٗ ٥ٌفٞب، افز فٍبـ و٥بَ ث٥ٍشف اوز. لٙف ؼٞب٘ٝ ٚـٚؼ٢ ٤ب غفٚخ٣ ٥ٌف ثبٌؽ

Regulating valve : ٓ٣٠ٛ٘ ٥ٌف وٝ ثب س٥ٝٙٓ ٌؽر خف٤بٖ ٠جٛـ٢ و٥بَ، ثب٠ث ا٤دبؼ ٤ه فٍبـ . ٥ٌف س٥ٝٙ

 .غفٚخ٣ ثبثز ٣ٔ ٌٛؼ
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Ring type joint : ٣٠ٛ٘ اسّبَ فّٙد٣ وٝ ؼـ آٖ، ثب ا٤دبؼ ٤ه ٥ٌبـ . اسّبَ فّٙد٣ ثب ـ٤ًٙ آة ثٙؽ٢

. ؼا٤فٜ ا٢ ؼـ وٙص فّٙح ٚ لفاـ ؼاؼٖ ٤ه ـ٤ًٙ آة ثٙؽ٢ فّك٢ ٘فْ ؼـ آٖ، فّٙدٟب ـا ثٝ ٞٓ آة ثٙؽ٢ ٣ٔ وٙٙؽ

ـ٤ًٙ فّك٢ ٘فْ ١ٕٔٛلاً وٙص ٔمٟٙ ث٢ٕٛ٥ ٤ب ًٌ ٣١ّٔ ؼاـؼ وٝ ؼـ اثف فٍبـ ضبُِ اق وفز وفؼٖ 

اق ا٤ٗ ٘ٛٞ اسّبَ ؼـو٥ىشٕٟب٢ فٍبـ . د٥سٟب، سغ٥٥ف ٌىُ ؼاؼٜ ٚ ٤ه اسّبَ آة ثٙؽ٢ غٛة ا٤دبؼ ٣ٔ وٙؽ

 . ٍ٘بٖ ٣ٔ ؼٞٙؽRTJا٤ٗ اسّبَ ـا ثب . ( ٚ ثبلاسفASME 900Ibولان )ثبلا اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌٛؼ 

S 
Sampling valve : ٣٠ٛ٘ ٥ٌف وٝ ثٝ ٤ه و٥ىشٓ ففآ٤ٙؽ٢ ُِٚ ٌؽٜ ٚ اق آٖ ثفا٢ ٕ٘ٛ٘ٝ . ٥ٌف ٕ٘ٛ٘ٝ ثفؼاـ٢

ٝ ا٢ . ثفؼاـ٢ اق و٥بَ ففآ٤ٙؽ اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌٛؼ ثفا٢ ا٤ٗ وبـ ٣ٔ سٛاٖ اق ٥ٌفٞب٢ وٛق٣٘ ٤ب ٥ٌفٞب٢ ؼـ٤س

ثٝ ٥ٕٞٗ ٔٙٝٛـ ؼـ . اوشب٘ؽاـؼ ٥٘ك اوشفبؼٜ وفؼ، ٣ِٚ ٕٔىٗ اوز ثب٠ث دب٥ٌؽٜ ٌؽٖ و٥بَ ثٝ ا٘فاف ٌٛؼ

ٝ ثفؼاـ٢،  وٛزى٣ ٘فاض٣ ٌؽٜ وٝ ٔمؽاـ٢ اق و٥بَ ففآ٤ٙؽ ؼـ آٖ خٕٟ ٌؽٜ ٚ « سّٝ»٥ٌفٞب٢ ٔػَّٛ ٕ٘ٛ٘

 .ثٝ ٍٞٙبْ ثبق وفؼٖ ٥ٌف، فمٗ ٕٞبٖ ٔمؽاـ و٥بَ غبـج غٛاٞؽ ٌؽ

Screwed bonnet : ٣٠ٛ٘ وفدٛي ؼـ ٥ٌفٞب وٝ ـ٢ٚ آٟ٘ب ـقٜٚ ٘ف٢ ا٤دبؼ ٌؽٜ وٝ ثٝ . وفدٛي ـقٜٚ ؼاـ

 .ـقٜٚ ٞب٢ ٔبؼ٣ٌ ثؽ٘ٝ ٥ٌف ٔشُّ ٣ٔ ٌٛؼ

Screwed end connection : ٞب٢ ٚـٚؼ٢ ٤ب غفٚخ٣ ٤ه ٥ٌف ثب اسّبَ . اسّبَ ا٘شٟب٣٤ ـقٜٚ ؼاـ ٝ ؼٞب٘

ٝ ٞب٢ ـقٜٚ ٌؽٜ ٘جك اوشب٘ؽاـؼ   . ٔشُّ ٣ٔ ٌٛؼNPTـقٜٚ ؼاـ ٔبؼ٣ٌ وٝ ثٝ ِِٛ

Seal load : ؼـ ٥ٌفٞب٢ ثب ضفوز غ٣ٙ، ثٝ ٥٘ف٣٤ٚ ٌفشٝ ٣ٔ ٌٛؼ وٝ ثب٤ؽ سٛوٗ ٠ٍّٕف . ٥٘ف٢ٚ آة ثٙؽ٢

ا٤دبؼ ٌؽٜ ٚ ثٝ ٕٞٝ ٥٘فٚٞب٢ ٔػشّف ٚاـؼ ٌؽٜ ثٝ ٥ّٔٝ ٥ٌف، وٝ ثٝ ٍٞٙبْ ثبق ٚ ثىشٝ وفؼٖ ٤ب سغ٥٥ف ٥١ٔٚز 

 .٥ٌف ثٝ ٚخٛؼ ٣ٔ آ٤ٙؽ، غّجٝ وٙؽ

Seal weld : ٞب ٚ اسّبلار اوز وٝ ثب٤ؽ ٔطُ اسّبَ ـا . خٌٛىبـ٢ آة ثٙؽ٢ ٝ ٣٠ٛ٘ خٌٛىبـ٢ ٌٌٛٝ ِِٛ

 .وبٔلاً آة ثٙؽ٢ ٕ٘ب٤ؽ
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Seat : ٤ب )٤ه ـ٤ًٙ ؼا٤فٜ ا٢ وٝ ؼـ ثؽ٘ٝ ٥ٌف لفاـ ؼاـؼ ٚ ٠ٕٛ ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ ثف ـ٢ٚ آٖ . ٔمف ٥ٍٍٕ٘ٙب٣ٞ

 .٠ٕٛ ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ ثٝ ٌىُ ؼ٤ىه، سٛد٣ ٤ب وٛق٣٘ اوز. لفاـ ٣ٔ ٥ٌفؼ (ؼـ ؼاغُ آٖ

Seat pressure differential : اغشلاف ث٥ٗ فٍبـ وبـ٢ و٥ىشٓ ٚ فٍبـ س٣ٕ٥ٝٙ ٥ٌف سػ٥ّٝ فٍبـ ٣ٔ ثبٌؽ .

 .فٍبـ س٣ٕ٥ٝٙ ثبلاسف اوز

Seating torque : ٔمؽاـ ٌٍشبٚـ ٔٛـؼ ٥٘بق وٝ سٛوٗ ٤ه ٠ٍّٕف ثب٤ؽ ثفا٢ ثبق وفؼٖ ٤ب . ٌٍشبٚـ ٔطفن

 .ثىشٗ ٤ه ٥ٌف ِفف ٌٛؼ

Shaft : ا٢ وٝ ٠ٕٛ ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ ٥ٌف ـا ثٝ ٠ٍّٕف ٤ب ل١ٙٝ ٔطفن ٥ٌف . ٌفز ٝ ٥ٝ٘ف فّىٝ ؼوش٣ ٤ب )٥ّٔ

 .ٔشُّ ٣ٔ وٙؽ (اٞفْ

Shut-off : ٝ٥١ٔٚز ٤ه ٥ٌف ؼـ ضبِز ثىشٝ اوز وٝ اق ٠جٛـ خف٤بٖ و٥بَ خ٥ٌّٛف٢ ٣ٔ وٙؽ. ثىش. 

Shut-off valve : ُِٚ ٚ ٟٙ٣٠ٛ٘ ٥ٌف وٝ ثفا٢ لٟٙ ٤ب ُِٚ خف٤بٖ و٥بَ ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ. ٥ٌف ل. 

Single-acting actuator : ٝٞب٢ آٖ . ٠ٍّٕف ٤ه ٘فف ٝ ٣٠ٛ٘ ٠ٍّٕف وٝ ٞٛا٢ فٍفؼٜ فمٗ ثٝ ٤ى٣ اق ٔطفٝ

 .ٚاـؼ ٌٛؼ ٚ د٥ىشٖٛ ـا ثٝ ٤ه ٘فف خبثٝ خب وٙؽ

Slurry : ٣٠ٛ٘ و٥بَ وٝ ؼاـا٢ ؾـار خبٔؽ ١ّٔك اوز. ؼٚغبة. 

Soft seat plug : ْ٠ٕٛ ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ ؼـ ث٣ٕ١ ٥ٌفٞب٢ وف٢ٚ وٝ ثف ـ٢ٚ آٖ ٤ه ٚاٌف . سٛد٣ ثب ٚاٌف ٘ف

 .ٚخٛؼ ا٤ٗ ٚاٌف ثب٠ث آة ثٙؽ٢ وبُٔ ٥ٌف غٛاٞؽ ٌؽ. الاوشٛٔف٢ ّ٘ت ٣ٔ ٌٛؼ

Solenoid : ٤ى٣ اق ل١ٙبر خب٘ج٣ ٠ٍّٕفٞب اوز وٝ ثفا٢ وٙشفَ ٠ُٕ آٖ ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ. و٥٤ِٛٙٛؽ .

ثبق ٌؽٖ، ثىشٝ ٌؽٖ )و٥٤ِٛٙٛؽ ٣ٔ سٛا٘ؽ ٚـٚؼ ٞٛا٢ فٍفؼٜ ثٝ ٠ٍّٕف ـا س٥ٝٙٓ وٙؽ ٚ ؼـ ٘ش٥دٝ، ٠ٍّٕف ٥ٌف 

 .ـا سطز وٙشفَ ؼاٌشٝ ثبٌؽ (٤ب سغ٥٥ف ضبِز ٥ٌف
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Speed of response : وف٠ز ٠ُٕ ٤ه ٠ٍّٕف وٝ ثب٠ث ثبق ٚ ثىشٝ ٌؽٖ ٤ه ٥ٌف ٣ٔ ٌٛؼ ٚ . وف٠ز دبوع

 .(stroking speed)وف٠ز ٠ُٕ ٥٘ك ٘ب٥ٔؽٜ ٣ٔ ٌٛؼ 

Spiral wound gasket : ٣٠ٛ٘ ٚاٌف ٔبـد٥س٣ زٙؽ لا٤ٝ وٝ اق ؼٚ ٔبؼٜ وػز ٚ ٘فْ ؼـ آٖ . ٚاٌف ٔبـد٥س٣

ثفا٢ وبغز ا٤ٗ ٚاٌف، ٤ه ٘ٛاـ ٘بقن فٛلاؼ٢ قً٘ ٘كٖ ثٝ ِٛـر ٔبـد٥س٣ د٥س٥ؽٜ . اوشفبؼٜ ٌؽٜ اوز

٣ٔ ٌٛؼ سب ٤ه ؼ٤ىه ؼا٤فٜ ا٢ ثٝ ٚخٛؼ آ٤ؽ ٚ وذه ؼـ فٕب٢ غب٣ِ ث٥ٗ ٘ٛاـٞب٢ فّك٢، ثب ٌفاف٥ه ٤ب ٤ه 

 .اق ا٤ٗ ٘ٛٞ ٚاٌف ثفا٢ آة ثٙؽ٢ ؼٚ فّٙح ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ. ٔبؼٜ ٘فْ غ٥ف فّك٢ دف ٣ٔ ٌٛؼ

Split body : ٝثؽ٘ٝ ث٣ٕ١ ٥ٌفٞب٢ وفٚو٣ وٝ ثٝ ِٛـر زٙؽ سىٝ وبغشٝ ٣ٔ ٌٛؼ. ثؽ٘ٝ زٙؽ سى . 

Spring : ٤ه ل١ٙٝ ا٠ٕبَ وٙٙؽٜ ٥٘فٚ وٝ ؼـ ث٣ٕ١ ل١ٙبر، ٔثلاً ؼـ ٠ٍّٕفٞب٢ ؼ٤بففا٣ٌٕ ٚ ؼـ ٔمبثُ . فٙك

ٚلش٣ وٝ ا٘فل٢ اِىشف٤ى٣ ٤ب ٥٘ٛٔبس٥ى٣ اق ٠ٍّٕف لٟٙ ٣ٔ ٌٛؼ، ٥٘ف٢ٚ فٙف، . د٥ىشٖٛ ٔفثٛ٘ٝ لفاـ ٣ٔ ٥ٌفؼ

 .د٥ىشٖٛ ٠ٍّٕف ـا ثٝ ضبِز ا٥ِٚٝ غٛؼ ثبق ٣ٔ ٌفؼا٘ؽ

Spring rate : ٔمؽاـ ٥٘ف٣٤ٚ وٝ ٤ه فٙف، ٚلش٣ سب ضؽ غب٣ِ فٍفؼٜ ٌؽٜ اوز، . ٥٘ف٢ٚ ٔٛـؼ ا٘شٝبـ اق فٙف

 .٣ٔ سٛا٘ؽ ا٤دبؼ وٙؽ

Spring return : ثٝ . ثب ثفٌٍز فٙف٢"pneumatic actuator"ـخٛٞ و٥ٙؽ . 

Stroke : ٔمؽاـ ٔىبفز ٣٘ ٌؽٜ سٛوٗ ٠ٕٛ ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ ؼـ ٤ه ٥ٌف، ثفا٢ ضفوز اق . وٛـن ضفوز

 .ضبِز وبٔلاً ثبق ثٝ ضبِز وبٔلاً ثىشٝ اوز

Sub sea valve : ٥ٌف٢ وٝ ثفا٢ وبـ وفؼٖ ؼـ ق٤ف ؼـ٤ب ٘فاض٣ ٌؽٜ اوز. ٥ٌف ق٤ف آث٣. 

T 
Tank valve : ٖ٥ٌف٢ وٝ ثفا٢ اسّبَ و٥ىشٓ ِِٛٝ و٣ٍ ثٝ ٔػكٖ ضب٢ٚ و٥بَ ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ. ٥ٌف ٔػك. 
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Tensile strength : ضؽاوثف ٥٘ف٣٤ٚ وٝ ٣ٔ سٛاٖ ثٝ ٤ه ل١ٙٝ ثب خٙه غبَ ا٠ٕبَ وفؼ، . اوشطىبْ و٣ٍٍ

 . ٥٘ك غٛا٘ؽٜ ٣ٔ ٌٛؼUTS (Ultimate Tensile Strength). ثٝ ٘ٛـ٢ وٝ ٌى٥ػشٝ ٍ٘ٛؼ

Thermoplastic : ٌف٣ٞٚ اق دلاوش٥ىٟب وٝ ؼـ اثف ٌفٔب ٘فْ ٣ٔ ٌٛ٘ؽ ٚ ؼـ وبغز ٔمفٞب٢ . سفٔٛدلاوش٥ه

و٥بلار غٛـ٘ؽٜ ثف ـ٢ٚ ثى٥بـ٢ اق سفٔٛدلاوش٥ىٟب . ٥ٍٍٕ٘ٙب٣ٞ ٚ ث٣ٕ١ ٚاٌفٞب٢ آة ثٙؽ٢ ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚ٘ؽ

ٝ و٣ٍ ؼـ ؼٔب٢ ٔط٥ٗ، اق آٟ٘ب غ٣ّ٥ اوشفبؼٜ ٣ٔ ٌٛؼ  .ث٣ سأث٥ف ٞىشٙؽ ٚ ؼـ و٥ىشٕٟب٢ ِِٛ

Three-way valve : ٝٞا٤ٗ ٥ٌف . ٣٠ٛ٘ ٥ٌف سغ٥٥ف ٔى٥ف وٝ وٝ ؼٞب٘ٝ ٚـٚؼ ٤ب غفٚج و٥بَ ؼاـؼ. ٥ٌف وٝ ـا

٣ٔ سٛا٘ؽ و٥بَ ٚـٚؼ٢ ثٝ ٥ٌف ـا ثٝ ٞف ٤ه اق ٔى٥فٞب٢ غفٚخ٣ ٞؽا٤ز وٙؽ، ٚ ٤ب و٥بَ ٚـٚؼ٢ اق ؼٚ ٔى٥ف 

 .ٚـٚؼ٢ ـا سفو٥ت وفؼٜ ٚ ثٝ ٤ه ٔى٥ف غفٚخ٣ ثففوشؽ

Throttling : ٖس٥ٝٙٓ ٠جٛـ خف٤بٖ اق ٤ه ٥ٌف، ثب س٥ٝٙٓ ٥١ٔٚز ٠ٕٛ ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ ؼـ . وٙشفَ ٌؽر خف٤ب

 .٤ه ضبِز ث٥ٗ ثبق ٚ ثىشٝ، ثفا٢ ا٤دبؼ ٤ه ٌؽر خف٤بٖ غبَ

Thrust : ٜ٥٘ف٢ٚ ا٤دبؼ ٌؽٜ سٛوٗ ٤ه ٠ٍّٕف، ثفا٢ ثبق وفؼٖ، ثىشٗ ٤ب سغ٥٥ف ٥١ٔٚز . ٥٘ف٢ٚ ٠ُٕ وٙٙؽ

 .٤ه ٥ٌف اوز

Top mounted hand wheel : ٣٠ٛ٘ فّىٝ ٤ب اٞفْ ؼوش٣ وٝ ثٝ ٠ٙٛاٖ ٤ه ل١ٙٝ وٕى٣ . فّىٝ ؼوش٣ وٕى٣

ثف ـ٢ٚ ٠ٍّٕفٞب٢ ٔىب٥٘كٜ ّ٘ت ٣ٔ ٌٛؼ سب ثٝ ٍٞٙبْ لٟٙ ثفق ٤ب ٞٛا٢ فٍفؼٜ، ثشٛاٖ اق آٖ ثفا٢ ثٝ وبـ 

 .ا٘ؽاغشٗ ٥ٌف اوشفبؼٜ وفؼ

Top works : ا٤ٗ ل١ٙبر ٕٔىٗ . ل١ٙبس٣ وٝ ؼـ ثبلا٢ وفدٛي ٤ه ٥ٌف ّ٘ت ٌؽٜ ا٘ؽ. ل١ٙبر فٛلب٣٘

 .اوز، فّىٝ ؼوش٣، لبة ٍٟ٘ؽاـ٘ؽٜ ٤ب ٠ٍّٕف ثبٌٙؽ

Torque : ٥٘ف٢ٚ ٌفؼ٣ٌ وٝ ثٝ ٥ّٔٝ ٤ب ٌفز ا٣ِّ ٤ه ٥ٌف ا٠ٕبَ ٣ٔ ٌٛؼ. ٌٍشبٚـ. 

Toughness : لبث٥ّز ٤ه ٔبؼٜ ؼـ سطُٕ ثبـٞب٣٤ ٚاـؼٜ ثٝ آٖ، اوز ثٝ ٘ٛـ٢ وٝ ؼـ اثف ا٤ٗ ٥٘فٚ، . زمف٣ٍٔ

 .اثشؽا سغ٥٥ف ففْ ؼٞؽ ٚ وذه ٌى٥ػشٝ ٤ب ٌىىشٝ ٌٛؼ
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Trim : لىٕش٣ اق ٠ٕٛ ٔىؽٚؼ وٙٙؽٜ اوز وٝ ؼـ ١ٔفْ ثفغٛـؼ ٔىشم٥ٓ و٥بَ ففآ٤ٙؽ ٣ٔ ثبٌؽ . خجٟٝ ٥ٌف

 .٥٘ك ٘ب٥ٔؽٜ ٣ٔ ٌٛؼ (Wetted parts)ٚ ٌب٣ٞ اٚلبر، لىٕز ٔف٘ٛة 

Tubing : ٞب٣٤ ثب لٙف دب٥٤ٗ وٝ ثفا٢ ـوب٘ؽٖ ٞٛا٢ فٍفؼٜ ٤ب و٥بَ ٥ٞؽـ٥ِٚه . ِِٛٝ ثبـ٤ه لبثُ ا١٘ٙبف ٝ ِِٛ

 .ثٝ ٠ٍّٕفٞب ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ

Turbulence : ٤ٚم٣ٌ ٤ه و٥بَ ؼـ ضبَ ضفوز، ٍٞٙب٣ٔ وٝ وف٠ز ٠جٛـ آٖ ثبلا . اغشٍبي. سٛـثٛلا٘ه

َ ٞب اق ؼاغُ ٥ٌفٞب ٟٔٓ . ثبٌؽ ٚ ٤ب اق وٙبـ ٔٛا٣١٘ ؼـ ٔى٥ف غٛؼ ٠جٛـ ٕ٘ب٤ؽ ا٤ٗ ٤ٚم٣ٌ ١ٕٔٛلاً ؼـ ٠جٛـ و٥ب

 .اوز

U 
Ultrasonic test : ٣٠ٛ٘ سىز غ٥ف ٔػفة اوز وٝ ثفا٢ ٤بفشٗ ٥٠ٛة وبغشبـ٢ ٤ب . سىز اِٚشفاو٥٘ٛه

ضففٜ ٞب٢ ؼـٖٚ ل١ٙبر ثٝ وبـ ٣ٔ ـٚؼ ٚ ؼـ آٖ، ل١ٙٝ وبـ ؼـ ١ٔفْ أٛاج ِٛس٣ ثب ففوب٘ه ثبلا لفاـ ؼاؼٜ 

 .٣ٔ ٌٛؼ ٚ ٤ٚم٣ٌ أٛاج ثبقٌٍش٣، ٥١ٔٚز ؼاغ٣ّ خىٓ ـا آٌىبـ ٣ٔ وٙؽ

Upstream : ٞب٢ لجُ اق ٚـٚؼ ثٝ ٤ه ٥ٌف ـا ٤ٌٛٙؽ ٝ  .ٔى٥ف ِِٛ

V 
Velocity : وف٠ز ٠جٛـ خف٤بٖ و٥بَ اق ؼـٖٚ ٤ه ٥ٌف ـا ٣ٔ ٤ٌٛٙؽ. وف٠ز. 

Vent : ٌٝؿـٌب٣ٞ وٝ ث٣ٕ١ لىٕشٟب٢ ٤ه و٥ىشٓ ِِٛٝ و٣ٍ ـا ثٝ ٞٛا٢ آقاؼ ُِٚ ٣ٔ وٙؽ ٚ . ؼـ٤سٝ سػ٥ّ

 .اخبقٜ ٣ٔ ؼٞؽ وٝ و٥بَ اق و٥ىشٓ سػ٥ّٝ ٌفؼؼ

Viscosity : ٝثٝ قثبٖ ؼ٤ٍف ٤ٚىىٛق٤شٝ ٕٞبٖ . ٔمبٚٔز ٤ه و٥بَ ؼـ ثفاثف خبـ٢ ٌؽٖ ٣ٔ ثبٌؽ. ٤ٚىىٛق٤ش

ٝ خب وفؼٖ و٥بلار ثب ٤ٚىىٛق٤شٝ ثبلاسف، ٥٘ف٢ٚ ث٥ٍشف٢ ثب٤ؽ ِفف ٌٛؼ. غّٝز ٤ه و٥بَ اوز  .ثفا٢ خبث
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Visual examination : ثبقـو٣ وٙٛش ل١ٙبر سٛوٗ زٍٓ ٚ ثؽٖٚ ا٘دبْ ٥ٞر سىز . ثبقـو٣ ز٣ٍٕ

 .وٕى٣ ؼ٤ٍف

V-ring packing :  ـ٤ًٙ آة ثٙؽ٢v -ُدى٥ًٙ آة ثٙؽ٢ ٥ّٔٝ ٥ٌفٞب وٝ وٙص ٔمٟٙ آٖ ثٝ ٌىُ . ٌىv 

ٌىُ ا٤ٗ ـ٤ًٙ ٚ زىج٥ؽٖ - vا٠ٕبَ ٥٘ف٢ٚ ٔطٛـ٢ ثف ـ٢ٚ ا٤ٗ ٘ٛٞ دى٥ًٙ، ثب٠ث ثبق ٌؽٖ ؼٞب٘ٝ . اوز

ٝ ٞب٢ آٖ ثٝ ٥ّٔٝ ٥ٌف ٚ ثؽ٘ٝ ٍٟ٘ؽاـ٘ؽٜ ـ٤ًٙ ٣ٔ ٌٛؼ ٚ آة ثٙؽ٢ غٛث٣ ثٝ ٚخٛؼ ٣ٔ آٚـؼ  .ِج

W 
Wall thickness : ٜا٤ٗ ٔػبٔز ثب٤ؽ ثٝ ا٘ؽاقٜ ا٢ ثبٌؽ وٝ ٥ٌف . ٔػبٔز ؼ٤ٛاـٜ ثؽ٘ٝ ٥ٌفٞب. ٔػبٔز ؼ٤ٛاـ

 .ثشٛا٘ؽ ٕٞٝ ٌفا٤ٗ ٚ ٤ٚم٥ٌٟب٢ ٔٛـؼ ٥٘بق ـا ثف آٚـؼٜ ٕ٘ب٤ؽ

Water hammer effect : ٚلش٣ وٝ ٤ه ٥ٌف ثٝ ِٛـر ٘بٌٟب٣٘ ثىشٝ . دؽ٤ؽٜ زىً آث٣. ٔفثٝ لٛذ

ٝ و٣ٍ ثٝ ٚخٛؼ آٔؽٜ ٚ ٔٙشمُ ٣ٔ ٌٛؼ ا٤ٗ دؽ٤ؽٜ ١ٕٔٛلاً ؼـ . ٣ٔ ٌٛؼ، ٤ه ٔٛج ٌٛو٣ ؼـ و٥ىشٓ ِِٛ

ٝ ٞب٢ وٛزه سف اق ا٘ؽاقٜ ّٔٙٛة ا٤دبؼ ٣ٔ ٌفؼؼ ٝ و٣ٍ ثب لٙف ِِٛ ا٤ٗ دؽ٤ؽٜ فمٗ س٥ِٛؽ ِؽا . و٥ىشٕٟب٢ ِِٛ

 .٣ٕ٘ وٙؽ، ثّىٝ ٣ٔ سٛا٘ؽ ثٝ اخكا٢ و٥ىشٓ، آو٥ت ٔىب٥٘ى٣ ثفوب٘ؽ

Weir : ٤ه ثفخىش٣ٍ ؼ٤ٛاـٜ ا٢ ٌىُ ؼـ ؼاغُ ثؽ٘ٝ ٥ٌفٞب٢ ؼ٤بففا٣ٌٕ، وٝ ل١ٙٝ ٔىؽٚؼ . ٔبٟ٘ ٠ٕٛؼ٢

 .وٙٙؽٜ الاوشٛٔف٢ ثف ـ٢ٚ آٖ ٣ٔ ٥ٍ٘ٙؽ ٚ اق ٠جٛـ و٥بَ خ٥ٌّٛف٢ ٣ٔ وٙؽ

Wellhead valve : ٜ٣٠ٛ٘ ٥ٌف ٔٛـؼ ّٔفف ؼـ غفٚخ٣ زبٜ ٞب٢ ٘فز ٚ ٌبق ثفا٢ . ٥ٌف ؼٞب٘ٝ زب

ٝ ا٢ ٣ٔ ثبٌؽ. خ٥ٌّٛف٢ اق غفٚج و٥بَ اق زبٜ اوز  .٘فش ا٤ٗ ٥ٌفٞب، ٍٔبثٝ ٥ٌفٞب٢ سٛد٣ ؼاـ ٤ب ؼـ٤س

Y 
Yield strength : ٓ٥٘ف٣٤ٚ وٝ سطز آٖ، ٤ه ٔبؼٜ ٌفٚٞ ثٝ سغ٥٥ف ٌىُ ٤ب افكا٤ً َ٘ٛ . اوشطىبْ سى٥ّ

 .٣ٔ وٙؽ
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